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1 Przedmowa

Drogi kliencie

Cieszymy sie, ze zdecydowate$ sie na zakup tego produktu. Zebris Medical GmbH od 1987 roku
opracowuje i produkuje systemy pomiarowe o wysokich standardach technicznych, bezpieczenstwa

i funkcjonalnosci do uzytku w medycynie, rehabilitacji, diagnostyce, sporcie i nauce.

Instrukcja obstugi systemu skfada sie z 3 czegsci:

- Instrukcja instalaciji
- Oprogramowanie
- Instrukcja obstugi urzadzenia

Instrukcje obstugi oprogramowania i sprzetu mozna przeglada¢ w programie WINJAW+ (klawisz F1).
Niniejsza instrukcja obstugi zapewnia podstawowg wiedze na temat obstugi oprogramowania WINJAW+.
Rozszerza instrukcje montazu i udziela porad, jak przygotowaé¢ badanie. Nalezy réwniez przestrzegaé
informacji dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w technicznej instrukcji uzytkowania i przechowywaé
wszystkie instrukcje uzytkowania w bezposrednim sasiedztwie systemu JMA Optic. Instrukcje uzytkowania
sg istotnym elementem produktu i pomagajg w obstudze systemu JMA Optic zgodnie z przeznaczeniem.

Firma zebris Medical GmbH nie ponosi odpowiedzialnosci za obrazenia personelu lub pacjentow ani
uszkodzenia systemu wynikajace z nieprzestrzegania informacji zawartych w instrukcji obstugi lub

niewtasciwego uzytkowania systemu.

W przypadku zauwazenia btedéw podczas pracy z instrukcjg obstugi lub jakichkolwiek sugestii, bedziemy
wdzieczni za poinformowanie nas o tym w dowolnym momencie.

Zarejestrowane znaki towarowe

W niniejszej instrukcji wymieniono rézne marki. Wszystkie te nazwy produktéw sg uzywane wytgcznie w
celach wyjasniajgcych i redakcyjnych i sg znakami towarowymi odpowiednich firm. Uzycie nazw marek nie
ma wptywu na same znaki towarowe ani na prawa ich wtascicieli.

Zebris jest zastrzezonym znakiem towarowym, a WINJAW+ jest nazwa firmy zebris Medical GmbH.

Zebris jest zastrzezonym znakiem towarowym, a JMA Optic jest znakiem rozpoznawczym firmy zebris
Medical GmbH.

Prawo autorskie
Niniejszy dokument i jego fragmenty nie mogq by¢ powielane w zadnych okolicznosciach bez wyraznej
zgody zebris Medical GmbH. W zadnym wypadku zawarto$¢ tego dokumentu nie moze by¢

wykorzystywana do nieautoryzowanych celéw. Naruszenie praw autorskich bedzie $cigane.

© zebris Medical GmbH, all rights reserved
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1.1 Symbole

W niniejszej instrukcji zastosowano symbole.
Ostrzezenia sg oznaczone w nastepujacy sposob:

Ostrzezenia wskazujg na potencjalne zagrozenie dla zdrowia i bezpieczenstwa

uzytkownikéow i/lub pacjentow. Ostrzezenia wyjasniaja charakter zagrozenia i
sposoby jego unikniecia.

Notatki sa oznaczone w nastepujacy sposéb:

Uwagi wskazujg na potencjalne zagrozenie, ktére moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia lub zniszczenia urzadzenia. Wskazowki wyjasniajg charakter

zagrozenia i sposoby jego unikniecia.

@ W ten sposéb zaznaczono uwagi istotne dla wykonania pomiaréw.

Uwaga dotyczaca poprawek:

Aby zapewni¢ jako$¢ naszych produktéw, nieustannie dgzymy do ulepszania naszego systemu.

Istnieje mozliwos¢, ze @ stworzeniu niniejszej instrukcji mogta nastgpi¢ aktualizacja oprogramowania lub
konfiguracji sprzetu. W zwigzku z tym mozliwe jest, ze niektore ilustracje moga rézni¢ sie od tego, co
zostato faktycznie dostarczone.

Nalezy pamieta¢, ze nowa wersja niniejszej instrukciji obstugi nie pojawia sie wraz

; a— z kazdym uaktualnieniem oprogramowania. Czesto zmiany techniczne sg
niewidoczne dla uzytkownika.
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2 Instalacja i aktywacja oprogramowania

2.1 Rekomendowane wymagania sprzetowe

e Procesor: 11 generacja Intel Core i5, i7 lub podobny (minimum 8 generacja i5)
e RAM: 16 GB RAM (minimum 8GB)

e Twardy dysk: rekomendowane 500 GB wolnej pamieci

* Karta graficzna: 1 GB uzytkowej pamieci

OpenGL 4.6 lub wyzszy
DirectX 9.0c lub wyzszy

e Monitor: Full HD

* kacza: 2 x tacze USB

» System operacyjny: Windows 11 PRO (minimum Win10 64bit)
7 @ \ Jesli masz jakiekolwiek pytania dotyczace wymagan systemowych wymienionych
@ powyzej, skontaktuj sie z dziatem wsparcia swojego sprzedawcy.
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2.2 Instalacja oprogramowania WINJAW+
2.2.1 Krok po kroku

BB Setup - Winaw- = )
Welcome to the WINJAW+
Setup Wizard

This will install WDOAW on your computer.

It 5 recommunded thet you dose all other spgheaions
bafore continuing.

Chick Next to conlinue, of Cancel lo exit Setup.

Otworz folder ,,Software” na dysku instalacyjnym i
uruchom plik instalacyjny o nazwie WINJAW+. Nastepnie
kliknij "Next", aby rozpocza¢ instalacje.

cancal

B setup - WINJAW+ - X
Backup copy of the patient database
Please read the following important information befora continuing.

You must confirm that you have read and understand this information before
continuing with the installation.

Befﬂre you continue please make sure you have a complete and
up-to-date backup copy of your patient database

The manufacturer explicitly states, that you as the user are . .. . h
responsible for backing up your data Potwierdz, ze wykonates$ kopie zapasowg bazy danych
Furthermore it is recommended to create a regular backup of przed rOZpOCZeCiem inStalaCji.

your patient database with professional software. Please consult
your software manual for further information.

(O I have an up-to-date backup copy
(® No backup copy present

< Back Mext > Cancel

B setup - WINJAW+ - X

Select Components
Which components should be installed?

Select the components you want to install; clear the components you do nat want to
install. Click Next when you are ready to continue.

Use standard settings for installation (recommended) ~

Nacisnij Next, aby zainstalowa¢ oprogramowanie na komputerze

<o o

B setup - WA = Po zakonczeniu instalacji pojawi sie nastepujace okno.

Completing the WINJAW+ Kliknij Finish, aby zakonczy¢ instalacje.
Setup Wizard

Setup has firished instalirg WINMWY + on your computer,

The applcaton may be Wunched by sslecting the ingalisd

icon.

Click Finish to mat Setup,

] Add WDiIaWS to WDOS interface
E] Wik Drnver
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Oprogramowanie jest teraz zainstalowane. Na pulpicie zostata utworzona ikona z oznaczeniem WINJAW+.
Aby uruchomié oprogramowanie, mozesz klikng¢ dwukrotnie te ikone lub rozpocza¢ od Start >> zebris >>
WINJAW+
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2.2.2 Instalacja spersonalizowana

BB Setup - wWinaw+ = %

Seloct Components
vibuch comporsents ehauld be inccallad?

Select the CemMpcnENts Y Wwant to install; cear the ComBONents you o nat wank to
Install, Chck Heat when you ade ready 1o continas.

Iwint to choose what will be instafied

] Ak Wit VO interfce 01w
2] W1 Driees 42,518

Currant selaction requires ot least 433.0 MI of disk space.

ht =

BB Setup - Winaw - -

Completing the WINJAW+
Setup Wizard

Setup has firished instaling WIDAW+ on your computer.
The application may he sunched by sslecting the nstalled
s

Chck FHnish 10 fat SEUD,

(4] add wWiuawe to vDOS interface

[¢] WIFT Driver

7

W kroku Wybierz komponenty kreatora instalacji mozesz
rowniez wybra¢ opcje "l choose what to install myself" -
»~Sam wybieram, co zainstalowac¢”, klikajac liste wyboru.

Tutaj mozesz wykluczy¢ poszczegdlne komponenty z
instalacji, usuwajac znacznik wyboru lub wybraé
niezainstalowane komponenty do instalacji, umieszczajac
znacznik wyboru.

Po zakonczeniu instalacji pojawi sie nastepujace okno.
Kliknij Finish, aby wyj$¢ z konfiguracji i kontynuowac
rejestracje VDDS oraz instalacje sterownika WIFI

Rejestracja VDDS odbywa sie w trybie cichym w tle.

Oprogramowanie jest teraz zainstalowane. Na pulpicie zostata utworzona ikona z oznaczeniem
WINJAW+. Aby uruchomi¢ oprogramowanie, mozesz klikng¢ dwukrotnie te ikone lub rozpocza¢ od

Start >> zebris >> WINJAW+.

WINJAW+
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2.3 Aktualizacja instalacji

Zebris zapewnia regularne aktualizacje oprogramowania WINJAW+. W ramach tych aktualizacji
wprowadzane sg ulepszenia i korygowane sg btedy.

T e -:_ Aktualizacja oprogramowania jest dostepna, jesli znak
P N— ~  zapytania ,Pomoc” ma kolor zotty.

o

P |

Klikniecie w logo Zebris otwiera okno dialogowe

| o | [ e [l () e "About WINJAW-"
anfd mdf, 27042000 i+

Sacond = lﬁ
o i

Okno dialogowe"About WINJAW+" wyswietla informacje o
wersji lub zmiany wersji aktualizacji. Link do pobrania wersiji
aktualizacji znajduje sie ponizej informacji o wersiji.

Po wybraniu katalogu pobierania pobieranie rozpocznie sie
automatycznie. Mozesz anulowac¢ pobieranie w dowolnym
momencie. W miedzyczasie mozesz normalnie kontynuowac¢
prace z oprogramowaniem. Podczas zamykania
oprogramowania WINJAW+ otrzymasz komunikat, aby
zainstalowa¢ aktualizacje.

Po pomysinym pobraniu mozesz zainstalowa¢ aktualizacje.
Mozesz takze zainstalowac¢ aktualizacje na koniec dnia, po
pracy.
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Powtérzone zapytanie gwarantuje, ze chcesz teraz
przeprowadzi¢ instalacje. Po zatwierdzeniu przycisku
»Yes” rozpocznie sie instalacja aktualizacji.

2.4 Aktywacja oprogramowania

Plik instalacyjny zawiera wybor modutéw do nieograniczonego uzytku na 30 uruchomien, po
ktorych nalezy aktywowaé¢ oprogramowanie.

BB Upgrade license | WINJAW+  — O % Kliknij Start, aby uruchomié program w trybie probnym
ze wszystkimi dostepnymi modutami oprogramowania lub
kliknij Activate, aby wprowadzi¢ kod licencyjny. Jezeli

The software can be started 30 times. komputer nie jest podtgczony do internetu, aktywacje
nalezy przeprowadzi¢ w trybie offline.

e Quit ,/ Activate ° Start

2.4.1 Wprowadzenie kodu licencyjnego

B Upgrade license | WINJAW+ - o x Przy zakupie systemu otrzymates cyfrowy kod licencyjny.
— - [z iy Peses B el e 109t Ten kod znajdziesz na swoim no$niku danych USB oraz
ti . If d t h i ID, pl bt... et e . .
e P e w dokumentach zamowienia systemu zebris JMA Optic.

License ID | |

@ Cancel 4 Ok

2.4.2 Aktywacija

Masz dwie metody aktywacji opisane ponizej.

B Upgeade ficense | WIRIAW [u] Y przez internet
=5 ;T::ﬁ::?i: tlgl:‘: d‘;:;r;:::ﬁ;"l‘;:':hfzm: | Jesli komputer ma potaczenie z Internetem, aktywacja kodu
P : e ., licencyjnego odbywa si¢ w petni automatycznie. Dlatego
e e e L eere KIIKNIj "Activate by Internet". Kod aktywacyjny dostarczony
przez oprogramowanie zostanie poréwnany z
zarejestrowanymi licencjami. Jesli kontrola jest negatywna,
pojawi sie odpowiedni komunikat.

Offline

Aktywacja odbywa sie tutaj poprzez przestanie kodu
aktywacyjnego wyswietlonego przez oprogramowanie
telefonicznie/faksem/e-mailem/poczta.

1. Zostanie wyswietlony 20-cyfrowy kod aktywacyjny.
Przekaz ten kod swojemu dealerowi.

2. Nastepnie otrzymasz e-mailem plik licencyjny, ktéry
mozesz odczyta¢ na komputerze, ktéory ma zostac¢
aktywowany, np. przez pamie¢ USB.
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Nastepnie kliknij ,Load license file” w oknie dialogowym
pokazanym powyzej, wybierz otrzymany plik licencyjny i
potwierdz. Po automatycznym ponownym uruchomieniu
oprogramowania aktywacja jest zakonczona.

The new activation will take effect after restart.

q’ Close

7 e \ Nalezy pamieta¢, ze liczba aktywacji jest domys$inie ograniczona do 3 komputerow.
@ Mozesz zakupi¢ dodatkowe aktywacje u swojego dealera.
3 Przycisk "About WINJAW+"

"About WINJAW+"
Kliknij w logo Zebris w programie aby otworzy¢ okno.

sl Opis funkgcji
Wizebris w . W skrocie opisano tu funkcjonalnosé i zastosowanie
- e - 3 ) T v e e 8 U2 A Oprogramowanla

1o

Dane zwigzane z oprogramowaniem

Wyswietlana jest tutaj nazwa, wersja i data instalacji
oprogramowania lub ostatniej aktualizacji, a takze
informacje o uzywanym systemie operacyjnym, sprzecie
graficznym i aktywnej licenciji.

Informacje producenta

To pole zawiera wszystkie istotne dane producenta
oprogramowania.
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4 Funkcje

Baza Pacjentow
. Baza danych zawiera opcje tworzenia, edyciji i usuwania pacjentéw. Mozesz takze
ii‘ Database ~ dodawac, dostosowywac i usuwaé pomiary, komentarze i opisy. Funkcja eksportu/
importu umozliwia archiwizacje i ponowne wykorzystanie duzych ilosci danych w
innym czasie.

Pomiar
IE Po utworzeniu nowego pacjenta lub wybraniu istniejacego, przycisk ten prowadzi do
Measure . . . . . B o
wyboru modutu. Tutaj zobaczysz wszystkie moduty, ktérych mozesz uzywaé¢ ze swojg
licencja. Mozesz wprowadzi¢ ustawienia dla urzadzenia i dla pomiaru.

Widok pomiarow
Aktualnie wybrany pomiar jest otwierany do przegladania i edycji. W zaleznosci od
modutu rejestracji mozna eksportowaé¢ dane do dalszej obrébki np. w systemach

fhll view

CAD/CAM.
Raport
Wyswietlenie wynikéw aktualnie wybranego pomiaru. Raport oferuje funkcje
Ia Report drukowania oraz eksport do PDF. W zaleznos$ci od zastosowanego modutu, dane

mozna wyeksportowaé w formacie CSV do dalszego przetwarzania.
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5 Baza pacjentow

Po wtaczeniu programu jestes w bazie pacjentéw

? = Select Patient/Record, perform desired action. [# Outabase ‘ [ e ) voe [ poeen .}
FPatients s demo, 06.03.2019
* Frvirame = Lot ame frp— d
- - | ——— Socrwdy
*  Created - Type Deicription
FEE " x 7 P x 7

Tutaj mozesz zarzadzaé pacjentami i istniejacymi pomiarami oraz mieé¢ dostep do funkcji importu i
eksportu. Ponizej znajdziesz szczegdtowy opis interfejsu uzytkownika.

5.1 Wskazéwki i nawigacja programu

? == Select Patient/Record, perform desired action. Wskazéwki
- Pomoc i instrukcje obstugi

oprogramowania.

i,ii atabase | [[1° messure  [Jlf] view E S ’] Nawigacja programu

Tutaj mozesz zobaczy¢, w ktérej sekcji
programu sie znajdujesz. Aktualnie
aktywna sekcja jest podswietlona

kolorem.
5.2 Pacjenci
# MName a  Last name Code Born Last record
[ 1 Linda Lang 16011999 12.01.2016 1548 |
® 2 Lindsey Kafoops 20021980  12.02.2020 17:41
3 Test Patient 12102015 12.01.2016 07:34
® 4 Test Software 16.09.2013  29.11.2013 14:30
5 Testing EMG & Relax Bite Module 12012016  05.02.2016 12:20
6 Thorsten Test KOKNUIHJIBUIBN 04.05.1994

Tutaj sg wymienieni pacjenci. Aktualnie wybrany pacjent jest podswietlony.
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WINJAW+
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Znajdz pacjenta

Za pomoca funkcji wyszukiwania mozna filtrowaé¢ baze pacjentow. Uzyj wiersza
wprowadzania tekstu, aby wyszukaé¢ okreslonego pacjenta. Okno wyszukiwania
mozna ukry¢, naciskajgc ,Esc” lub ponownie klikajac ,Znajdz”.

Aktywne wyszukiwanie

Fakt, ze funkcja wyszukiwania jest aktywna, jest sygnalizowany wyswietleniem
kolorowego symbolu. Wyswietlane sg tylko rekordy danych z odpowiednimi
informacjami.

dodaj/usun Filtr

Lewy przycisk dodaje indywidualnie konfigurowany filtr (szczegétowy opis w rozdziale
Filtr) 21 . Funkcja filtrowania to mozliwo$¢ przeszukiwania bardzo duzych baz
danych.

Kolumny
Mozesz wybra¢, ktére dane pacjenta chcesz wyswietli¢ w oprogramowaniu.

Edytuj informacje o pacjencie

Klikniecie ,Edytuj plik pacjenta” otwiera rekord pacjenta. Tutaj mozesz dostosowaé
informacje o pacjencie, takie jak dane podstawowe, zdjecie pacjenta, komentarze i
przynaleznos¢ do projektu.

Usun zaznaczone elementy
Po odrebnym potwierdzeniu pacjent i przypisana mu dokumentacja zostang
bezpowrotnie usuniete.
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5.2.1 Filtrowanie

EZ Filter Adjustments — O X

# Select parameters for filtering patients.

Name contains |

Gender O Male O Female @ Any

Born after demm.my ﬁ

Born before I:dd.mm.yyyy EH

Code contains |

P de.mm.my R E HH:mm:ss
x

Last record before I:dd‘mm.my Eft] I: HH:mm:ss
x
Today This week This month This year

Labels [ Select labels

[0 Releaskandidat
[0 Softwaretest

@ Cancel J Ok

Ustawienia filtra - Dodaj parametry , aby przefiltrowa¢ wszystkie wpisy w bazie danych i wyswietli¢
tylko odpowiednich pacjentéw/pomiary.

Nazwa zawiera: Wpisz tutaj catq nazwe lub czes¢, ktérg znasz.

Pteé: Wybierz pomiedzy opcjami ,Kobieta”, ,Mezczyzna” i ,Nieokreslony”

Urodzony po/przed: Ogranicz wiek poszukiwanych pacjentéw do daty urodzenia.

Kod zawiera: Jezeli uzywasz pola kodu podczas badania do przypisania pacjentéw, mozesz uzy¢ tych

kodéw lub ich czesci do filtrowania catej bazy danych.

Ostatnia rejestracja po/przed: Okresl czas w ktérym mogto nastgpi¢ badanie.
Etykiety: Jesli podzielite$ pacjentow w swojej bazie danych na grupy, mozesz uzy¢ tych informaciji do

przefiltrowania catej bazy danych.
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5.3 Wiasciwosci pacjenta/Nowy pacjent

Podczas tworzenia nowego pacjenta lub edytowania istniejagcego pacjenta (przycisk Nowy pacjent lub
Edytuj informacje o pacjencie) pojawia sie nastepujace okno dialogowe:

B New Patient — O 'Y

* Enter properties of a new patient here.

Properties Patient picture
|Name* ‘ ‘
Last name* ‘ ‘
Gender* QO Male O Female
Date of birth* \:\dd.mm.yyyy B
Code ‘ ‘
Email ‘ ‘ 0] E’ x
Street ‘ ‘
; O Labels
city \ |
| [] Releaskandidat |
Postal code ‘ ‘
O soft
State ‘ ‘
Country ‘ ‘
Work phone ‘ ‘
* - mandatory field # Rename
Comments ) Clips
-~
v
Aﬂ-sh Azh x
@ Cancel J Ok

Ponizej wyjasniono poszczegodlne obszary i ich funkcje.

5.3.1 Wiasciwosci

Properties
First name*
Last name*
Gender* O Male O Female
Date of birth* }:dd.mm.ym B | Dane pacienta
Code e . . .
e | | Prosze wprowadzic tutaj dane pacjenta. Pola obowiazkowe
Street | | to imig, nazwisko, pte¢ i data urodzenia. Pole ,Kod” daje
city | |  mozliwo$é przypisania unikalnej identyfikacji do wpisu
Postal code [ | pacjenta.
Stete | |
Country [ |
Work phone [ |
| |

Home phone
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5.3.2 Zdjecie pacjenta

Mozesz uzy¢ tego pola, aby przypisa¢ zdjecie do danego pacjenta.

Patient picture Zréb nowe zdjecie/otworz/usun
Mozesz albo uzy¢ tej opciji, aby otworzy¢ podtaczong
kamere i zrobi¢ zdjecie pacjenta, albo otworzy¢ obraz,
h ktory jest juz zatadowany komputera. Mozesz takze
oty usung¢ istniejacy juz obraz.

V7

G T X

5.3.3 Etykiety/Grupy

Labels assigned Etykiety

Aby uzyskac¢ lepszy wglad w baze pacjentow mozna
przypisa¢ ich do grup. Wprowadz nazwe grupy w polu po
lewej stronie i dodaj pacjenta do tej grupy, aby lepiej

[J Patientengruppe B uporzadkowac¢ wpisy w bazie danych.

[ cerec

[ Patientengruppe A

‘ © Add

5.3.4 Komentarze i wycinki tekstu

Komentarze

Whpisz tutaj dowolny tekst jako komentarz/uwage do tego pacjenta. Komentarze mozna pézniej pokaza¢ w
raporcie wyjsciowym jako ,komentarze pacjenta”, a tym samym otrzymaé¢ wszystkie informacje niezbedne

do oceny badania.

Wycinki - Clips.

Aby szybko wykorzysta¢ powtarzajace sie formuty tekstu i standardowe oznaczenia, mozesz dodac je jako
"wycinek". Sposéb dodawania modutéw tekstowych opisano ponizej:

Comments

1. Zaznacz tekst

W polu ,Komentarze” wybierz sekcje tekstu, ktérg chcesz
zapisac jako wycinek.

2. Zapisz klip

Aby zapisa¢ wybrany fragment tekstu jako "wycinek", kliknij
opcje Save Clip.

v 3. Wprowadz nazwe

W tym oknie dialogowym mozna zdefiniowa¢ nazwe modutu
tekstowego. Twoj wybér zostanie automatycznie przyjety
jako propozycja. Kliknij OK, aby utworzy¢ wycinek - clip,
ktory pojawi sie na liscie pod okreslong nazwa.

& M Bt 2 o
‘ == Enter a short name for the new text clip and click "Ok".
b

F

| [Name end-t0-end bit)

‘ e Cancl ox
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[ wissss 4. Ustaw kursor w odpowiednim miejscu

Kliknij lewym przyciskiem myszy miejsce, w ktorym chcesz
wstawi¢ "wycinek".

5. Wklej "wycinek"

Kliknij lewym przyciskiem myszy, aby wybra¢ "wycinek" z
listy, a nastepnie kliknij Wstaw - Insert, aby przenies¢ go do
biezacej pozycji w polu komentarza.

3
i
b

5.4 Records - zapisy, rejestracje

# Created ~ Type Description

2 17.01.2020 15:40 CMDfact® Interactor

3 17.01.2020 15:46 Function

4 17.01.2020 16:09 Jaw Relation

5 17.01.2020 1618  EPA

6 20.01.2020 19:45 CMDfact® Interactor

7 21.01.2020 09:21 Virtual occlusion E
Tutaj znajduja sie wszystkie zapisy aktualnie wybranego pacjenta. Aktualnie wybrane badanie jest
podswietlone kolorem.

Usun zaznaczone elementy
x Po odrebnym potwierdzeniu wybrane dane zostang bezpowrotnie usuniete.

Edytuj informacje o rejestracji
Tutaj mozesz edytowac opis i komentarze do badania pacjenta.
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5.4.1 Recording details - szczegoéty zapisu

To okno dialogowe mozna otworzy¢, klikajac opcje EDIT RECORD INFORMATION po prawej stronie pod
listq zapisow.
Mozesz zmieni¢ opis zapisu/badania i doda¢ komentarz (patrz "Komentarze i wycinki tekstu" strona 23 )

EZ Record Properties — O x

m= Edit properties of the record here.

Properties
Type Articulator & movement export
Created 17.01.2020 15:39
Description Description to the record H
Comments Clips

-~
v
AaBb AaBb
- - X

@ e o

5.5 Export Data records - Export danych zapisu/badania

Mozesz wyeksportowaé¢ dane pacjentéow i wpisy z bazy danych pacjentow do wtasnego formatu Zebris
»zebdb”. Umozliwia to wymiane indywidualnych zapiséw danych, na przyktad z kolegami, ktorzy rowniez
pracujg z oprogramowaniem WINJAW+. Ponadto w ten sposéb mozna tworzy¢ kopie zapasowe bazy
danych.

1. Eksport
Kliknij przycisk Eksportuj/Importuj w prawym dolnym rogu
paska narzedzi.

2. Eksportuj rekordy danych
Wybierz EXPORT DATASET, aby wyeksportowaé¢ zadane
dane z bazy danych.

Export dataset

3. Wybierz elementy z bazy danych
Import dataset
Wybierz wszystkie zapisy danych do wyeksportowania lub
— zapisania.

 Fanee soiect deta 8 by dupoted

i M e T T Jesli chcesz wyeksportowac lub zapisa¢ wszystkie dane

N A —— pacjenta, zaznacz pole wyboru przy odpowiednim wpisie
pacjenta. Spowoduje to wybranie pacjenta ze wszystkimi
zapisami. Zaznaczajac / usuwajac zaznaczenie pola wyboru,
mozesz wybra¢ kazdy zapis z osobna.

i “' 3.1 Eksport danych anonimowych

Jesli zaznaczono pole wyboru Export Data anonymized
mozna eksportowa¢ dane anonimowo.
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Dzieki tej funkcji mozesz przekazywa¢ dane pomiarowe lub
zapisy osobom trzecim w formie anonimowej. Zachowane
bedq pierwsze litery imienia i nazwiska.

Imie i nazwisko bedzie sktadac¢ sie z pierwszej litery imienia
oryginalnego + indywidualnego identyfikatora, ktéry mozesz
zdefiniowag.

Wszystkie inne informacje o pacjencie zostang usuniete.
Opis pacjenta jest zastepowany zdefiniowanym id.

S 4 Wybierz miejsce w ktérym zapiszesz dane

o 2 Pt Przejdz na dysku twardym do lokalizacji, w ktorej ma by¢
e przechowywany wyeksportowany plik lub kopia zapasowa
bazy danych. Przypisz nazwe, a nastepnie kliknij OK.

Zebris Medical GmbH wyraznie wskazuje, ze sam uzytkownik jest odpowiedzialny za
tworzenie kopii zapasowych danych. Zebris zaleca réwniez regularne tworzenie kopii
zapasowych bazy danych pacjentéw. Baza danych WINJAW+ znajduje sie w katalogu
danych uzytkownika.

C:\ProgramData\zebris\WINJAW+

UWAGA: ProgramData jest folderem ukrytym i musi by¢ wczesniej widoczny.

5.6 Import danych zapisow
5.6.1 Import danych WINJAW+

Wiasny format Zebris (.zebdb/.data)

Jesli chcesz zaimportowaé dane ze starych lub nowych pakietéw oprogramowania, wybierz plik z
rozszerzeniem .zebdb. Mozesz wyeksportowaé¢ dane pacjenta i zapisu z bazy danych pacjentéow do
wtasnego formatu Zebris ,,zebdb”. Umozliwia to wymiane indywidualnych zapiséw danych, na przyktad z
kolegami, ktérzy rowniez pracujg z oprogramowaniem WINJAW+. Mozesz zaimportowa¢ wyeksportowane
dane za pomoca funkcji przywracania.

Do bazy danych mozna importowa¢ istniejagce dane pacjentéw w réznych formatach. Doktadna
procedura zostata opisana ponizej:

1. Import
Kliknij przycisk Export/Import w prawym dolnym rogu
paska narzedzi.
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2.Importuj zestaw danych
Wybierz Import dataset aby zaimportowaé zadane dane do
bazy danych.

Export dataset

Import dataset

e " 3. Wybierz dane Zapisu

i s ' Otwoérz sciezke na dysku twardym lub innym nos$niku
pamieci, na ktérym przechowywane sa dane. Pliki, ktore
mozna wybrag, zalezg od prawidtowego formatu.

[E=H e

e R 4. Wybierz dane Zapisu

' Wybierz wszystkie zapisy do zaimportowania.

Aby zaimportowac¢ wszystkich pacjentow z grupy lub

i danego projektu, zaznacz pole wyboru w géornym wierszu.
Jesli chcesz zaimportowac¢ wszystkie dane pacjenta, po
prostu kliknij znacznik wyboru przed nazwiskiem pacjenta.

Q= + = Klikniecie wiersza z nazwiskiem pacjenta powoduje

wyswietlenie wszystkich zapiséw pacjenta po prawej stronie.

e " Mozna je réwniez wybraé¢ indywidualnie.

- Plaiia solect dit 16 b mported.

1500 9.5, e s e 0t 0

= u [l=

" e

Py S

& import Summar . * 5. Podsumowanie importu

b Okno dialogowe pokazuje liczbe zaimportowanych
pacjentéw i zapisow po zakonczeniu importu danych. Lista
moze zawiera¢ nieprawidtowe zapisy danych, a takze

Ve pacjentow i zapisy, ktdre zostaty juz utworzone wczesniej i

dlatego nie zostaly przywrécone.
Nazwy projektow ze starego oprogramowania sg
przypisywane pacjentom jako grupa z przedrostkiem
~Project”.

e . _ - 6. Zaimportowane dane zapiséw

e == Pacjenci i odpowiednie zapisy, ktoére zostaty przywrécone z
== iz kopii zapasowej, sg oznaczone zielong kropka. To
== oznaczenie pozostaje aktywne do momentu zamkniecia i
ponownego uruchomienia oprogramowania.
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7. Bltedy/duplikaty
,,,,,, Jesli podczas importu wystgpig btedy Iub jesli chcesz
e e ke s o 4 it zaimportowa¢ zapisy, ktore juz istniejg w Twojej bazie
danych, zobaczysz podsumowanie 2z odpowiednimi
uwagami.

5.6.2 Import z poprzedniej wersji WindJAW 11.1

WinJAW 11.1 (16Bit)

Starg baze danych znajdziesz w katalogu instalacyjnym.

Domyslna sciezka do bazy danych to: C:\Program Files\zebris\WinJaw\Data\Database.db
Alternatywnie mozesz tez skopiowa¢ caty folder ,Data” ze starego oprogramowania np. na pendrive i
odpowiednio zaimportowaé¢ dane z tego nosnika.
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6 Program settings - ustawienia programu

6.1 Common - wspdine

Ko e e ol Dostep do ustawien programu mozna uzyskac¢, klikajac

odd przycisk Program settings w prawym dolnym rogu paska
= — narzedzi ekranu gtownego.

= Common settings - wspoélne ustawienia

Software-Update - aktualizacja programu

- Adjust settings, preas 0K’ 1o sive.

Wybierz, czy chcesz automatycznie sprawdza¢ dostepnos¢
aktualizacji. W przypadku automatycznego sprawdzania
upewnij sie, ze masz aktywne potgczenie z Internetem.
Jezyk

Wybierz zadane ttumaczenie interfejsu programu z listy.

DPI czcionki ekranowej

Ten wspotczynnik okresla rozmiar wszystkich elementow
wyswietlacza w oprogramowaniu.

Wybierz FIXED, jezeli chcesz wprowadzi¢ wtasng wartose¢.
Wybierz From Screen Size jako alternatywe dla ustawienia
dpi. Wybierz From System, aby uzyskac¢ warto$¢ zalezng od
domysinych ustawien systemu Windows.

Zewnetrzna baza danych

Jesli zakupite$ funkcje zewnetrznej bazy danych od swojego
dealera, mozesz tutaj wprowadzi¢ sciezke do zewnetrznej
bazy danych, z ktorej korzystasz.

6.2 Export settings with default path - Eksportuj ustawienia z domysing sciezka

Mozesz okresli¢ folder docelowy dla kazdej dostepnej funkcji eksportu w ustawieniach programu (baza
danych). Jesli to ustawienie jest aktywne, nie jest wyswietlane okno dialogowe zapisu (,Wprowadz nazwe
pliku - Enter file name"), a pliki sg zapisywane bezposrednio w folderze domys$inym.
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= Adjust settings. press 'OK 1o save.

oy e e anpert Serap

Q@ ww & o

Export-Settings - Eksportuj ustawienia
Kliknij Export po lewej stronie.

Setting Export Path - Ustawianie sciezki eksportu

Aby okresli¢ sciezke docelowa, zaznacz pole wyboru obok
odpowiedniej mozliwosci eksportu i wprowadz prawidtowg
Sciezke.

Jesli nie ustawites$ statej sciezki docelowej, pojawi sie okno dialogowe, w ktorym mozesz okresli¢
lokalizacje i nazwe eksportowanego pliku. Wprowadz inng nazwe pliku lub kliknij OK, aby zaakceptowaé

wyswietlong sugestie.

6.3 Licencja

[

‘ * Adjust settings, press "OK" to save.

Exportiompen

T 1
)
Rapon

Smartard

Liewsse:

Upgrace.. Rarnares

Q o 4 o

6.4 Raport

(] —

'—b Adjust settings, press ‘OK' to save.

Bizebris

Medical GmbH
W X C

WINJAW+

1. Wybierz licencje
Kliknij License po lewej stronie.

2. Uaktualnij licencje
W pawym oknie wyswietlana jest aktualna licencja
uzytkownika. Aby odnowi¢, kliknij przycisk Upgrade.

3. Usun licencje
Jesli chcesz usung¢ uzywang licencje z tego urzadzenia,
wybierz przycisk RRmove License.

Wybierz Raport
Kliknij Report po lewej stronie.

Nazwa Placowki
Mozesz dostosowacé raport, wprowadzajgc nazwe swojego
gabinetu.

Logo w raportach

Kliknij symbol folderu, aby wybra¢ grafike logo, ktéra pojawi
sie w nagtowku wszystkich raportow.

Ponadto indywidualne logo mozna zresetowa¢ lub usungé.

Dodatkowe informacje o firmie
Tutaj mozesz doda¢ informacje o swojej firmie, takie jak
adres i dane kontaktowe.
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6.5 Shortcuts - Skroty

= e g ] %

‘ == Adjust settings, press ‘0K to save.

Commn Actern
Epotimpon 30 controls

(e Gotan °
== Zoom Mo whes ]
| Semsencant s L}

Wybierz Shortcuts
Tutaj mozesz okresli¢ funkcje myszy, w jaki sposob bedzie
operowaé¢ widokiem grafik 3D (czaszka, siatki).

@ e f =
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6.6 Card reader - Czytnik kart

Tutaj mozesz skonfigurowaé czytnik kart do korzystania z KVK lub eGK. Do eGK wymagany jest czytnik
kart inteligentnych lub specjalne czytniki KVK, takie jak klawiatury kart inteligentnych niemieckiego
producenta Cherry.

Stara karta ubezpieczenia zdrowotnego (KVK) dziata tylko z zainstalowanym sterownikiem CT-API.

;m ~ Czytnik kart
just et 0K 1o s,
| — ot Wybierz wpis SmartCard po lewej stronie.

[—

e P -
Wour PC/SE umaricard mader

Licwme
Roport tomanc drection -

pec Wybierz interfejs

Po prawej stronie wybierz interfejs lub urzadzenie, za
pomocy ktérego chcesz odczyta¢ KVK lub eGK:
PC/SC dla eGK

CT-API dla KVK i eGK

Jesli wybrates PC/SC, potwierdz OK.

CT-API

CT-API moze czyta¢ zarowno KVK, jak i eGK. Domysing
sugestig jest sterownik klawiatury EHEALTH-BCS G87-1504
od producenta Cherry.

Nastepnie kliknij przycisk Przegladaj - Browse , aby wybra¢
odpowiedni plik dll sterownika CT-API.

Wybierz biblioteke sterownikow

Wybierz odpowiedni sterownik CT-API na dysku twardym.
Szczegotowe informacje znajduja sie w instrukciji
producenta czytnika kart.

Wiéz karte
Witz karte do czytnika.

Dodaj nowego pacjenta
Kliknij Nowy pacjent, a dane karty zostang wstawione
automatycznie.
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7 Hardware Setup - Konfiguracja sprzetu

Zanim bedziesz mégt korzystaé z Systemu Pomiarowego, aktywuj system w menedzerze urzadzen
WINJAW+. Najpierw upewnij sie, ze wszystkie urzadzenia, ktérych chcesz uzy¢, sg podtaczone do
komputera i wigczone. Nastepnie otwérz menedzera urzadzen WINJAW+, klikajac przycisk Hardware
Setup. Po krétkim czasie wszystkie dostepne urzadzenia zostang wyswietlone po prawej stronie.

Jesli chcesz skonfigurowac rozne profile sprzetowe, kliknij Profile po lewej stronie.
W zaleznosci od posiadanego systemu pomiarowego mozna nawigzac¢ potaczenie przez USB lub WiFi.

7.1 Connection via USB - Polaczenie przez USB

— — T Automatyczne rozpoznawanie
== Aby nawigza¢ potaczenie przez USB, kliknij na ikone z symbolem
USB. Kliknij dwukrotnie ikone lub alternatywnie mozesz jednym
kliknieciem wybrac¢ urzadzenie i klikngaé¢ przycisk Insert. Jezeli
Twoje urzadzenie sie nie wyswietla? Poszukaj informacji w
rozdziale "Rozwigzywanie problemow" (strona 102)

B - Q= v =

7.2 Connecting the JMA Optic systems via Wifi connection
Podtaczenie systemu JMA Optic za posrednictwem Wi-Fi

Jesli wraz z systemem otrzymates klucz USB Wi-Fi, mozliwe jest podtaczenie systemu bezposrednio z
oprogramowania przez sie¢ WLAN.

Aby to zrobi¢, podtacz dostarczony z systemem klucz sprzetowy Wifi USB do laptopa/komputera, a
nastepnie otworz ustawienia urzadzenia w oprogramowaniu WINJAW+ i wigcz system.

Ustawienia urzadzenia trzeba otworzy¢, aby uzyskaé
dostep do funkcji Wi-Fi.

Aby nawigzac¢ potgczenie przez WiFi, kliknij ikone z
symbolem WiFi. Kliknij dwukrotnie ikone lub
alternatywnie mozesz jednym kliknieciem wybrac¢
urzadzenie i klikng¢ przycisk Insert selected devices

| Prasa cannect and power up al your devices. Winslews devices might taiie 8 whik 10 thow us. T pasent

hd

7.2.1 First WIFI connection between software and hardware system
Pierwsze potaczenie WIFI miedzy oprogramowaniem a urzadzeniem

Podczas pierwszego potaczenia lub w przypadku korzystania z nowego laptopa/komputera nalezy
przestrzega¢ nastepujgcych punktow:
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1. Podiacz adapter WIFI
Podtacz dostarczony adapter WLAN do komputera.

2. Zainstaluj WINJAW+
Teraz przeprowadz instalacje oprogramowania WINJAW+ (instrukcje krok po kroku strona 11). Pod
koniec procesu instalacji zostang zainstalowane sterowniki karty WIFI. W razie potrzeby potwierdz
instalacje sterownikéw na swoim komputerze.
W razie potrzeby dezaktywuj wewnetrzne adaptery WIFI.
Jesli Twoj komputer ma inne adaptery WIFI, dezaktywuj je (patrz rozdziat "Wytgczanie wewnetrznego
adaptera WIFI") strona 34

3. Konfigurowanie JMA Optic do pracy z WIFI
Teraz podtacz JMA Optic do komputera za pomoca kabla USB. Nastepnie uruchom oprogramowanie
WINJAW+ i kliknij ,Measure” po prawej stronie, a nastepnie ,Hardware Setup” w prawym dolnym rogu.
Po krotkim czasie instrument JMA Optic pojawi sie w ustawieniach i z natozonym symbolem
potaczenia USB (patrz rys. 2). Nieco pdzniej pojawi sie kolejny instrument JMA Optic z symbolem
potaczenia WIFI (patrz rys. 3). Kliknij go dwukrotnie, aby doda¢ go do listy uzywanych urzadzen i
zamknij ustawienia urzadzenia za pomocg OK. JMA Optic jest teraz gotowy do pomiaru przez WIFI.

] ]
“R- a
zebris OJMA zebris OJMA
10262003 10262003
by USB by WIFI

o JMA Optic jest zawsze podtaczony do komputera, na ktérym byt ostatnio uzywany
@ przez USB. W danej chwili moze byé podtaczony tylko do jednego komputera.
7.2.2 Disable internal WIFI adapters - Wylacz wewnetrzne adaptery WIFI

Otwérz ustawienia Windows
Windows 5 o Nacisnij klawisz Windows, a nastepnie kliknij "koto
(T — zebate" w lewym dolnym rogu, otworzg sie ,Ustawienia

\, - 0 e systemu Windows”.
8 I ‘ Lle—r Ex Wybierz Network and Internet - Sie¢ i Internet
¥ R -
. -

WINJAW+ Seite 34 von 117




Wybierz Change adapter options- Zmien opcje adaptera

| o v Status
N ]
8—g—@&

|8 sma

a wh

5 e

—
| | .
d Aaptars o Change your netwark settings. /
W Mok bt "0 e e agisnn

O Do ag

O Powy

Disable other WIFI Adatper - Wytacz inny adapter WIFI

Kb 4
e
(d
0
-

& X, Jezeli potgczenia sieciowe nie wyswietlajg sie tak jak na zrzucie
ekranu (wazna jest trzecia linijka z oznaczeniem producenta , TP-
Link Wireless USB Adapter”), zmien widok na ,Kafelkowy” klikajac
w pole wyboru oznaczone cyfrg 1.

Teraz wytacz wszystkie inne adaptery WIFI (na zrzucie ekranu tylko
jeden, oznaczony 2), klikajac prawym przyciskiem myszy>
,Disable”. Po dezaktywaciji kafelek jest wyswietlany na szaro z
dopiskiem ,Disable”.

Po dezaktywacji wewnetrznych adapteréw WIFI nalezy ponownie
g S W, g e ' uruchomi¢ komputer (adapter zebris WIFI pozostaje podtaczony).
B - System jest wtedy gotowy do pracy.
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8 Wybér Modutu
8.1 Ogdlne

Klikajac na Measure dostajesz sie z bazy danych do wyboru modutu. W zaleznosci od zakresu licencji
wys$wietlane sg aktywowane moduty pomiarowe. System mozna rozbudowywaé¢ zaréwno po stronie
programowej, jak i sprzetowej. Zapytaj swojego dostawce o dodatkowe mozliwosci zastosowania.

BB Setect Measurement Module | asaf asdt, 03/03/2020 | WINIAW v1.7.41

? =P Measurement preparation: Press ‘Start' to proceed. i“mum- lm_‘-‘*r_n-— 1 aly v [% Raport

Modubes.
& A
:Sn’ ;3 |
».

CMDMactS Intevactor

an

A EMG Relax & Bite Plaster Articulstor Face Imager

& Lo
= arr
1 -

Connc Articutator Virtusal ocetuskon

Wybierz modut pomiarowy, klikajac jedng ikone odpowiedniego modutu. Modut jest teraz podswietlony
kolorowym ttem. Kazdy modut daje mozliwos¢ indywidualnego ustawienia. Aby uzyskac¢ niestandardowag
konfiguracje, kliknij opcje Measurement setup - Konfiguracja pomiaru. W nastepnym rozdziale szczegétowo

opisano ustawienia.

8.2 Measurement setup - Konfiguracja pomiaru

| . Mozliwosci ustawien zalezg od podtaczonego systemu
T e . pomiarowego i roznia sie w zaleznosci od modutu
z pomiarowego. Ponizsza lista jest przyktadowa:

Measurement mode - Tryb pomiaru
Reference System - System odniesienia
Face measurement - Pomiar twarzy

b Jaw positions - Pozycje szczeki

(@4 Jaw movements - Ruchy szczeki

T ro— CEE

8.2.1 Measurement mode - Tryb pomiaru

Measurement mode Articulator adjustment only - Tylko regulacja artykulatora
W tym trybie generowane sg tylko dane dla analogowego
ustawienia artykulatora. Zaletg tego ustawienia jest to, ze

T utor e movement oo 5 mozna szybko i tatwo okresli¢ dane, za pomocg ktoérych

= < uzytkownik stworzy indywidualne szyny nagryzowe lub

uzupetnienia protetyczne zgodnie z wartosciami pacjenta.

Articulator & movement export

Aticulator adjustments only

Real movement export only
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Real Movement Data export only
Tylko eksport danych ruchu rzeczywistego

Ten tryb, w potaczeniu z widelcem zgryzowym (REF-Nr.: 01960320), umozliwia tagczenie danych ruchu i
wirtualnej sytuacji pacjenta w cyfrowym przeptywie pracy. Przetwarzanie danych realizowane jest
poprzez interfejsy systemu CAD/CAM.

Articulator & movement export
Eksport danych do artykulatoréw i zapisu ruchu

Ten tryb faczy dane analogowe i cyfrowe. Tryby eksportu danych do artykulatora i ruchu
rzeczywistego sg potaczone. W tym trybie model mozna przenies¢ do analogowego artykulatora Artex
firmy Amann Girrbach za pomoca widelca zgryzowego w potaczeniu ze stotem transferowym (lub do
innych systemow - zapytaj dostawce).

8.2.2 Reference System - System Odniesienia

System referencyjny, dla ktérego tworzone sg zapisy rejestracji pacjentéw, zawiera kilka indywidualnych
opcji ustawien. Aby korzysta¢ ze wszystkich modutéw, nalezy najpierw wprowadzi¢ ptaszczyzne
referencyjng czaszki. Mozliwe sg dalsze mozliwosci przeniesienia osi obrotu:
N i;sp:;mm“ :‘ Kinematic Axis - O$ kinematyczna - Pacjent wykonuje
inematic axis maksymalny ruch otwierania, zamykania i wysuwania. Powstatg
0$ mozna wybrac¢ jako o$ odniesienia dla zapisu lub poréwnac
ze srodkiem obrotu szacunkowej osi.

Hinge axis

Center of Condyle by pointer

=
(ragus Superior by pointer

Hinge Axis to wyimaginowana linia, ktéra przechodzi poziomo
przez $rodki obrotu obu ktykci w prawo i w lewo, gdy klykcie sg
najbardziej dystalnie, nienapiete i cofniete. O$, wokot ktorej
ktykcie moga sie obraca¢ bez translacji. Przy ruchu otwierania i
zamykania 10-18 mm pacjent wykonuje czysty ruch obrotowy w
najbardziej cofnietej pozyciji kltykcia. Mozna jg wybra¢ jako o$
odniesienia dla zapisu lub poréwnac¢ ze srodkiem obrotu
szacunkowej osi.

By C-bow large

Centre of Condyle by Pointer - Srodek kiykcia wyznaczony
przez wskaznik - W tym ustawieniu mozna przyja¢ o$
wyznaczong przez poprzednig aksjografie, ktéra jest zaznaczona
jako punkty na skoérze.

Tragus superior by pointer - Punkt "Tragus superior"
wyznaczony przez wskaznik. Anatomiczny punkt na uchu

pacjenta wyznaczony za pomocg wskaznika.

C-Bow
Anatomiczny punkt na uchu pacjenta pobrany z oliwki tuku C-
Bow.
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8.2.3 Face Measurement - pomiary twarzy

Face measurement “ Wyrazne punkty odniesienia z symetrii twarzy, jamy ustnej
1 Left eye corner [m] T . . g
mghf:;m, 5 lub wyznaczonych linii mozna wprowadzi¢ za pomoca
3 Left mouth corner o wskaznika. Mozna je mierzy¢ statycznie na gérnej szczece,
4 Right mouth corner (m] . . . . . . .
5 statc poitsupper e Co ] . jak rowniez dynamicznie na dolnej szczece, a tym samym
B B [ o | o wyswietla¢ w sposéb graficzny w oprogramowaniu.
7 Statc Ines upper jaw [ o ] .
8 Dynamic lines lower jaw E +

8.2.4 Jaw Positions - Pozycje szczek

o 8 priiioti: 4 Roézne pozycje zuchwy w stosunku do szczeki mozna

[ 1 Rabitual occlusion o L . Lo .
e = zapisa¢ pod podanymi sformutowaniami: ,Zwarcie nawykowe
¥ Juve Relaian o - Habitual occlusion", ,Pozycja spoczynkowa - Resting
ox t i # position", ,Relacja szczek - Jaw Relation" i mozna je

dodawac¢ indywidualnie wedtug nazwy. Kolejnos¢ mozna
zmieni¢ za pomoca klawiszy strzatek.

8.2.5 Jaw Movements - Ruchy szczeki

Jow movements <« Ruchy szczeki, ktére nalezy wykona¢ podczas badania,
1 Live preview = | mozna indywidualnie ustawi¢, witaczajac i wylgczajac
2 Lateral left 1 - + . s . sz . sz . . s
3 Loterat sight ) . wzorce ruchu i ich czestotliwo$é. Kolejnos¢ mozna zmienié
& PowETr - . za pomocy klawiszy strzatek.
S Gpering S
& Cheving (o] - -

ox t 1 4

8.2.6 Measured Parameters (Module Jaw Relation) - parametry w module JR

Measured parameters Ustawienia do okreslania relacji szczek mozna wykona¢ w
Retral position (£ . ,
S ) . nastepujacy sposob:
Gothic arch =
Zm‘mi S Retral position - Pozycja dotylna - odnosi sie do pozyc;ji
Bite control o ] . zuchwy, ktorg lekarz moze bezpiecznie kierowaé recznie za

pomocg uchwytu Lauritzena lub Dawsona. To, ile pozyciji
docelowych zostanie wprowadzonych, zalezy miedzy innymi
od zdolnosci koordynacyjnych pacjenta. Po zakonczeniu tej
procedury z najbardziej oczywistych punktow wyliczana jest
wartos¢ srednia i wykorzystywana do okreslenia pozyciji
terapeutycznej zuchwy.

Gotic Arch - Luk gotycki jest wyznaczony przez kat
powstatej strzatki.

Manual Correction - Dzieki recznej korekcji dentysta moze
ingerowa¢ w ustawienie zuchwy w celu dokonania korekt.

Navigated registration - Nawigowana rejestracja.
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Pacjent prowadzi zuchwe do pozycji docelowej za pomoca
wizualnej informacji zwrotnej.

Bite control - Kontrola zgryzu - Dzigki zoptymalizowanemu
zgryzowi mozna ustali¢ prawidtowa pozycje.

8.3 Measurement Profile Management - Zarzadzanie profilami pomiarowymi

Configurations - Konfiguracje

Save acquisition L s ) Al
W ustawieniach pomiaréw kazdego modutu pomiaréw

profile
E— znajdziesz przycisk Configurations - Konfiguracje. Tutaj
coﬁ;gurations masz mozliwo$¢ zapisania ustawien, wyeksportowania
konfiguraciji ustawien lub zaimportowania juz istniejgcych
Import . .
, . konfiguracii.
configurations

1
;T % Configurations

B save configuration as.. - O X

== Enter the name of the configuration and press ‘Ok’. Save aqUiSitiOnS prOfiIe = Zapisz prOfII pomiaru

W polu Name - Nazwa, mozna wstawi¢ nowe oznaczenie
bsting confouratons zmodyfikowanego profilu pomiarowego. Rézne profile

[ 1 Defaut | pomiarowe s3g zapisywane zgodnie z sekwencjg numeréow.

Zmodyfikowane profile pomiarowe wynikaja z recznej

adaptacji profilu pomiarowego uzytkownika. Sg one

przechowywane wytacznie w uzywanej licencji.

Name‘ Default ‘ X Clear

x
e Cancel </ ok

Select measuring profile - Wybierz profil pomiarowy
Jesli utworzytes dodatkowe profile, znajdziesz je po prawej
stronie ekranu oraz przyciski nawigacyjne ,Wstecz” i ,Start”.

Measurement conlig

Articulator

+ 0

. ° Exporting measurement profiles - Eksportowanie profili

-  pomiarowych

Wybierz opcje ,Eksportuj konfiguracje”, aby wyeksportowaé
jeden lub wiecej utworzonych profili pomiarowych do
wybranej lokalizacji. Daje to mozliwos¢ przenoszenia
poszczegolnych profili pomiarowych do kolejnych licenciji
oprogramowania.

[[SpISN e e

]
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e OR010%_apen-sentl cortr: 5.
T
e e 020008, ey
s )
B select configurations. - (m] X

' Select one or more configurations. Use the name
box to filter them.

r A
Namel_ ] xcear

Existing configurations
# X Name

[ 1B Aticutor |
2 ® Default

x
@ Cancel  4f Ok

WINJAW+

Importing measurement profiles
Importowanie profili pomiarowych

Aby zaimportowa¢ kopie zapasowg ustawien pomiaru do
oprogramowania, wybierz ,Importuj konfiguracje”.

Uzyj wyszukiwania $ciezki, aby zatadowa¢ zadany
pakiet z predefiniowanymi profilami pomiarowymi.
Pomocna jest doktadna nazwa plikéw kopii zapasowe;.

Seite 40 von 117




8.4 Measurement Preparation- Przygotowanie badania
8.4.1 Head bow fixation on the patient - zalozenie tuku na glowe pacjenta

iR
aaan” o
aa 9

Uktad pomiarowy - tuk Zebris, nalezy zatozy¢ na glowe osoby badanej na etapie przygotowania pomiaru.

Nalezy wzig¢ pod uwage 3 kwestie:

o Kat i potozenie systemu kamer wzgledem czujnika zuchwy
e Poprawnie przymocowany widelec paraokluzyjny do zebéw zuchwy

e Orientacja Pacjenta

Angle and position of the head bow - Kat i pozycja tuku
na gtowie pacjenta

W wyprostowanej pozycji siedzacej tuk na gtowie musi by¢
ustawiony tak, aby byt rownolegty do podtogi.

Podobnie podczas zaktadania widelca paraokluzyjnego
upewnij sie, ze jest on zamocowany réwnolegle do
ptaszczyzny okluzyjnej

Incorrectly attached head bow - Nieprawidiowo
zamocowany tuk na gtowe

Jesli system zostanie umieszczony na gtowie pacjenta w
pokazany sposéb, nie mozna zagwarantowaé, ze czujnik
bezbtednie wykryje wszystkie pozycje i ruchy, ktére majg
by¢ zmierzone.
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Patient orientation - Orientacja pacjenta

Pacjent nie powinien znajdowac¢ sie blisko okna

Patient orientation - Orientacja pacjenta

Jesli pacjent jest utozony twarzg do okna, nalezy zapewni¢
mu ochrone przed $wiattem stonecznym.

Patient orientation - Orientacja pacjenta

Pacjent musi by¢ utozony do pomiaru w taki sposéb, aby
NIE siedziat w kierunku okna. Swiatlo podczerwone moze w
pewnych okolicznosciach zakiéca¢ pomiar powodujac:

e Przerwy w sygnale
o Przeskoki
e Brak rozpoznania czujnika na zuchwie

Wskazowki te muszg by¢ przestrzegane przy kazdym pomiarze.

UI“ Tylko ich przestrzeganie gwarantuje pomysiny pomiar pacjenta.
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8.4.2 Attachment Fixation - montaz widelca paraokluzalnego

Kolejnos¢ czynnosci przygotowawczych moze sie rézni¢ w zaleznosci od organizaciji pracy w @binecie.
Zaczynamy od montazu widelca paraokluzyjnego na dolnym tuku. Poniewaz widelec stuzy do zamocowania
czujnika, musi by¢ mocno potaczony z zebami zuchwy. Jesli ze wzgledu na stan uzebienia lub bardzo
gteboki nagyz ilos¢ miejsca na mocowanie widelca jest niewystarczajgca, mozliwe warianty zamocowania
elementu trzeba gracowac¢ indywidualnie z laboratorium dentystycznym. W przypadku brakoéw i
czesciowych brakéw zebowych mozna réwniez zastosowacé indywidualnie przygotowane waty zgryzowe w
potaczeniu ze réoznymi systemami kotwigcymi, np. zatrzaski. Standardowe mocowanie widelca
paraokluzyjnego odbywa sie poprzez powierzchnie wargowe dolnych zeboéw. Aby wykorzysta¢ catg
powierzchnie mocowania zebéw i przestrzenie miedzyzebowe, standardowe mocowanie paraokluzyjne
mozna przedtuzy¢ poza dtugos$é czesci mocujacej do obszaru zebow tylnych. Nalezy indywidualnie
zdecydowag, czy przygotowanie widelca paraokluzyjnego odbedzie sie w ustach pacjenta czy powinno
by¢ przeprowadzone przez laboratorium dentystyczne na modelach sytuacyjnych.

1. Fixation with temporary material - Posrednie mocowanie materialem
tymczasowym

Uzyj gipsowego Ilub wydrukowanego modelu
istniejgcej sytuacji pacjenta, aby wykona¢
indywidualne mocowanie. Alternatywnie mozesz
zleci¢  wykonanie  tego kroku swojemu
laboratorium dentystycznemu. Widelec
paraokluzyjny musi by¢ dopasowany przez
odpowiednie dogiecie na dolnym tuku zebowym,
tak doktadnie, jak to tylko mozliwe i pozostaje
bez kontaktu z gérnymi zebami.

Upewnij sie, ze goérne zeby nie dotykajg widelca
i materialu mocujagcego. Zapobiegnie to
zdestabilizowaniu mocowania podczas pomiaru.

WINJAW+ Seite 43 von 117




Tak przygotowany widelec paraokluzyjny mozna
uszczelni¢ za pomocg cementu tymczasowego lub
innego materialtu o odpowiedniej twardosci

W przypadku mocowania w duzej czesci na dzigsle
mozna zastosowac klej tkankowy.

WINJAW+
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2. Fixation through bite registration material - Bezposrednie mocowanie za pomoca
materiatu do rejestracji zgryzu

Dzieki tej metodzie mozesz stworzy¢ indywidualne
mocowanie bezposrednio przy pacjencie. W przyktadzie
wykorzystano nastepujgcy materiat:

greenbite apple

DETAX GmbH & Co. KG
Carl-Zeiss-Str. 4

76275 Ettlingen / Germany

W pierwszym kroku dostosuj ramiona widelca
paraokluzyjnego do sytuacji w ustach pacjenta.
Opcjonalnie mozna w tym celu wykorzysta¢ model gipsowy,
jesli jest dostepny.

Nat6z materiat na widelec paraokluzyjny i umies¢ go na
uzebieniu zuchwy pacjenta. Umies¢ go tak centralnie, jak to
tylko mozliwe i prosto.

Poinstruuj pacjenta, aby zagryzt szczeki, aby unikng¢
przeszkadzajgcych kontaktow.

Po catkowitym utwardzeniu materiatu mozna zdja¢ widelec i
usung¢ nadmiar materiatu.

W celu lepszej stabilizacji mozna przymocowac
przygotowany widelec do zeboéw za pomoca niewielkiej
ilosci kleju tkankowego. Alternatywnie, na widelec mozna
natozy¢ niewielkg ilos¢ materiatu wyciskowego o niskiej
lepkosci, aby zapewni¢ dodatkowa retencje w
przestrzeniach miedzyzebowych.

8.4.3 Bite Fork - Widelec zgryzowy

Podstawy o widelcu zgryzowym

Widelec zgryzowy ma znane potozenie w uktadzie wspoétrzednych w stosunku do czujnikéw systemu JMA
Optic. Okreslone dane dotyczace ruchu mozna wyeksportowaé za pomoca pliku danych XML i umozliwié
taczenie poszczegodlnych ruchoéw oraz skandéw modeli. Metoda ta daje uzytkownikowi mozliwos¢
projektowania szyn i uzupetnien protetycznych pod katem ruchéw pacjenta w oprogramowaniu CAD oraz
ich wytwarzania w systemie CAM.
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Metoda rejestracji z widelcem zgryzowym:
Procedura rejestracji pacjenta jest nastepujgca:

Aby okresli¢ potozenie gornej szczeki, najpierw nakfada sie
na zeby widelec zgryzowy z materiatem rejestracyjnym.
Materiat twardnieje i widelec jest skanowany wewnatrzustnie
razem z tukiem zebowym lub w skanerze stacjonarnym z
modelem szczeki lub skanowany poza jamg ustng skanerem
wewnatrzustnym razem z zagryziong masa. Ma to na celu
dopasowania skandéw szczek i danych o ruchu w
oprogramowaniu do projektowania.

Podczas procedury pomiarowej widelec zgryzowy , ktory
zostat wczesniej uzupetniony o rejestracje zgryzu, jest
najpierw wprowadzany w gorng szczeke pacjenta.
Wczes$niej nalezy sprawdzi¢ bezproblemowy powrét widelca
do ust.

Czujnik dolnej szczeki jest nastepnie umieszczany na
gornym widelcu zgryzowym. Ta pozycja jest teraz
rejestrowana podczas kontynuacji procesu nagrywania -
rejestraciji.

Nastepnie, po wyjeciu z ust gérnego widelca zgryzowego,
zaktada sie czujnik zuchwy na widelec paraokluzyjny na
tuku dolnym i rejestruje sie zuchwe w zwarciu nawykowym.

Nagrywanie - rejestracja ruchu odbywa sie jak zwykle. Po
zakonczeniu rejestracji zapis danych XML jest dostepny w
celu przeniesienia informacji o ruchu w oprogramowaniu
CAD.

8.5 Measurement Execution - Wykonanie pomiaréow

Za pomocg przycisku START rozpoczyna sie nagrywanie - pomiar wybranego modutu. Nagranie mozna
powtérzy¢ w dowolnym momencie, klikajac przycisk Wstecz - BACK.

Podczas pierwszego zapisu na pacjencie przeprowadzane jest przeniesienie punktéw anatomicznych w
celu odniesienia do systemu sensorycznego. Proces ten mozna powtérzy¢ dla kolejnych obrazoéw, klikajac

sg przenoszone do srodowiska wirtualnego. Postepuj dalej zgodnie z instrukcja.
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Type of presentation - Rodzaj prezentacji

Met| 10 o e

Zaktadki nad wyswietlaczem czaszki odnoszg sie do opcji
sposobu wswietlania. @dlna czaszka moze by¢ wyswietlana
”’\ jako ,model”, albo jako siatka 3D

Zoom - Powiekszenie

Przyciski zoomu stuzg do powiekszania ,+” lub zmniejszania
- Wyswietlanej czaszki. Klikniecie lewym przyciskiem
myszy na widoku 3D okresla punkt do powiekszenia.
Powigkszanie jest réwniez mozliwe za pomoca koétka
przewijania na myszy. Dzieki znakowi ,=" grafika jest
dopasowywana do wielkosci okna.

Prospects - Perspektywa

PRrpLp Paage
Przyciski po prawej stronie funkcji powiekszenia pozwalajg
wybra¢ standardowg perspektywe. Dostepny jest widok z
lewej, prawej, przodu, tytu, z géry oraz swobodna
perspektywa. Model mozna dowolnie obraca¢ na grafice za
pomocag myszy.

Note on sound signal - Uwaga dotyczaca sygnatu dzwiekowego
7 @ \ Rozpoczecie nagrywania jest sygnalizowane wysokim tonem, a koniec niskim tonem.
@ Nagrania, takie jak statyczne zapisy punktowe, a takze rézne pozycje szczek sg

potwierdzane dzwiekiem.

Sensor status display - Wyswietlanie stanu czujnika

Kontrolka czujnika $wieci na zielono, gdy kamery sa
idealnie przypisane do diod LED na podczerwien. Okulary,
bizuteria i inne przedmioty znajdujace sie miedzy tukiem a
czujnikiem zuchwy mogq wptywac¢ na nagrywanie lub
uniemozliwia¢ rozpoczecie zapisu (czerwone pole sygnatu).

Upewnij sie, ze podczas nagrywania pole sygnatu pod
piktogramem $wieci na zielono.

Czerwone pole sygnatu oznacza , Stop”! W takim przypadku
sprawdz obszar nagrywania pod katem przeszkéd, brudu
lub poziomu natadowania czujnika zuchwy. Jesli w wolnym
obszarze nagrywania pojawi sie migajace lub state
czerwone $wiatto, nalezy sprawdzi¢ system pod katem
uszkodzen.

Jesli wyswietlany jest szary piktogram, czujnik zuchwy nie
jest aktywny i aktualnie znajdujesz sie pomiedzy dwoma
etapami rejestraciji.

A
/o,
A
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Sensor status Ultrasonic systems
Stan czujnika Systemy ultradzwiekowe tuku.

Lampki na pasku testowym czujnika w prawym dolnym rogu
Swiecg podczas pomiaru na zielono. Aby pomiar zakonczyt
sie pomysinie niezbedna jest prawidtowa kalibracja
wzgledem ptaszczyzny odniesienia pacjenta.

Okulary, ale takze bizuteria uszna czy wtosy, ktére znajdujg
sie miedzy nadajnikiem a odbiornikiem ultradzwiekéw, mogg
wptywaé na pomiar lub uniemozliwia¢ jego rozpoczecie.
Upewnij sie, ze okragte pola sygnatowe 1-4 pod
piktogramem $wieca sie w sposob ciggty na zielono
podczas pomiaru. Pola sygnatowe, ktére swiecg na
czerwono lub nawet czesciowo na czerwono, oznaczajg
»Stop”, sprawdz system pod katem przeszkéd lub sprawdz
potaczenia wtykowe i kable.
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9 Edit Measurement (View Mode) - Edytuj pomiar (tryb przegladania)

W trybie ,Podglad - View” pomiar mozna przeglada¢ i analizowaé. Poszczegédlne funkcje trybu przegladania
zostaty szczegotowo wyjasnione ponizej. W modutach wystepujg rézne rodzaje ilustracji pomiaru ze wzgledu na
specyfike jego zastosowania.

9.1 Basics - Podstawy

P Pl i A #F=c—a- 0- N Wybierz zapis - rejestracje

R — O~ AF 7 Po wybraniu pacjenta z bazy danych po prawej stronie
o A wyswietlane sg poszczegdlne jego zapisy . Za pomoca

e s przycisku View lub dwukrotnego klikniecia w zapis otwiera
e sie tryb analizy.

Kliknij ,,Odtwérz - Play” na prawym pasku narzedzi.

A 5 s —% 7 Wyswietlacz czasu pokazuje aktualnie wyswietlany punkt
czasu. Wyswietlanie czasu zaczyna sie od 0.0 i konczy w
czasie X, czyli na koncu nagrania. Mozesz wprowadzi¢
indywidualng warto$¢ czasu lub uzy¢ pozyciji kursora, aby
wyswietli¢ aktualny czas nagrania.

Klikajac na "Wstecz - Back" mozesz wréci¢ do bazy danych.

P = b it s S e e r—c—Ee- N

Timeline - 0$ czasu

Y } Os$ czasu jest pokazana pod funkcjami Zoom i View. Podaje
j informacje o wykonanych ruchach wraz z czasem ich
_\‘ trwania. Linia przerywana ze strzatkg pokazuje biezacy
= S e— & punkt czasowy w trybie odtwarzania. Ruchy mozna ukry¢

lub pokaza¢, klikajac dwukrotnie odpowiedni obszar ruchu.
Przezroczyste niebieskie tfo oznacza, ze ruch zostanie
pominiety w trybie odtwarzania, ale oznacza réwniez, ze ten
specjalny ruch nie bedzie analizowany w raporcie.

Aby zaznaczy¢ i przeanalizowa¢ okreslony obszar nalezy
przesung¢ kursor do indywidualnie wybranego punktu
poczatkowego na osi czasu i zatwierdzi¢ jednym kliknieciem
lewym przyciskiem myszy.

Koniec wybranego zakresu okresla sie poprzez wcisniecie
klawisza Shift i jednoczesne jednokrotne klikniecie lewym
przyciskiem myszy. Obszar ten jest podswietlony na zoétto.

- Teraz nacisnij przycisk Shift oraz docisnij ,+” na klawiaturze
\j Wybrany obszar jest powiekszony i dostepny do dalszej

rease procedury. Aby pomniejszy¢ obszar, uzyj przycisku ,-” na
klawiaturze
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9.2 View Options - Opcje widoku

Widoki mozna przesuwac i zmienia¢ ich rozmiary we wszystkich kierunkach przestrzennych za pomocq

kotka przewijania myszy, klawiszy ,+” i ,-” lub funkcji dotykowych komputeréw PC.
Model
N v Klikajac na zaktadke Model, jest wyswietlana wizualizacja

‘ d czaszki w 3D.

3D
Po wybraniu zaktadki 3D wyswietlany jest ogéiny widok
wszystkich punktéw i linii oraz tréjkat Bonwilla.

» menge

Tracks - Sciezki

“ i 4 Wykresy ilustrujace ruch kiykcia (L i P) pokazuja r uch z
gory i z boku.
Wykres ilustrujacy ruch punktu siecznego pokazuje ruch
. od przodu i z boku.
W widoku indywidualnym tor ruchu pokazany jest réwniez z

J ) gory.

B Viewer settings - m} x

w= Edit settings of the viewer here

Name Customized View Dostosowanie widoku
Incisal ROM

e Lno [ Mozesz wybrag, ktore informacje chcesz wyswietlic.

Klikniecie ,Dostosuj - Customize” otwiera okno dialogowe, w
ktorym wymagane parametry sg aktywowane lub
dezaktywowane poprzez klikniecie w pole wyboru.

[E= I e

Sagittal Condyle Inclination

Dokonany tutaj wybor zostanie przyjety w raporcie.
Wyswietlane dane mozna skonfigurowaé¢ oddzielnie w
module Raport.

e Cancel J Ok

9.3 Functions - Funkcje

- Play - Odtwérz
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Automatyczne odtwarzanie nagrania ruchéw po kliknieciu przycisku PLAY. Nagranie
- jest odtwarzane i powtarzane do momentu nacis$niecia przycisku STOP.

Playback speed - Szybkos¢ odtwarzania

Klikniecie tego przycisku otwiera liste wyboru predkosci
odtwarzania.

Zoom
Szkto powiekszajace ze znakiem minus zmniejsza wyswietlacz o 20%.
Szkto powiekszajace ze znakiem plus powieksza wyswietlacz o 20%.

Zoom to fit
Widok 3D jest wysrodkowany w widoku, a wspotczynnik powiekszenia jest
automatycznie dostosowywany do okna, dzieki czemu model jest w petni widoczny.

Left View
Pokazuje model czaszki 3D z lewej strony.

Right View
Pokazuje model czaszki 3D z prawej strony.

Frontal View
Pokazuje model czaszki 3D z widoku czotowego.

Top View
Pokazuje model czaszki 3D od gory.

3D View
Pokazuje model czaszki 3D w widoku podstawowym programu.
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Measuring angles and distances - Pomiar katow i odlegtosci

Narzedzie dysponuje dwiema liniami do okres$lenia katow i odlegtosci w odniesieniu
anatomicznym. Czarng linie mozna ustawi¢ w zadanym kierunku jako linie
odniesienia. Zielona linia moze by¢ nastepnie wykorzystana do okreslenia odlegtosci

i katow wzgledem czarnej linii.

Condyle axis
Pokazuje o$ ktykcia.
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10 Report - Raport

W trybie ,Report” parametry funkcji zdefiniowane wczesniej w trybie Widok- View sg analizowane i
wyswietlane.

10.1 Basics - Podstawy

A L e P r— - @ [ ]

—— Open Record in the Viewer - Otworz nagranie w przegladarce
e S—— an = Wybierz nagranie w bazie danych i kliknij Raport na prawym pasku
et z = 7 " narzedzi lub przetacz sie do trybu Raport z trybu widoku.

Report - Raport

Widok raportu pozwala na odczytanie i ocene catosci danych.

“ = me . Mozna je wydrukowac z poziomu raportu klikajac na symbol

T L E drukarki lub zapisa¢ jako plik pdf. W sekcji ,Dostosuj - Customize”
= : : E mozna dodawac lub ukrywac¢ rézne parametry w raporcie.

10.1.1 Comparision Report - Poréwnianie raportow

Select Recordings - Wybierz nagrania
Dwa zapisy tej samej kategorii mozna poréwnywac¢ bezposrednio ze
: : : soba, a takze taczy¢ w widoku raportu. Nagrania zapisane w
ST EEEL ,Records” zaznaczamy za pomoca , Ctrl” + lewy przycisk myszy.
e -;;-'m — Wtedy zapisy sgq bezposrednio powigzane i wyswietlane razem w
: widoku ,Raportu” . Raport mozna nastepnie wydrukowac lub
zapisac jako plik pdf.

P = et Pt gt ot P — u- R— ]

| 23

P = o e ek o e &

Presentation in the comparison report

Prezentacja w raporcie porownawczym

W raporcie poréwnawczym wyniki badania A sg pokazane w
kolorze, a wyniki badania B w kolorze czarnym. Przyporzadkowanie
do danego badania wida¢ rowniez w wierszu nagtéwka.

10.1.2 Report Controls - Kontrolowanie raportu

View

Za pomoca tych przyciskéw mozesz okreslié, ile stron raportu jest wyswietlanych w tym samym czasie.
Alternatywnie suwaka mozna uzy¢ do powiekszania/pomniejszania.

1:1
Pokazuje catgq strone raportu w
1 :1 proporcji 1 do 1.
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Fit to width

Strona raportu jest maksymalnie powiekszona do szerokosci przegladarki.
)

Fit to page

Za pomocg tego przycisku mozesz okresli¢, ile stron raportu jest wyswietlanych w
{%’ tym samym czasie.

Thumbnail view
DD Pokazuje wszystkie strony raportu do przegladu jako mate piktogramy.

00

Export and printer setup - Export i ustawienia drukowania

Print
Raport jest wysytany do drukarki wybranej w ustawieniach
drukarki.

Create PDF
Raport jest eksportowany jako plik PDF do dowolnego katalogu lub na zewnetrzny

PDF nosnik danych.

Printer setup - Ustawienia drukarki
Tutaj wybiera sie drukarke i zmienia ustawienia drukowania (np. format, rozmiar

#g strony itp.).

Report properties - wkasciwosci raportu

T Customize - Dostosuj

— Pokaz i ukryj poszczegolne parametry raportu. Patrz rozdziat Wtasciwosci
raportu - Report Properties.

10.2 Report Structure - Struktura raportu

:r):?llm'kfp:::‘ o .]ZEb”S Headline - Nagiéwek

‘ Tytut, nazwa projektu, imie i nazwisko pacjenta, data
przyjecia zlecenia rejestracji oraz logo firmy znajdujg sie w
nagtéwku.

ho
Whessen 17.01.2000 15:46, Funknion
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7 o e sk o e &

Patient

Name Thorsten
st

Gender Male
17.01.2020

N
L

Module specific data - Konkretne dane dla wybranego modutu.
Ponizej linii nagtéwka znajdujg sie wizualizacje zarejestrowanych
danych. Wizualizacja ta rézni sie w zaleznosci od wybranego
modutu. Wiecej informacji na temat wyswietlanych danych mozna
znalez¢ w odpowiednim module.

Informacja o pacjencie - Imie, Nazwisko, Pte¢, Data urodzenia i
Komentarze. W karcie pacjenta dostepne jest pole komentarza dla
indywidualnych uwag lekarza prowadzacego odnosnie diagnozy i
badania. Sg one nastepnie wyswietlane w raporcie

10.3 Report Properties - Witasciwosci Raportu

WINJAW+

OX t4 7

or ti

Customize Report - Dostosuj raport

Aby pokazac¢ lub ukry¢ poszczegoélne parametry raportu, kliknij
Dostosuj - Customize, a pojawig sie ustawienia raportu. Mozna
tutaj wiaczac¢ i wytgcza¢ dodatkowe strony raportu, dodatkowe
wizualizacje lub komentarze czy informacje, ktére chcemy
powiagza¢ z raportem. Kikajac przycisk OK, akceptujemy zmiany i
powracamy do bazy danych.

Edit Report settings - Edytuj ustawienia raportu

Po lewej stronie wyswietlane sg predefiniowane warianty raportow.
Mozesz dostosowac i wybraé te szablony do wtasnych wymagan.
Kategorie sg pokazane w srodku. Kategorie mozna wyswietli¢ lub
ukry¢ za pomoca przycisku ,Dodaj” (Plus) lub ,Usun” (X). Za
pomoca przyciskow strzatek mozna dostosowaé kolejnosc
wyswietlania kategorii.

Parametry, ktére majg by¢ wyswietlane, mozna ustawi¢
analogicznie po prawej stronie.
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11 Articulator Module - Modut "Artykulator"

Na ten modut sktadaja sie ruchy protruzji, laterotruzji w lewo i laterotruzji w prawo. Wyniki rejestraciji
nalezy traktowa¢ adekwatnie do sposobu zarejestrowania procesu ruchowego pacjenta. Indywidualne
wartosci dla artykulatora sg zwykle rejestrowane od pozycji maksymalnego zaguzkowania. Dzieki temu
system moze okresli¢ warto$¢ ustawienia prowadzen siecznych. To samo dotyczy ruchéw bocznych, ktére
sg dedykowane do ustawien indywidualnych prowadzen dla zebéw bocznych czy kiéw. Nalezy zauwazyg,
ze wartosci ustawienia artykulatora powinny by¢é generowane z ruchéw jatowych. Dla poréwnania,
dodatkowe ruchy kierowane przez dentyste podczas rejestracji na pacjencie mogg wptywaé na znaczenie
wartosci dla ruchu okluzyjnego. Zalecamy, aby uzupetnienia protetyczne utworzone przy uzyciu wartosci z
tuku Zebris zostaty poddane kontroli w sekcji "Funkcja w jamie ustnej pacjenta" - "Function in the Patient's
Mouth" i w razie potrzeby skorygowane.

11.1 Perform Measurement - Przeprowadzenie pomiaru

e v—Blu- o- Modul selection - Wybér modutu
Wybierz modut artykulatora po lewej stronie, a nastepnie
kliknij przycisk Start.

11.1.1 Reference Plane - ptaszczyzna referencyjna

Dane sa powigzane z poziomem. Jezeli w jednej sesji ma by¢ wykonanych kilka rejestracji, kazdg z
kolejnych i mozna wykona¢ z ustalong juz ptaszczyzng odniesienia. W przeciwnym razie nowa ptaszczyzna
referencyjna jest definiowana przyciskiem "Zdefiniuj ponownie ptaszczyzne referencyjng" - "Redefine

reference plane".

Define reference plane articulator with T-pointer - Zdefiniowanie ptaszczyzny odniesienia za pomoca
wskaznika T-Pointer

T-Pointer

Mozliwos$¢ przeniesienia zarejestrowanych wartosci do
réznych uktadow artykulatoréw powoduje koniecznos¢
kalkulacyjnego dopasowania tych zapiséw do ptaszczyzn
takich jak frankfurcka pozioma, ptaszczyzna Campera i
ptaszczyzna pacjenta. Jest to uwzgledniane podczas
rejestracji poprzez anatomiczne punkty odniesienia.

Define reference plane articulator with C-Bow - Zdefiniowanie plaszczyzny odniesienia za pomoca tuku C-Bow
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C-Bow

C-Bow oferuje kolejng mozliwos¢ zdefiniowania ptaszczyzny
odniesienia na pacjencie. Cechg szczegolng tuku C-Bow
jest mozliwo$é pomiaru punktu podoczodotowego (infra-
orbital point) i punktu siecznego (incisal point).

Pomiar punktu orbitalnego za pomocg wskaznika

Pomiar punktu siecznego za pomocg wskaznika

-

Reference Plane Bite Fork -Widelec zgryzowy ptaszczyzny odniesienia

Zapisanie danych ruchoéw w celu przeniesienia do
oprogramowania CAD/CAM, ale takze do przeniesienia do
analogowego artykulatora za pomocg stolika transferowego
Zebris, wymaga zarejestrowania pozycji lub wspotrzednych
gornej szczeki. Robimy to za pomoca specjalnego gérnego
widelca zgryzowego. Zaraz po tym okreslamy pozycje
zuchwy w zwarciu nawykowym.

W trakcie badania nalezy zadba¢ o prawidtowe utozenie
zuchwy w stosunku do szczeki w celu pdézniejszego
prawidtowego przetwarzania danych w wyzej wymienionych
systemach.
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11.1.2 Measuring Procedere - Procedura pomiarowa

Nieznacznie zmodyfikowany, jak w przypadku "analizy funkcjonalnej" str. 63, pacjent jest instruowany co
do tego konkretnego pomiaru, poniewaz wszystkie ruchy powinny by¢ wykonywane od kontaktu zebowego
do kontaktu zebowego. Pacjent wykonuje ruchy pod kontrolg lekarza dentysty. Nie tylko ¢wiczenie
wzorcow ruchowych, ale takze kontrolowane, ustandaryzowane wykonywanie zapisu danych zapewnia
bezpieczenstwo i doktadnosé pomiaru.

Ty e e F—EEEw- 5= N 8 Live Preview - Podglad na zywo

il W sekcji ruchu testowego ruchy mogg by¢ wyswietlane,
sprawdzane i przedstawiane pacjentowi bez zapisywania
wartosci. Mozesz takze uzy¢ tego trybu do ¢wiczenia
specjalnych ruchow funkcjonalnych z pacjentem.
Rozpocznij, klikajgc Start. Tryb testowy przetaczy sie na
= nastepny tryb pomiarowy po kliknieciu przycisku ,Stop”.
Siaes A Funkcje te mozna wytaczy¢ w ustawieniach pomiaru.

11.1.3 Measure Movements - Pomiar, (rejestracja, zapis) ruchow

W zaleznosci od wybranych schematéw ruchowych, ich ilosci oraz chronologii, wykonywane sg one z
pacjentem po podgladzie na zywo. Zasadniczo wszystkie sekwencje pomiarowe mozna konfigurowac
indywidualnie. Korzystajac z przyktadu niektérych standardowych ruchow, zostaniesz poprowadzony przez
ponizszy protokét nagrywania.

Lateral movement - Ruch boczny

Rejestracja rozpoczyna sie od maksymalnego mozliwego do
osiagniecia ruchu bocznego w lewo i w prawo. Proces
pomiaru mozna uruchomic, klikajac przetacznikiem noznym
przycisk ,Rejestruj”, przycisk Enter i przycisk myszy.
Pozycjg wyjsciowg jest zawsze zwyczajowa relacja zgryzu w
maksymalnym zaguzkowaniu . Na koniec ruchu pacjent cofa
zuchwe do pozycji wyjsciowej, przy czym po powrocie
proces pomiaru zostaje zakonczony.

Protrusion Movement - Ruch protruzyjny

Pozwdél pacjentowi przyja¢ pozycje wyjsciowg i wykonaj
maksymalny ruch protruzyjny z tej pozyciji. Nastepnie
pacjent pozwala zuchwie cofna¢ sie do pozycji wyjsciowej.
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Opening Movement - Ruch otwierajacy

Pozwdél pacjentowi przyja¢ pozycje wyjsciowg i z tej pozyciji
wykonaj maksymalny ruch otwierajgcy. Nastepnie pacjent
pozwala zuchwie powroci¢é do pozycji wyjsciowe;.

Lot - ° " Po zakonczeniu pomiaru pojawi sie okno dialogowe z
| # Type a description for this record and select the desired action. nastepujacymi OpCjami:

Meaurement 05012020 £5:09:37,

Decrpton L 2

@) tocarttecors [ Sove BRepest o Save BiCiose

Discard Record - Odrzu¢ zapis o o o Repeat - Zapisz i powtorz Save & Close

L . Pomiar zostaje zapisany i Pomiar zostaje zapisany i
Pomiar jest odrzucany i powraca . . . . .
nastepuje powrét do trybu przechodzi bezposrednio do
do trybu podgladu w celu . . . )
podgladu w celu wykonania widoku zakoriczonego pomiaru.

wykonania nowego pomiaru .
nowego pomiaru

11.2 View Mode - Tryb podgladu

Ponizej wyjasniono parametry, ktére majg by¢ rejestrowane w module artykulatora. Podstawy obstugi
"trybu podgladu" opisano w rozdziale Edycja pomiaru str. 49 (Tryb podgladu).

Measurements in mode Articulator adjustments only - Pomiary w trybie Tylko regulacja artykulatora
Podczas pomiaru w trybie artykulatora, w rzutach w trybie widoku wyswietlane sa tylko dane istotne dla
artykulatora. Obejmuje to zaktadki Model, 3D, Sciezki i Parametry, jak rowniez wyswietlanie parametrow
Sciezki ktykciowej w bloku Parametry.

Measurements in mode Articulator & movement export - Pomiary w trybie Eksport artykulatora i
ruchu. W trybie "View" odtwarzane sg te same dane, ktére zostaty zarejestrowane w trybie "Tylko regulacja
artykulatora". Wyswietlane sg rowniez widoczne pozycje widelcow zgryzowych w zaktadce 3D. Dane XML
mozna przenie$¢ do odpowiedniego systemu CAD/CAM za pomoca przycisku "zebris real Movement
Export".

Measurements in mode Real Movement export only - Tylko eksport pomiaréw w trybie Real Movement
Wyswietlanie ruchu odbywa sie poprzez przypisanie ptaszczyzny odniesienia widelca zgryzowego i
wyswietlanie ruchu poprzez zapisane nagranie rzeczywiste ruchéw. Dane mozna przenie$¢ do interfejsu
systemu CAD/CAM za pomocgq przycisku "zebris real Movement export".
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11.2.1 Module specific Parameters - konkretne parametry modutu

Parameters - Parametry
W zaktadce Parametry znajdujg sie nastepujgce dane::

e Sieczny, boczny prawy/lewy
e Sieczny, Protruzja, Otwarcie sieczne
e Dtugosc sciezki ktykciowej w prawo/w lewo
e Nachylenie kitykci - strzatkowo w prawo/w lewo
Zielonym obszarem oznaczono zakres referencyjny, w
= ktorym miesci sie zakres ruchu pacjentéw w grupie
\ referencyjnej. Wartosci referencyjne sg wyswietlane, jesli
r = wiek pacjenta miesci sie w przedziale od 20 do 60 lat.
) ~ Wartosci zakresu referencyjnego pochodzg z
f,' '\ publikacji"Standard an Limit Values of Mandibular
£ 2

=H]

.~ Condylar and Incisal Movement Capacity" (International
Journal of Com puterized Dentistry 2014;17(1); 9-20

Condyle path length - Dlugosc¢ sciezki klykciowej
Okresla okreslong diugosé¢ o jaka moze sie przesuwaé
ktykiec.

Sagittal Condyle inclination (reference: Frankfurt
horizontal) Strzatkowe nachylenie kiykcia (odniesienie:
ptaszczyzna Frankfurcka - pozioma)

Wskazuje nachylenie toru stawu, po ktérym ktykie¢ moze
sie poruszac.

11.2.2 Dataexportto CAD/CAM interface

Aby przesta¢ dane trybow rejestracji "Articulator &

T zebris real movement movement export" i "Real movement export only"
R export systemu cad/cam, nacisnij przycisk zebris real movement
export.

. . . Naciskajac ~ Virtual  Articulator  settings  export,
(':EI Virtual articulator settings eksportowane sg nie tylko indywidualne dane ruchu
export pacjenta, ale takze pozycja gérnej szczeki w artykulatorze,

oraz wartosci ustawien

Jesli w ustawieniach programu wybrates domysing $ciezke, plik danych jest zapisywany bezposrednio w
tej sciezce. Jesli tak nie jest, po nacisnieciu przycisku otwiera sie okno umozliwiajgce reczne okreslenie
odpowiedniego folderu do zachowania danych.

11.3 Articulator Report - Raport Rejestracji modutem "Articulator”

W trybie ,Raport” wyswietlane i analizowane sa parametry zdefiniowane wczesniej w trybie Widoku.
Podstawy obstugi opisane sg w rozdziale Raport. W zaleznosci od rodzaju artykulatora rozréznia sie
poziomy rejestracji wzgledem ptaszczyzn: frankfurckiej (SAM S3), Campera (KaVo Protar) i pacjenta
(Amann Girrbach Artex).

Wartosci okreslajace lokalizacje stawu i indywidualnego prowadzenia siecznego sg dostosowane do tych
wymienionych ptaszczyzn. Dodatkowe elementy (przyktad SAM) dotyczace np.nachylenia drogi stawowej
lub ruchu Bennetta sg uwzgledniane w raporcie i sg wyrdéznione pogrubiong czcionka. Krzywe narysowane
na drugiej stronie stuzg do oceny, czy pomiary zostaty wykonane przy prawidtowych ruchach. Export
danych do transferu pozycji modelu cyfrowego do Artex, jak rowniez Stratos, znajdujq sie w trybie w trybie
~Report”.
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11.3.1 Module specific Parameters - konkretne parametry modutu

Raport sktada sie z elementéw opisanych ponizej. W zaleznosci od specyfikacji w ustawieniach zapisu, w
raporcie mozna odczyta¢ okreslone dane. Wyswietlane sg konkretne dla pacjenta parametry ustawien dla
wybranego artykulatora. W tym przypadku stupki o kolorach zielonym/czerwonym/niebieskim opisujg
indywidualne dane pacjenta poddawanego leczeniu.

11.3.2 Explanation of the report content - Wyjasnienie tresci raportu

Motion Tracks - Sciezki ruchu

Przedstawione sciezki ruchu sg generowane na podstawie réznych specyfikacji ruchu w odniesieniu do
obu stawéw i punktu siecznego. W zaleznos$ci od wybranej pozycji osi i ptaszczyzny odniesienia tory
ktykciowe mogag by¢ wyswietlane w rézny sposéb w swoim przebiegu i kacie.

Sagittal condylar tract imaging - Strzatkowe obrazowanie
drogi kiykciowej

Strzatkowe pochylenie drogi stawowej oblicza sie w taki
sposoéb, aby uzyska¢ jak najlepszg analogie
zarejestrowanych krzywych z kzywizng artykulatora,
zwlaszcza w obszarze poczatkowym. Diagramy
przedstawiajg nachylenie toru ktykciowego ruchu
protruzyjnego i otwarcia.

Sag. Condyle Protrusion, right Sag. Condyle Protrusion left

L

Horizontal condylar path representations -

Prezentacjapoziomych sciezek kilykciowych

Kat Bennetta i natychmiastowe przesuniecie boczne sg

obliczane na podstawie ruchu ktykcia w mediotruzji, ktykcia

strony niepracujgcej. Linie harysowane na czarno

: | odpowiadajg usrednionej krzywej wktadki Bennetta w

- i VT i ... artykulatorze. Kolorowe linie (czerwony i zielony)

odpowiadajg zarejestrowanym rejstratom ruchu. Retruzja

jest obliczana na podstawie ruchu strzatkowego ktykcia

bocznego lub kiykcia spoczynkowego wstecz-czaszkowo.

e = = = Kat przesuniecia kontroluje kiykcie od czystego ruchu
laterotruzyjnego ,,0°” w sposéb ciggty pomiedzy
maksymalng latero retruzjg ,-20°” i latero protruzjg ,+20°”.

Hor. Condyle Laterctrusion, right Hor. Condyle Lateratrusion, left
Beeaeit s - Eeenrit

o o [t [

&
®
‘!
¢

Front table slideways - Prowadzenie stolika siecznego
Sa tu pokazane katy do-przedniego prowadzenia. Stolik
7 EE *  sieczny jest dopasowywany zgodnie z wyswietlanymi

! krzywymi. Za pomoca artykulatora wyswietlane jest

T TR - e ——— .. strzatkowe, lewe i prawe boczne nachylenie ptytek stolika
oraz nachylenie w projekcji czotowej.

Frant Tabla

Model transfer via transfer table - Transfer pozycji modelu szczekiza pomoca stolika transferowego
W tej sekcji opisano dane pozyciji i wysokosci ustawienia srub pozycjonujacych. Pozwala to na tgczenie
modeli w oparciu o prawidtowg pozycje szczeki.

Zebris oferuje kilka réznych stolikéw transferowych (zapytaj dostawce).

Reference picture - Zdjecie referencyjne

Graficzne przedstawienie pokazuje orientacje widelca
zgryzowego na stole pozycjonujacym, a takze graficzne
przedstawienie sposobu pomiaru dtugosci sruby.
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j g T % [ _ Bite fork positioning - Pozycjonowanie widelca zgryzowego

| [ I I [ Schemat przedstawia ustawienie srub pozycjonujacych na folii
| | || pozycjonujacej w widoku z gory. W tym celu sruby
pozycjonujace musza by¢ wkrecone w widelec zgryzowy typu
np. SD na odpowiednig dtugos¢.

Values transfer table

I:_:I: Bite fork Parameter - Parametry dla widelca zgryzowego

X 8 3 -13 Tabela stuzy do okreslenia pozyciji trzech $rub

¥ 35 0 5 pozycjonujacych na folii oraz ich dtugosci. Dzieki tym
parametrom gorng szczeke mozna ustawi¢ w prawidtowej
pozycji w ARTEX lub np. Stratos.

‘ Pin length | 24 | 12 | 15 ‘
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12 Function Analysis (3D-Analysis) - Analiza funkconalna (analiza 3D)

Poszczegolne etapy Arlizy 3D opisano tutaj przy uzyciu standardowych ustawien. Inne wzorce ruchu, ich
kolejnosé¢ i liczbe mozna wstepnie skonfigurowaé za pomoca ustawien rejestracji.

12.1 Perform Measurement

P = st st o ot 10 r—En- a- ®

2 22

Module selection - Wybor modutu

Wybierz modut Funkcja po lewej stronie, a nastepnie kliknij
przycisk Start.

12.1.1 Measure Movements - Pomiar Ruchéw

W zaleznosci od wybranych schematéw ruchowych, ich ilosci oraz kolejnosci, wykonywane sg one z
pacjentem po podgladzie. Zasadniczo wszystkie sekwencje zapisu ruchéw mozna konfigurowaé
indywidualnie. Korzystajac z przyktadu niektérych standardowych ruchéw, zostaniesz poprowadzony przez
ponizszy protokét nagrywania.

Lateral movement - Ruch boczny

Pomiar w analizie funkcjonalnej rozpoczyna sie na przyktad
od maksymalnego mozliwego do osiagniecia ruchu
bocznego w lewo i w prawo. Proces nagrywania mozna
uruchomi¢, klikajgac przetacznikiem noznym przycisk

¢ -Nagrywaj”, klawiszem Enter i przyciskiem myszy. Pozycja
e wyjsciowa jest zawsze zazwyczaj ustawieniem szczek w

) maksymalnym zaguzkowaniu. Na koniec ruchu pacjent cofa
szczeke do pozycji wyjsciowej, po czym po powrocie
proces zbierania danych zostaje zakonczony.

Protrusion movement - Ruch protruzyjny

Pozwdél pacjentowi przyja¢ pozycje wyjsciowg i wykonaj
maksymalny ruch protruzyjny z tej pozyciji. Nastepnie
pacjent pozwala zuchwie cofna¢ sie do pozycji wyjsciowej.
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Opening Movement - Ruch otwierania

Pozwél pacjentowi zajgé pozycje wyjsciows i z tej pozyciji
wykonaj maksymalny ruch otwierajgcy. Nastepnie pacjent
pozwala zuchwie cofngé sie z powrotem do pozycji
wyjsciowej.

Chewing, Posselt frontal, Posselt sagittal and user
defined movement patterns - Zucie, ruchy do
wyznaczenia diagramu Posselta, strzatkowo i czotowo
oraz zdefiniowane przez uzytkownika wtasne wzorce
ruchu.

Dalsze opcjonalne wzorce ruchu sg wykonywane
analogicznie do wczesniej opisanych ruchow.

[—Jr— - o =

Po zakonczeniu pomiaru pojawi sie okno dialogowe z

; * Type a description for this record and select the desired action. naStepUjacyml OpCJaml

Mesusement DED1.2000 £5:0937

Devcrpbon E

L4

enuuanmu [ sovemopest o Sove miCione

Discard Record - Odrzué zapis Save & Repeat - Zapisz i powtérz Save & Close

Pomiar jest odrzucany i Pomiar zostaje zapisany i Pomiar zostaje zapisany i
powraca do trybu podgladu w  nastepuje powr6t do trybu przechodzi bezposrednio do
celu wykonania nowego podgladu w celu wykonania widoku zakonczonego pomiaru
pomiaru nowego pomiaru

12.2 View Mode -Tryb podgladu

Ponizej wyjasniono parametry, ktére mozna rejestrowaé za pomoca modutu funkcyjnego. Podstawy obstugi
trybu podgladu opisano w rozdziale Edytuj pomiar - Edit Measurement (tryb podgladu) na stronie 49 .

12.2.1 Module specific Parameters

Parameters - Parametry
- W zaktadce Parametry znajdujq sie nastepujace dane:

=5}

Sieczny, Boczny prawy/lewy

Sieczny, Protruzja, Otwarcie sieczne

Dtugos¢ sciezki ktykciowej w prawo/w lewo
Strzatkowe nachylenie kitykcia w prawo/lewo
Zielonym obszarem oznaczono zakres referencyjny, w
ktéorym miesci sie zakres ruchu pacjentéw w grupie
referencyjne;.

™ A
B |-
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Wartosci referencyjne sa wyswietlane, jesli wiek pacjenta
miesci sie w przedziale od 20 do 60 lat. Wartosci zakresu
referencyjnego pochodzg z publikacji"Standard an Limit

Values of Mandibular Condylar and Incisal Movement

Capacity" (International Journal of Com puterized Dentistry
2014;17(1); 9-20

Dlugosé¢ sciezki klykciowej
Okresla okreslong dtugos¢ odlegtosci, na jakg moze sie
porusza¢ kiyké.

Strzatkowe nachylenie kilykcia (odniesienie:
ptaszczyzna Frankfurcka - pozioma)

Wskazuje nachylenie toru stawu, po ktérym kiykie¢ moze
sie poruszacé.

12.3 Function Report - Raport analizy funkcjonalnej

W trybie ,Raport” parametry funkcji, ktére zostaly wczesniej zdefiniowane w trybie Analiza - Analysis, sq
oceniane i wyswietlane. Podstawy obstugi trybu raportowania zostaty opisane w rozdziale Raport.

12.3.1 Module specific Parameters - Charakterystyczne parametry modutu

Raport sktada sie z elementéw opisanych ponizej. W zaleznosci od specyfikacji okreslonych w
ustawieniach, w raporcie mozna odczyta¢ okreslone elementy. Dane ruchu we wszystkich kierunkach
przestrzennych sg wyswietlane w kontekscie wartosci srednich opartych na naukowych podstawach. W
tym przypadku stupki w kolorach zielonym/czerwonym/niebieskim opisujg indywidualne dane mierzonego
pacjenta, ktére mozna od razu poréwnac¢ z wartosciami srednimi (zielony pastelowy odcien). Pomaga to
uzytkownikowi sformutowa¢ podstawowe stwierdzenie, czy wystepuje zaburzenie czynnosciowe Ilub
ograniczenie.

12.3.2 Explanation of the report content - Wyjasnienie tresci raportu

Motion recording - Nagrywanie, zapis ruchu
Przedstawione zapisy ruchu sg generowane na podstawie réznych specyfikacji ruchu w odniesieniu do
obu stawoéw i punktu siecznego. W zaleznosci od wybranej pozycji osi i ptaszczyzny odniesienia tory
kiykciowe moga by¢ wyswietlane w rézny sposoéb w swoim przebiegu i kacie.

oy

s Dpsning, ight | Dpening Segittel Sag. Condlyle Optiisg It

B F— & | Condyle tracks at jaw opening, sagittal view
LA Sciezki ruchu kiykci przy rozwarciu szczeki, widok
strzatkowy Kazdy z pokazanych tutaj diagramow ilustruje
ruch kitykci podczas rejestrowania ruchu otwarcia.

- (] £ T

Sag. Condybe Protrusion, right Sag. Condyse Protrusion. left
£
Condyle tracks during protrusion, sagittal view
Sciezki kiykci podczas protruzji, widok strzatkowy
) Kazdy z pokazanych tutaj diagramow ilustruje ruch ktykci
‘ ““;‘.“":'“'"“"““"’; i "“'-“':""“"“';““-'f“ 3 podczas rejestrowania ruchu protruzyjnego.
_ Horizontal Condyle path, cranial view
T - Pozioma sciezka klykcia, widok czaszki
A R R Kazdy z diagramow pokazuje ruch ktykci podczas
~El. (& ] e ] ' rejestrowania ruchu laterotruz;ji.

Incisal at jaw opening, frontal/ sagittal view

Punkt sieczny przy rozwarciu szczek, widok z przodu/
w plaszczyznie strzatkowej

Kazdy z pokazanych tutaj diagramow ilustruje przebieg
punktu siecznego podczas rejestrowania ruchu otwarcia.
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Translation - Rotation
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Translation - Rotation - Przesuniecie - Rotacja

»,Otwarcie, obrét” (w stopniach) / ,Zamykanie, obrot” (w
stopniach). Diagramy przedstawiajg otwarcie ust lub kat
obrotu szczeki w zaleznosci od predkosci ruchu. Ze wzgledu
na rodzaj przebiegu lini mozna wnioskowac¢ o
bezproblemowym ruchu zuchwy. W przypadku ruchu
jednorodnego wykres przedstawia w duzej mierze gtadkq i
wznoszacq sie krzywa.

~Otwieranie, predkos$¢”(mm/s)/,,Zamykanie, predko$é¢”(mm/s)
Ciagta zielona linia przedstawia krzywa predkosci po prawej
stronie podczas otwierania i zamykania ust. Czerwona krzywa
pokazuje lewa strone. Gdy o$ miedzyklykciowa porusza sie w
sposob niezakidcony, krzywe majg ksztatt dzwonu.

Incisal point - Punkt sieczny

Wykresy stupkowe przedstawiajg zakres ruchu od punktu
siecznego w projekcji czotowej i strzatkowej, w lewy i prawy
bok oraz przy protruzji i otwieraniu ust.

Condyle tracks - Sciezki kiykciowe
Wykresy stupkowe pokazujg dtugosé toru i nachylenie toru
dwoch kiykei podczas ruchu protruzyjnego.

Initial center of rotation - Poczatkowy srodek obrotu
Zaktadka ta pokazuje potozenie osi obrotu podczas
otwierania i zamykania w stosunku do $redniej osi obrotu
podczas ruchu otwierania.

Condylar axis movement - Ruch osi pomiedzy klykciami
Diagramy przedstawiajg reprezentacje fazowe osi
miedzyktykciowej przy ruchu otwierania i zamykania.
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13 Jaw Relation Analysis - Analiza relacji szczek

Modut "Jaw Relation” umozliwia okreslenie prawidtowej relacji szczeki gornej i dolnej. Mozna to zrobi¢ za
pomocg klasycznego rejestru pinem, deprogramatorem typu "jig", szyng nagryzowg typu "aqualizer" lub
recznego pozycjonowania relacji szczek. Ponadto kierowanie zuchwy do okreslonej pozycji jest
analizowane w czasie rzeczywistym. Dalej jest to przekazywane za pomocg materiatu rejestracyjnego do
oceny diagnostycznej i do wykonania uzupetnienia protetycznego. Rejestracje te mozna réwniez
wykorzysta¢ do okreslenia i diagnostycznej oceny pozycji stawu skroniowo-zuchwowego za pomocg
modutu EPA.

13.1 Description of the neuromuscular relational determination
Opis okreslania relacji nerwowo-mies$niowej

Modut ten umozliwia regulacje stosunku zuchwy do szczeki goérnej za pomoca balistycznych, szybkich
ruchow zamykajacych na wczesniej wykonanym elemencie np. JIG.

Przed okresleniem docelowych pozycji nerwowo-miesniowych zaktada sie np. jig z ptaskg ptaszczyzna.
Nastepnie pozycja okluzji nawykowej jest rejestrowana bez manipulacji. Potem nastepuje rozluznienie
miesni zucia. Nastepnie zaleca sie pacjentowi powolne zamykanie od maksymalnego otwarcia zuchwy do
ok. 8-10 mm przed kontaktem z ptaszczyzna. Z tej pozyciji pacjent domyka zuchwe z maksymalng
predkoscia. Ta procedura jest powtarzana kilka razy. Pozycje sg zarejestrowane. Liczbe powtérzen ustawia
sie w ustawieniach pomiaru Measurement Setup, "Measured parameters". Na diagramach (punkt sieczny,
pozycja kitykcia) system wyswietla kazdq pojedyncza pozycje celu jako punkt na tarczy. Powtérzenia
mozna wykorzysta¢ do sprawdzenia, czy pacjent jest w stanie odtworzy¢ centralng relacje nerwowo-
miesniowa. Jesli kilka pozycji docelowych jest wysrodkowanych na tarczy, mozna zatozy¢, ze pacjent jest
w stanie odtworzy¢ te pozycje. Pozycje mozna bezposrednio zakodowa¢ za pomoca rejestracji zgryzu w
jamie ustnej.

13.2 Principles for execution - Zasady wykonania

Incisal positioning - Pozycjonowanie sieczne. Blokowanie odbywa sie w gérnej szczece za pomoca
plateau (ptytka podniebienna z ptaskg powierzchnig rozklinowujaca zeby), Jig, szyna typu Aqualizer lub
podobnego elementu. Wysokos$¢ uzalezniona jest od stanu okluzji, rejestracji zgryzu, wymiaru pionowego
pomiedzy szczekami oraz celu leczenia jaki ma zostac¢ osiggniety. W zasadzie kazdg metode mozna
wesprzeé elektronicznie pomiarem Jaw Relation

Habituelle on plateau- Nawykowa pozycja na ptaskiej powierzchni ptytki podniebiennej - Nawykowa
pozycja ustalona przez zaprogramowanie miesni i wielokrotne potykanie sliny. Jest rejestrowana na
poziomie ptytki - plateau w celu zachowania proporcji kolejnych zapiséw.

Retral position - Pozycja retralna - cofnigete potozenie zuchwy. Dzieki aktywacji pozyciji retralnej mozliwa
jest ocena odlegtosci SSZ do strefy bilaminarnej - masa luznej tkanki facznej przyczepiona do tylnej
krawedzi krazka stawowego stawu skroniowo-zuchwowego. Jest to mozliwe zaréwno w pierwotnej, jak i
nowej pozycji zuchwy.

Target position - Pozycja docelowa. Pozycje docelowe to ruchy balistyczne, ktore nalezy wykonac z
zatozonag ptytka w szczece, ktore reprezentujg obszar trafienia dla usrednionego punktu przywodzenia
(MCP).

Gothic arch - kuk gotycki - Rejestracja kata "strzatki" umozliwia okreslenie relacji centralnej poprzez
wyswietlenie wierzchotka kata uzyskanej "strzatki". Mozliwe jest operowanie ré6znymi procedurami
(metodami) w jednej sesji hagraniowej poprzez potgczenie obu wariantéw rejestraciji.

Target Position & Manual correction - Pozycja docelowa i reczna korekta.

Punkty katowe strzatek, podobnie jak punkty przywodzenia, mozna terapeutycznie przesuwaé w ich
ostateczne potozenie natychmiast po nagraniu, pojedynczo lub w potaczeniu. Punkt ten, zwany usredniong
pozycja docelowg, mozna zmieni¢ w jego potozeniu za pomoca wcisniecia lewego przycisku myszy i
jednoczesnego przesuwania.
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Guided registration - Rejestracja sterowana - Po ustaleniu pozycji pacjent moze ja znalez¢, przesuwajac
sie po ptaskiej powierzchni ptytki. Wizualne podazanie za krzyzem do pozycji docelowej i rbwnoczesny
sygnat akustyczny utatwiajg pacjentowi orientacje. Im bardziej dolna szczeka zbliza sie do punktu
docelowego, tym szybszy staje sie interwat dzwiekowy. Ponadto dzwiek zmienia sie na wyzszy ton.

Bite control - Kntrola zgryzu. Do celéw kontroli mozna zastosowaé przygotowana wczesniej podczas
badania, zespolong rejestracjeanalogowa. Wbuwamy z rejestratu elementy ktére moga przeszkadzac
ponownemu zatozeniu do jamy ustnej. Tak przygotowana rejestracja jest wktadana ponownie do ust w tej
samej sesji. Pacjent znajduje sie w pozycji okreslonej przez rejestracje i mozna uruchomic¢ kontrole
zgryzu.

13.3 Preparation on patient - Przygotowanie Pacjenta

Wykonanie plateau - szczeki (plateau - ptytka podniebienna z ptaskg powierzchnig rozklinowujacg zeby).
Ptytka jest zaprojektowana w taki sposob, ze przednie zeby zuchwy stykajg sie z ptaskg powierzchnig
podczas ruchow zamykajacych bez kontaktu tylnego, tj. inicjowane jest lekkie blokowanie. W zaleznosci
od stanu uzebienia (np. brak przednich zebéw w zuchwie) mozemy réwniez przygotowaé¢ mniejszg ptytke
dla zuchwy celem uzyskania podparcia.

Na przyktad plateau moze by¢ wykonane z autopolimeru i
moze by¢ przymocowane do gérnych zebow Ilub
podniebienia za pomoca elementéw retencyjnych Iub
tymczasowego cementu, kremu adhezyjnego lub silikonu.
Jesli stan zebow jest odpowiedni, to plateau mozna wiaczy¢
do ptaszczyzny zgryzu. Ptaska powierzchnia jest wytwarzana
rownolegle do ptaszczyzny zucia. Dopasowuje sie jg do
wymiaru  pionowego, réwnolegtego do ptaszczyzny
okluzyjnej, ktéry odpowiada podzniejszej, terapeutycznej
wysokosci zgryzu lub jest jak najbardziej zblizony.

Aby uzyska¢ plateau, modele gérnej i dolnej szczeki sg
umieszczane w artykulatorze z rejestracjq zgryzu i
blokowane na odpowiedniej wysokos$ci zwarcia. Zapewnia to
realistyczne poziome i pionowe ustawienie zuchwy. Wolne
przestrzenie miedzy zebami szczeki i zuchwy sg
sprawdzane poprzez boczne ruchy kontrolne i w razie
potrzeby korygowane . Ptaszczyzna ptaska jest
dopasowywana do wymiaru pionowego réwnolegtego do
ptaszczyzny okluzyjnej, ktory jest jak najbardziej zblizony do
poézniejszej wysokosci terapeutycznej. W zwyktej sytuaciji
zgryzu koncowego granica krawedzi siecznych siekaczy
zuchwy jest zaznaczona od strony podniebienia w przedniej
czesci ptaszczyzny ptytki gérnej szczeki, a minimalny zasieg
tej ptaszczyzny jest okreslony przez dalsze testowanie.
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13.4 Perform Measurement - Przeprowadzenie pomiaru

Zasadniczo wszystkie sekwencje pomiarowe mozna konfigurowa¢ indywidualnie. Ponizej zostaniesz
poprowadzony przez procedure pomiaru na przyktadzie niektérych standardowych ruchow.

P Moty Yt Srn i St P 3~ ]

S— Module selection - Wybér modutu
D '! \ ﬁ Wybierz modut Jaw Relation po lewej stronie, a nastepnie

: o kliknij przycisk Start.
aaaak

2 -

Starting the recording - Rozpoczecie zapisu
Punkty anatomiczne przenoszone sg do srodowiska
wirtualnego. Oba punkty (tragus superior) sg lepsze w
potaczeniu z najnizszym punktem na dolnej krawedzi
oczodotu, punktem podoczodotowym (orbitale).

Condyle parameter fields - Pola parametréow klykcia.

it Kisrciyh recht. Sargtid Rt Koty ks, St

f’ \ Pola parametréw ktykcia prawego i lewego przedstawiajg
poczatkowe potozenie ktykci, a w kolejnych zapisach zmiane
potozenia z rzutu strzatkowego.

RIRAA at TUcmuors

Incisal point parameter field - Pole parametru punktu
siecznego

Pole parametru siecznego umozliwia obserwacje zmiany
potozenia z perspektywy czaszkowej. Ponizsza legenda
zawiera informacje o wykonanych krokach wraz z
powigzanymi punktami.

- P - T 0 Habitual on plateau - Zwarcie nawykowe na ptaskiej
& plaszczyznie ptytki

2 Poczatek rejestraciji jest przeznaczony dla nawykowej
pozycji. Odbywa sie to za pomoca JIG, ptytki podniebiennej,
h lub szyny typu Aqualizer. Pozycja jest pokazana jako
Ea £ niebieska kropka w polu.
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Retral position - Pozycja retralna - Jest rejestrowana w
najbardziej dotylnym potozeniu zuchwy i jest oznaczone
fioletowg kropka.

WINJAW+

Target positions - Pozycje docelowe

Po przeprogramowaniu miesni wykonywane sq szybkie,
odruchowe ruchy zamykajace do poziomu ptytki plateau.
Ten pomiar rejestruje balistyczne ruchy zamykajace dla
relacji nerwowo-miesniowej.

Hit rate - Ocena trafnosci - Jakos¢ pola trafienia ocenia sie
na podstawie rozrzutu poszczegélnych punktéw na tarczy.
Po wykonaniu okreslonej liczby balistycznych ruchéw
zamykajgcych wartosci odstajgce sg automatycznie
wykluczane. Przeciecie najblizszych punktow jest uzywane
do okreslenia ostatecznej pozycji docelowej.

Gothic arch - kuk gotycki - Oprocz pozycjonowania mozna
zastosowac rejestracje oparte na tuku gotyckim.
Wykorzystuje sie koncoéwke strzatki do okreslenia centralnej
pozyciji ktykcia, a tym samym nowej pozycji zuchwy w
stosunku do szczeki.

Change target position - Zmiana pozycji docelowej.
Lekarz moze skorygowac zarejestrowang pozycje w pozycje
terapeutyczng. Pozycje mozna aktywnie przesuwaé¢ do
zadanej pozycji za pomocag myszy.
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Guided registration - Rejestracja sterowana

Pacjent jest proszony o przesuniecie docelowego krzyzyka
do zielonej kropki na celu. Narastajgcy i opadajacy sygnat
dzwiekowy dodatkowo sygnalizuje blisko$¢ poruszajacego
sie krzyza do punktu docelowego. Im wyzszy i szybszy ton,
tym blizej celu.

Registration - Rejestracja sytuacji zgryzowej
Dokonuje sie teraz rejestracji zgryzu za pomocg materiatu
rejestracyjnego i ustala sie nowe potozenie zuchwy w

[ Pe—————
|
| me Aktion auswihlen, gof. Beschreibung eingeben.

Mg 27401 2000 103353,

stosunku do szczeki.

L

W

k4

Po zakonczeniu pomiaru na ekranie pojawia sie okno

0”"“"""“""“ [ soeichem & Forttahren o Spwichern & Schielien dia|090we.

Discard Record-odrzué rekord
Pomiar jest odrzucany i
powraca do trybu podgladu w
celu wykonania nowego
pomiaru.

Save & Repeat-Zapisz i powtorz Save & Close-Zapisz i zamknij
Pomiar zostaje zapisany i Pomiar zostaje zapisany i
nastepuje powrét do trybu przechodzi bezposrednio do
podgladu w celu wykonania widoku zakoriczonego pomiaru.
nowego pomiaru
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13.5 View Mode - Tryb podgladu

Ponizej wyjasniono parametry, ktére mozna rejestrowa¢ w module Jaw Relation. Podstawy obstugi trybu
podgladu opisano w rozdziale Edycja pomiaru (Tryb podgladu) na stronie 49

13.5.1 Module specific Parameters - Charakterystyczne parametry dla modutu

— Representation of incisal point on plateau
@ ) Reprezentacja punktu siecznego na ptytce plateau
Poszczegolne pozycje zuchwy sg rejestrowane podczas
_ . badania i mozna je przeglada¢ w trybie przegladania.
r* . Oproécz zapisanych wspotrzednych, wyswietlacz graficzny
pokazuje obraz ruchu podczas zabiegu.

T B e B e R R ppp
Representation of condyles sagittal

Strzatkowa reprezentacja klykci

Poszczegolne zarejestrowane pozycje mozna zobaczy¢ z
pozyciji klykcia po lewej i prawej stronie. Pozwala to na
bezposrednie poréwnanie réznic miedzy poszczegolnymi
zarejestrowanymi pozycjami, m.in. pozycja cofnieta w
stosunku do pozycji nawykowej

13.6 Jaw Relations Analysis Report - Raport analizy Jaw Relation

Raport Jaw Relations mozna uruchomi¢ bezposrednio po zapisie z trybu przegladania lub za
posrednictwem bazy danych. Raport zawiera graficzng reprezentacje celu. Utozenie zarejestrowanych
pozycji wzgledem kiykci jest wyswietlane w widoku strzatkowym, osobno dla lewej i prawej strony. Rézne
zarejestrowane pozycje sg reprezentowane w widoku docelowym i kitykciowym za pomoca kolorowych
kropek. W polu prezentacji celu pokazane sg réowniez trajektorie. Podstawy obstugi w trybie raportowym
opisane sg w rozdziale Raport str. 53.
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14 EPA - Electronic Position Analysis - Elektroniczna analiza
pozycji

Elektroniczna Analiza Pozycji pozwala na okreslenie potozenia ktykci w stosunku do gérnej szczeki. Modut
pozwala na poréwnanie réznych pozyciji zwarcia i moze w ten sposéb doprowadzi¢ do wykrycia mozliwych
wektoréw boélu w stawie skroniowo-zuchwowym. Zobaczysz, jak zmienia sie potozenie kiykci w stawie.

Dodatkowe moduty pomiarowe (opcjonalnie) okreslajg korekte podniebiennej czesci tylnej zebéw oraz
analize ruchéw zucia.

14.1 Perform Measurement - Przeprowadzenie pomiaru
7 % et e e p—E=u- - W Module selection - Wybor modutu

‘! L ¥ -
11 B

Wybierz modut EPA po lewej stronie, a nastepnie kliknij
przycisk Start. W zaleznosci od ustawien w konfiguracji
pomiaru mozna zarejestrowaé nastepujace pozycje.

J e _oemEme s B S Habitual occlusion - Okluzja nawykowa
AT Tt
\ &) (&) Jest to pozycja, ktorg pacjent przyjmuje nawykowo. Moze to
", s = = by¢ na przyktad konncowa pozycja zgryzu pacjenta.
'y 1 1 t
. - ) x
S p— 2 %= Rest position - Pozycja spoczynkowa
A g
\ W& &) Pozycja spoczynkowa okresla odlegtosci miedzy gorna i
. s = = % dolng szczeka przy rozluznionych miesniach.
' 1 1 {
. - ) ;
J—— - Jaw Relation - Relacja szczeki
n
\ ! Relacja szczeki okresla nowa relacje miedzy goérng i dolng
‘ - szczeka.
¢ [ P
& 1
ro— . - " " _&ss Protrusion or specific motion recording
7 ; Ruch protruzyjny lub zapis okreslonego ruchu
e i i {
: . = Ta sekcja umozliwia nagrywanie sciezki okreslonego przez
VN nas ruchu.
g 1 i t
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Na koniec pomiaru pojawia sie okno dialogowe:
| == Type a description for this record and select the desired action.

Mesusement 6032020 150937

Devcrgption E

L

(@) tiscard tecons [ Save BBopest o Save BCionn

Discard Record - Odrzu¢ rekord Save & Repeat - Zapisz i powtorz  Save & Close - Zapisz i zamknij

Pomiar jest odrzucany i powraca  Pomiar zostaje zapisany i nastepuje Pomiar zostaje zapisany i
do trybu podgladu w celu powro6t do trybu podgladu w celu przechodzi bezposrednio do
wykonania nowego pomiaru. wykonania nowego pomiaru widoku zakonczonego pomiaru.

14.2 View Mode - Tryb podgladu

Ponizej wyjasniono prezentacje pozycji odniesienia i pozycji docelowej. Podstawy korzystania z trybu
podgladu opisano w rozdziale Edycja pomiaru (Tryb podgladu) na stronie 49 .

= . A . - Reference position - Pozycja referencyjna
- - = |
H by Tarcze umozliwiajg ogladanie pozycji stawu skroniowo-
’ ’ . zuchwowego w przestrzeni stawowej z widoku czotowego
i S - i1 - ) i oraz z widoku profilu prawego i lewego kitykcia. Wyznaczone
o'/ pozycje opisujg punkt przejscia wyznaczonej wczesniej osi,
_ 7/ ktora okresla pozycje wyjsciowg kiykci w ich aktualnym
et o potozeniu w momencie zgryzu koncowego.
i o0 H((((E 1
R Target Position - Pozycja celu

‘; “ cranial

Cel jest pokazany na odlegtosciach pomiarowych z
rozdzielczoscig 0,2 mm; 0,3 mm i 0,5 mm do maksymalnej
wartosci promienia 4,0 mm. Pozycja docelowa kiykci jest w
ten sposob okreslana w odniesieniu do pozyciji
referencyjnej.

lateral
|e1paw

Point X[ V] Z] [Point X[ V[ Z]

Legenda pod celami zawiera szczego6towy opis
— s zarejestrowanych punktow.
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14.3 EPA- Report - Raport badania

Podstawy korzystania z trybu raportowania zostaty opisane w rozdziale Raport na stronie 53

? s s s—c—u- @5 _N Zapis EPA jest wywotywany bezposrednio po nagraniu lub

o e za posrednictwem bazy danych. Raporty zawierajgq graficzng

: reprezentacje zarejestrowanych przez nas celéw z widoku

: , czotowego i strzatkowego. Ro6zne zapisy pozycji sg

£~ 28 B reprezentowane w tarczach przez kolorowe Kkropki.

e s Dodatkowo wspotrzedne sa wymienione w dolnej czesci

raportu. Pole pomiarowe dla trajektorii jest dotagczone do
celow.
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15 Cerec Articulator -Artykulator Cerec

Pomiar sktada sie z ruchéw protruzji, laterotruzji w lewo i w prawo oraz ruchu otwarcia. Wyniki rejestraciji
nalezy traktowac¢ zréznicowang w zaleznosci od procesu ruchowego pacjenta. Za pomocg widelca
okluzyjnego (nr REF:01960350) ruchy pacjenta sq rejestrowane w celu okreslenia wartosci ustawien
cyfrowego artykulatora Cerec.

15.1 Attachment mounting - Montaz widelca Cerec

W odréznieniu od pozostatych modutéw pomiarowych zastosowano tu specjalny widelec okluzyjny.
Powodem tego jest kompatybilno$¢ z artykulatorem Cerec. Z tego powodu tacznik musi by¢é zamocowany
rownolegle do powierzchni okluzyjnej i symetrycznie do wyrostka zebodotowego.

Zaznacz nagryz na pacjencie. Zaznacz krawedz siekaczy
przed zamocowaniem widelca. Wysokos$¢ nagryzu jest
wymagana podczas pomiaru do obliczenia nachylenia
strzatkowego toru kiykcia artykulatora Cerec.

Zamocuj metalowq ptytke czujnika za pomoca nasadki i
przypnij widelec pozycjonujacy.

Natoz silikon na widelec.

Montujgc widelec, upewnij sig, ze jest on umieszczony
posrodku 41 i 31.

Widelec zgryzowy do transferu Cerec musi by¢ umieszczony
rownolegle do powierzchni okluzyjnej.
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Widelec musi by¢ umieszczony centralnie na wyrostku
zebodotowym.

FASS

Module selection - Wybor modutu

Wybierz modut artykulatora Cerec po lewej stronie, a
nastepnie kliknij przycisk Start.

15.2.1 Reference Plane - Plaszczyzna odniesienia - referencyjna

Mozliwosé przeniesienia do cyfrowego artykulatora Cerec powoduje konieczno$é¢ dostosowania pomiaru
do uzywanego widelca zgryzowego, a takze rozstawu ktykci, dtugosci $ciezek i kata Bonwila za pomocg
obliczen.

Upper JAW with Bite Fork/ Attachment

Gorna szczeka z widelcem zgryzowym

Zebranie danych o ruchach w celu ich przestania do
oprogramowania CAD/CAM wymaga zarejestrowania pozycji
lub wspoétrzednych goérnej szczeki za pomocg specjalnego
widelca zgryzowego do systemu Cerec

15.2.2 Measuring procedere - procedura pomiarowa

Nieznaczna modyfikacja rozdziatu Analiza funkcjonalna, strona 63. Pacjent jest poinstruowany o tym
konkretnym pomiarze, poniewaz wszystkie ruchy powinny by¢ wykonywane w kontakcie z zebami. Pacjent
wykonuje je pod kontrolg lekarza dentysty. Nie tylko ¢wiczenie wzorcéw ruchowych, ale takze
kontrolowane, ustandaryzowane wykonywanie pobrania danych zapewnia wieksze bezpieczenstwo i
doktadnos$¢ pomiaru.

W zaleznosci od wybranych schematéw ruchowych, ich ilosci oraz chronologii, wykonywane sg one z
pacjentem po podgladzie. W zasadzie wszystkie sekwencje pomiarowe mozna ustawi¢ indywidualnie w
konfiguraciji. Korzystajac z przyktadu niektérych standardowych ruchoéw, zostaniesz poprowadzony przez
ponizszy protokot pomiarowy.
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Enter overbite - Wprowadz nagryz

7 = Copppier Gttt B M i r—ESin— B L

W celu uwzglednienia nagryzu przy obliczaniu wartosci
ustawien, w tym miejscu nalezy wprowadzi¢ zgryz w mm.

Podobnie, nacisniecie przycisku pomiaru potwierdza
potozenie uktadu pomiarowego na gtowie pacjenta. Od tego
momentu nie mozna juz przesuwac tuku Zebris

Live Preview - Podglad na zywo

- W sekcji ruchu testowego ruchy moga by¢ wyswietlane,
sprawdzane i przedstawiane pacjentowi bez zapisywania
wartosci. Mozesz takze uzy¢ tego trybu do éwiczenia
specjalnych ruchéw funkcjonalnych z pacjentem. Aktywuj

. klikajgc Start. Tryb testowy przetacza sie na nastepujacy po
\_~ nim tryb pomiarowy, klikajac przycisk , Stop”. Funkcje te
mozna wytaczy¢ w ustawieniach pomiaru.

Lateral movement - Ruch boczny

Pomiar artykulatora Cerec rozpoczyna sie na przyktad od
maksymalnego osiggalnego ruchu bocznego w lewo i w
prawo. Proces pomiaru mozna uruchomic, klikajac
przetacznikiem noznym przycisk ,Pomiar”, przyciskiem
Enter lub przyciskiem myszy. Pozycja wyj$Sciowa jest zawsze
zwyczajowq sytuacjg maksymalnego zaguzkowania. Na
koniec ruchu pacjent cofa szczeke do pozycji wyjsciowej,
przy czym proces pomiaru zostaje zakonczony po powrocie.

Protrusion movement - Ruch protruzyjny

Pozwol pacjentowi zaja¢ pozycje wyjsciowa i z tej pozyciji
wykonaj maksymalny ruch protruzyjny. Nastepnie pacjent
pozwala zuchwie cofngé sie do pozycji wyjsciowe;j.
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Opening movement - Ruch otwarcia

Pozwél pacjentowi zajgé pozycje wyjsciows i z tej pozyciji
wykonaj maksymalny ruch otwierajgcy. Nastepnie pacjent
pozwala zuchwie cofngé sie z powrotem do pozycji
wyjsciowej.

Po zakonczeniu pomiaru na ekranie pojawia sie okno
l == Type a description for this record and select the desired action. d ialogowe.

071339, Functien

Meausenent 2407

Deicripton [Thin b & reconting |

| @ ucudtecers [ smvettpest o S BiCione

Discard Record-Odrzué rekord saye ¢ Repeat-Zapisz i powtorz  Save & Close-Zapisz i zamknij

Pomiar jest odrzucany i powraca Pomiar zostaje zapisany i Pomiar zostaje zapisany i
do trybu podgladu w celu nastepuje powrét do trybu przechodzi bezposrednio do
wykonania nowego pomiaru. podgladu w celu wykonania widoku zakornczonego pomiaru.

nowego pomiaru

15.3 View Mode -Tryb podgladu
Podstawy obstugi trybu podgladu opisane sa w rozdziale Edytuj pomiar (Tryb podgladu) Edit

measurement (View Mode)

15.4 Articulator Report - Raport artykulacyjny

W trybie ,,Raport” wyswietlane i analizowane sg parametry zdefiniowane wczesniej w ,Widok - View”.
Podstawy obstugi opisane sa w rozdziale Raport str. 53.

15.4.1 Module specific Parameters - Charakterystyczne parametry modutu

Raport sktada sie z elementéw opisanych ponizej. Wyswietlane sg charakterystyczne dla pacjenta
parametry ustawien cyfrowego artykulatora Cerec. Stupki w kolorach zielonym/czerwonym/niebieskim

opisujg indywidualne dane pacjenta poddawanego leczeniu.

15.4.2 Explanation of the report content - Wyjasnienie tresci raportu

Recording profile - Profil nagrywania
. Measarement profie Wyswietlana jest informacja o zdefiniowaniu ktykci i

Hmemmemae R zastosowanym trybie pomiaru. W tym miejscu wyswietlane
sg rowniez komentarze utworzone w trybie "View"

Articulator parameters - Parametry artykulatora
X i = Tutaj wymienione sg obliczone parametry niezbedne do
: : dostosowania cyfrowego artykulatora Cerec do
= zindywidualizowanych parametréw pacjenta. Wyswietlane
sg strzatkowe nachylenie toru kltykciowego, kat Bennetta i
natychmiastowe przesuniecie boczne.
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Parametry: Kat Bonwilla, odlegto$¢ miadzy-Kykciowa i
dtugosé sciezki, sa zdefiniowane wczesniej.

Incisal Tracks ias H
s R i Sciezka punktu siecznego

- | ! [£ I (] Sciezka punktu siecznego jest wyswietlana w widoku
i ' ! okluzyjnym, strzatkowym i czotowym.
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16 Plaster Articulator PS1 - Artykulator gipsowy PS1

Nagranie skitada sie z ruchéw protruzji, laterotruzji lewej i laterotruzji prawej. Wyniki rejestracji nalezy
traktowa¢ jako zréznicowane w zaleznosci od procesu ruchowego pacjenta. Wartosci artykulatora sg
zwykle wykonywane w kontakcie z zebami. Dzieki temu system moze okreséli¢ warto$¢ ustawienia
indywidualnego stolika siecznego. To samo dotyczy ruchow bocznych, ktére sg prowadzone przez zeby
tylne lub kly. Ta aplikacja obstuguje artykulator Zirkonzahn PS1 3D.

16.1 Perform Measurement - Wykonanie rejestracji

P Mot st o St gt P - B L]

1221 - e
2 2

12 g

Module selection - Wyb6r modutu

Wybierz modut Plaster Articulator PS1 po lewej stronie, a
nastepnie kliknij przycisk Start.

16.1.1 Reference plane - Plaszczyzna referencyjna

Dane dotyczg okreslonej ptaszczyzny. Aby uzyskaé¢ dane dla systemu PlaneFinder PS1, ptaszczyzna
odniesienia musi by¢ zdefiniowana inaczej niz dla pozostatych zapiséw.

Procedura zostata opisana ponizej. _

e Rty #—wemw-so ® . PlaneFinder reference plane - Ptaszczyzna odniesienia

1 PlaneFinder - Mozliwo$¢ przeniesienia danych do systemu

artykulatora PlaneFinder PS1-3D wymaga okreslenia
informacji charakterystycznych dla pacjenta, takich jak
naturalna pozycja gtowy (NHP) w celu doktadnego
obliczenia ptaszczyzny okluzyjnej.
Punkty odniesienia, takie jak pozycja punktu siecznego i
pozycja pierwszych zebow trzonowych szczeki, sq
okreslane za pomocg widelca zgryzowego PS1. Pozwala to
na doktadne okreslenie potozenia gérnej szczeki.
S Reference plane bite fork - Widelec zgryzowy
ptaszczyzny odniesienia

-

Zebranie danych pacjenta w celu przestania ich do
interfejsu CAD/CAM PlaneSystem Software Tool wymaga
zarejestrowania pozycji gornej szczeki za pomoca widelca
zgryzowego, jak rowniez okreslenia pozycji zuchwy z
rejestracjg zgryzu w zwarciu nawykowym.

Tylko ta procedura zapisu gwarantuje prawidtowe
odwzorowanie potozenia zuchwy wzgledem szczeki podczas
pozniejszej obrébki danych w systemie CAD/CAM.

16.1.2 Measuring procedere - Procedura pomiarowa

Nieco zmodyfikowany w stosunku do analizy 3D, pacjent jest instruowany przed pomiarem, poniewaz
wszystkie ruchy sg wykonywane w kontakcie z zebami. Pacjent wykonuje te ruchy pod kontrolg lekarza
dentysty. Praktyka wzorcéw ruchu oraz kontrolowana, ustandaryzowana realizacja zebrania danych
zwieksza bezpieczenstwo prawidtowej rejestracji.
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Preview - Podglad

W sekcji ruchu testowego ruchy moga by¢ wyswietlane,
sprawdzane i przedstawiane pacjentowi bez zapisywania
wartosci. Mozesz takze uzy¢ tego trybu do ¢wiczenia

‘ : specjalnych ruchow funkcjonalnych z pacjentem. Tryb
— testowy poprzedza tryb pomiarowy.

16.1.3 Measure Movements - Pomiar Ruchéw

Zasadniczo wszystkie sekwencje pomiarowe mozna konfigurowa¢ indywidualnie. Ponizej zostaniesz
poprowadzony przez procedure pomiaru na przyktadzie niektérych standardowych ruchow.

Lateral movement left/right - Ruch boczny lewo/prawo
Analiza "Plaster Articulator" rozpoczyna sie od ruchu
bocznego w lewo i w prawo. Proces pomiaru mozna
rozpoczaé przetgcznikiem noznym, klawiszem enter oraz
myszka klikajac na przycisk ,Record”. Pozycja wyjsciowa
jest zawsze nawykowa sytuacja zgryzu w maksymalnym
zaguzkowaniu. Na koniec ruchu pacjent cofa szczeke do
pozycji wyjsciowe;.

Protrusion movement - Ruch protruzyjny

Pozwél pacjentowi zajgé pozycje wyjsciows i z tej pozyciji
wykonaj maksymalny ruch protruzyjny. Nastepnie pacjent
pozwala zuchwie cofng¢ sie do pozycji wyjsciowe;j.

Opening movement - Ruch otwarcia

Pozwol pacjentowi zaja¢ pozycje wyjsciowa i z tej pozyciji
wykonaj maksymalny ruch otwierajgcy. Nastepnie pacjent
pozwala zuchwie cofnagé sie z powrotem do pozycji
wyjsciowe;.
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| ™= Type a description for this record and select the cesired action. NNa koniec pomiaru pojawia sie okno dialogowe:
Meausement 05.03.2020 15:09:37,

Devcrgption E

k4

(@) tiscard tecons [ Save BBopest o Save BCionn

Discard Record-Odrzu¢ rekord  save & Repeat-Zapisz i powtérz Save & Close-Zapisz i powtérz

Pomiar jest odrzucany i powraca pomiar zostaje zapisany i Pomiar zostaje zapisany i odsyta
do trybu podgladu w celu nastepuje powrot do trybu do trybu podgladu w celu
wykonania nowego pomiaru. podgladu w celu wykonania wykonania nowego pomiaru

nowego pomiaru

16.2 View Mode - Tryb Podgladu

Ponizej wyjasniono parametry, ktére mozna rejestrowaé¢ w za pomoca modutu PS1. Podstawy obstugi
trybu widoku opisano w rozdziale Edytuj pomiar (Tryb widoku) na stronie 64.
Measurements with the Plaster Articulator mode - Pomiary w trybie Plaster Articulator

Podczas zapisu w trybie PlaneFinder PS1 w oknach podgladu w trybie przegladania "View" wyswietlane sg

tylko dane istotne dla artykulatora. Obejmuje to zaktadki: Model 3D, Punkt sieczny i Parametry jak réwniez
wyswietlanie parametréow sciezki ktykciowej w bloku Parametry.

16.2.1 Module specific Parameters

h ﬁ Parameters - Parametry
0 . W zaktadce Parametry znajduja sie nastepujace dane:
‘ ‘ e Punkt sieczny, ruch boczny prawy/lewy, protruzja i
—— e " otwieranie
. h e Zielonym obszarem oznaczono zakres referencyjny,
’ 3= 1 " w ktorym miesci sie zakres ruchu pacjentow w grupie

referencyjnej. Wartosci referencyjne sg wyswietlane, jesli
wiek pacjenta miesci sie w przedziale od 20 do 60 lat.

Wartosci zakresu referencyjnego pochodza z
publikacji"Standard an Limit Values of Mandibular
Condylar and Incisal Movement Capacity" (International
Journal of Com puterized Dentistry 2014;17(1); 9-20

Condylar track length - Dlugo$é toru klykciowego
Okresla okreslong odlegto$é, na jaka moze sie poruszac
ktykiec.

Joint path inclination (reference: Frankfurt
horizontal) - Nachylenie $ciezki stawowej (odniesienie:
ptaszczyzna Frankfurcka-pozioma)

Wskazuje nachylenie toru stawowego, po ktérym moze sie
poruszac¢ kiykie¢

16.3 Plaster Articulator PS1 Report - Plaster Articulator PS1 Raport

W trybie ,Raport” parametry zdefiniowane wczesniej w trybie ,Widok” sg oceniane i wyswietlane. Podstawy
obstugi trybu raportowania opisane sg w rozdziale Raport str. 53.
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16.3.1 Module specific Parameters - Parametry charakterystyczne dla modutu

Raport skiada sie z elementow opisanych ponizej. W zaleznosci od specyfikacji w ustawieniach
poczatkowych, w raporcie mozna odczyta¢ okreslone dane. Wyswietlane sa charakterystyczne dla
pacjenta parametry ustawien artykulatora PS1 3D. W tym przypadku stupki o kolorach zielonym/
czerwonym/niebieskim opisujg indywidualne dane pacjenta poddawanego leczeniu.

16.3.2 Explanation of the report content - Wyjasnienie tresci raportu

Motion Tracks - Sciezki ruchu

Przedstawione sciezki ruchu sg generowane na podstawie réznych specyfikacji ruchu w odniesieniu do
obu stawéw i punktu siecznego. W zaleznos$ci od wybranej pozycji osi i ptaszczyzny odniesienia tory
ktykciowe mogag by¢ wyswietlane w rézny sposéb w swoim przebiegu i kacie.

Sagittal condyle tract imaging - Strzatkowe
f"‘“”"'"’"”“""r 2 By Cont s obrazowanie drogi klykcia
“ Strzatkowe pochylenie drogi stawowej jest obliczane w taki
sposob, aby uzyska¢ jak najlepsze pokrycie
zarejestrowanych krzywych z krzywizng artykulatora,
zwtaszcza w obszarze poczatkowym. Diagramy
przedstawiajg nachylenie toru ktykciowego ruchu protruz;ji i
otwarcia..

o, CondtLtsrtnion, it e —— Horizontal condyle path visualizations - Poziome
— Cet o= (o 5 wizualizacje $ciezki kiykciowej
| | Kat Bennetta i natychmiastowe przesunigecie boczne sg
obliczane na podstawie ruchomosci ktykcia w mediotruzji
. czyli kltykcia strony niepracujacej. Linie nharysowane na
- o T v + = czarno odpowiadajg usrednionej krzywej wktadki Bennetta
o [ [® e | e artykulatora. Kolorowe linie (czerwony i zielony)

e i A i e | o odpowiadajg zmierzonym $ciezkom ruchu. Retruzja jest
obliczana na podstawie ruchu strzatkowego ktykcia
bocznego lub kiykcia spoczynkowego w kierunku
zaczaszkowym. Kat przesuniecia kontroluje ktykcie od
czystego ruchu laterotruzyjnego ,,0°” w sposéb ciggty
pomiedzy maks. retruzjg latero ,-20°” i protruzja latero
»T20°7.

Frant Tabla

i [ 8 |'T A " Fronttable slideways - Prowadzenie stolika siecznego
I [ W tym miejscu wyswietlane sg katy do siecznego
_7_ L. | prowadzenia. Stolik sieczny dopasowuje si¢ zgodnie z
pokazanymi krzywymi. W artykulatorze PS1 3D w projekc;ji
czotowej wyswietlane jest przednie pochylenie ptytki
strzatkowej oraz pochylenie w lewo i w prawo.
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17 Relax and Bite - Zrelaksuj sie i gryz

Modut ten umozliwia pomiar napiecia i rozluznienia miesni.

17.1 Description of EMG - Opis EMG

System pomiarowy zebris DAB Bluetooth EMG 8 lub zintegrowane kanaty EMG systemu
JMAnalyser+ rejestrujg potencjaty czynnosciowe miesni za pomoca elektrod powierzchniowych
skory.

DAB-Bluetooth EMG 8 JMAnalyser+ BT2 A4

Jest to podobne do rejestracji potencjatow czynnosciowych miesnia sercowego przez EKG. Dzigki
jednoczesnemu podtaczeniu wzmacniaczy pomiarowych EMG do systemu pomiarowego Zebris
JMAnalyser+ basic i uzyskaniu sygnatéw pomiarowych za pomocg elektrod umieszczonych na
powierzchni skoéry, potencjaty czynnosciowe miesni mozna bezposrednio natozy¢ na dane ruchu szczeki.
Specjalny modut oprogramowania ,Relax & Bite” w oprogramowaniu Winjaw+ umozliwia korzystanie z
czujnikéw pomiarowych EMG (kanat 1-4, wzmacniacz A/AN) w potgczeniu z jednostkg pomiarowg
JMAnalyser+ BT2 A2/A4 lub DAB Bluetooth Box jako samodzielny system, nawet bez czujnikéw analizy
ruchu.

Zewnetrzny system DAB Bluetooth EMG 8, ktory jest przypisany do srodowiska pomiarowego w
Menedzerze urzadzen oprogramowania WINJAW+, mozna rozszerzy¢ do 8 lub, w potaczeniu z
JMAnalyser+ BT2 A2/A4, do 10/12 kanatéw. Z jednej strony pomiar jest wyswietlany i zapisywany w
czasie rzeczywistym na komputerze PC, z drugiej strony mozna go sprawdzi¢, oceni¢ i ostatecznie
zapisa¢ w bazie danych. Wykonane pomiary zapisywane sg w bazie danych wraz z datg i czasem
rejestracji pod pacjentem o standardowym oznaczeniu ,EMG Relax & Bite”.
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17.2 Perform Measurement - Przeprowadzenie pomiaru

tommmmmes soimae s B Module selection - Wybér modutu
e ‘ \ 1 Wybierz modut ,EMG Relax & Bite”, a nastepnie kliknij

EaEL przycisk Start.
Y B
Ra

i 1 Measurement settings - Ustawienia pomiaru
1 @ Relax | 1 5 +
28 [ posvonz s | + Poprzez ,Measurement Setup” uzytkownik przechodzi do
B SR trybu ustawien.
Standardowe ustawienie rozréznia aplikacje ,Relax” i ,Bite”.
ox 1t 1 e o - . .
. 3 Ustawienia obejmujq czas trwania pomiaru w sek. oraz
s ® M ration, sec liczbe wybranych kanatéw pomiarowych. Ponadto procesy

VB b [+ | - . pomiarowe mozna wtaczac¢ lub przeprowadzaé
B [owromn: - indywidualnie, a takze dodawa¢ procesy edytowane przez

|
3 @ [Bie Position 3 ¥ @ ] - .

uzytkownika.
0% t 1 » Inne pomiary, np. w réznych pozycjach zuchwy, mozna je
R « tworzy¢ i nazywaé za pomoca znaku ,+”. Strzatki géra/doét
v B M duration, sec ~ mogaq by¢ uzyte do okreslenia odpowiedniej kolejnosci
A pe e pomiaréw. Pomiary mozna wigczaé i wytacza¢ za pomoca
znacznika wyboru.
ox 1t 1 4

17.3 EMG Relax & Bite Report - Raport EMG Relax & Bite

W trybie ,Raport” oceniane i wyswietlane sg sygnaty, ktére zostaty wczesniej wybrane w trybie
~Podglad - View”. Sygnaty EMG pokazujg wartos¢ RAW dla kazdej zarejestrowanej pozyc;ji i ruchu w
odniesieniu do wybranych miesni. W zaleznosci od wybranej pozyciji elektrod i impedancji skéry
sygnaty moga sie rézni¢ w ocenie oprogramowania.

17.3.1 Module specific Parameters - Parametry charakterystyczne dla modutu

Podstawy obstugi trybu raportowania opisano w rozdziale Raport na stronie 53
pm M meeswws g UBite & Relax” report

k i ‘ Raport przedstawia zmierzone obwiednie sygnatéw oraz
= LA AT DGR S srednig aktywnos¢ miesni w postaci wykresu stupkowego.
Pokazano poziom aktywnosci, symetrie i stabilnos¢ tonu
e spoczynkowego.

T

ol f
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mmmam g | D wes | Bite" Report"

2;—: ", & » - Raport pokazuje $rednig wartos¢ sygnatu EMG podczas

:‘ gryzienia na wykresie stupkowym, a takze odpowiednig

& = : krzywg czasowaq, w ktorej sygnat jest wyswietlany jako

‘ obwiednia. Ocena obejmuje wysokos$¢, symetrie i
= | -+ jednorodnos¢ potencjatéw miesniowych. Nalezy zwrocic

' uwage na symetrie lewej i prawej strony kazdej grupy
miesniowe;j.

T " Evaluation of the enlarged measurement section
B | Ocena powiekszonego odcinka pomiarowego
W tym raporcie wyswietlane sg sygnaty wybrane jako
zakres pomiarowy. Na wyswietlaczu warto$¢ tabelaryczna
jest pokazana jako poprzeczka na wykresie. Warto$¢
tabelaryczna jest rowna wartosci skali w uV.
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18 CMDfact® Interactor - Modut CMDfact® Interactor

Modut ,CMDfact® Interactor” umozliwia rejestracje i ocene funkcjonalnego zakresu ruchu (wydolnosci
ruchowej) oraz koordynacji ruchow zuchwy. Szybkosé kiykci w trakcie ruchu mozna wykorzysta¢ do
uzyskania oceny, jak dobrze skoordynowany jest ruch. W tym celu specjalnie analizowane sg informacje o
ruchu otwierania i zamykania. Jak zwykle predko$¢ (przyspieszenie) wzrasta podczas ruchu otwierania, po
czym nastepuje spadek predkosci po osiggnieciu maksymalnego potozenia otwarcia. Podczas ruchu
zamykania caty proces jest powtarzany, co skutkuje najpierw wzrostem, a nastepnie spadkiem
przyspieszenia. Fizjologiczny przebieg predkosci charakteryzuje sie w duzej mierze jednoszczytowym
ksztattem krzywej predkosci podczas otwierania i zamykania szczeki. Odchodzac od tego, zachowanie
predkosci ktykciowej mozna scharakteryzowa¢ za pomoca profili dwu- lub wieloszczytowych, w kazdym
przypadku zwigzanych z otwieraniem lub zamykaniem szczeki. Dwu- i wieloszczytowe profile predkosci
wskazujg na chwilowq utrate predkosci spowodowang problemami artrogennymi, czasem takze
miogennymi. Utraty szybkosci podczas ruchu zwigzane z prawym i/lub lewym stawem skroniowo-
zuchwowym mozna uzna¢ za objawy dysfunkciji, jesli wystepuja wielokrotnie.

18.1 Perform Measurement - Wykonanie pomiaru

W zasadzie sekwencje pomiaréw mozna ustawi¢ indywidualnie w ustawieniach pomiaru. Korzystajgc z
przyktadu niektérych standardowych ruchow, zostaniesz poprowadzony przez ponizszy protokot
pomiarowy.

L R — r— - B— W

."!'\,‘ R :

. ‘3‘ ﬁ '1:‘.;‘[*
NG LA
¥ U

Module selection - Wyb6r modutu
Wybierz modut CMDfact® Interactor po lewej stronie, a
nastepnie kliknij przycisk Start.

18.1.1 Measure Movements

Opening movement - Ruch otwarcia

Na przyktad pomiar CMDfact® Interactor rozpoczyna sie od
maksymalnego ruchu otwierania, jaki ma zosta¢ osiagniety.
Proces zapisu mozna uruchomi¢, klikajgc przetacznikiem
noznym przycisk ,Record”, przyciskiem Enter lub
przyciskiem myszy. Pozwol pacjentowi zaja¢ pozycje
wyjsciowq i z tej pozycji wykonaj maksymalny ruch
otwierajgcy. Nastepnie pacjent przesuwa dolng szczeke z
powrotem do pozycji wyjsciowe;.
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Lateral movement - Ruch boczny

Rejestracja rozpoczyna sie od maksymalnego mozliwego do
osiggniecia ruchu bocznego w lewo i w prawo. Pozycjg
wyjsciowq jest zawsze zwyczajowa relacja zgryzu w
maksymalnym zaguzkowaniu . Na koniec ruchu pacjent cofa
zuchwe do pozycji wyjsciowej, przy czym po powrocie
proces pomiaru zostaje zakonczony.

Protrusion movement - Ruch protruzyjny

Pozwél pacjentowi przyja¢ pozycje wyjsciowg i wykonaj
maksymalny ruch protruzyjny z tej pozyciji. Nastepnie
pacjent pozwala zuchwie cofna¢ sie do pozycji wyjsciowej.

Chewing, Posselt frontal, Posselt sagittal and user
defined movements - Ruch zucia, Ruchy wyznaczajace
diagram Posselta (strzatkowo i czotowo) oraz ruchy
indywidualnie okreslone przez uzytkownika.

: Dalsze opcjonalne wzorce ruchu sg rejestrowane

) analogicznie do poprzednio opisanych ruchow.

Po zakonczeniu pomiaru na ekranie pojawia sie okno
dialogowe:

l == Type a description for this record and select the desired action.

5 07:31:31, Armiculatonr B vt exporl

[/ T o P

Discartiggecord - Odrzué zapis Save & Repeat - Zapisz i powtérz Save & Close Zapisz i zamknij

Pomiar jest odrzucany i

Pomiar zostaje zapisany i Pomiar zostaje zapisany i
powraca do trybu podgladu w . . . . .
; nastepuje powrét do trybu przechodzi bezposrednio do
celu wykonania nowego . . i .
podgladu w celu wykonania widoku zakonczonego pomiaru.

pomiaru. ;
nowego pomiaru

Seite 88 von 117




18.2 View Mode - Tryb widoku

Parametry wyjasnione w tej sekcji to parametry, ktére mozna rejestrowa¢ w module interaktora. Podstawy
obstugi , Trybu przegladania” opisano w rozdziale Edytuj pomiar (Tryb przegladania) na stronie 49.

18.2.1 Module specific Parameters - Charakterystyczne parametry modutu

Path / Speed - Sciezka / Predko$é

Zaktadka Distance / Verlocity zawiera $ciezke kiykcia
podczas ruchu otwierania i zamykania. Niezaleznie od
=8 Mt i Rt stn s—e—HEe- N zarejestrowanych innych ruchow, w tej zaktadce oceniane
; T sg tylko dane dotyczace ruchu otwierania i zamykania.

Po lewej stronie pokazano przyktad pojedynczej krzywej
predkosci szczytowe;.

P e s o e e i o r—— - ]

Jesli w jednym pomiarze zarejestrowanych jest kilka
ruchoéw otwarcia, sg one pokazane w serii.

Wiecej informaciji na temat tego diagramu mozna znalez¢ w
nastepujacej publikacji: "Motion analysis of the mandible:
guidelines for standardized analysis of computer-assisted
recording of condylar movements" (International Journal of
Com puterized Dentistry 2015;18(3); 201-223

18.3 CMDfact® Interactor Report - Raport

W trybie ,Raport” oceniane i wyswietlane sg wyniki pomiaru CMDfact® Interactor, ktére zostaty wczesniej
zdefiniowane w ,Trybie przegladania”. Podstawy pracy w trybie raportowym opisane sg w rozdziale Raport
str. 53.

18.3.1 Module specific Parameters - Parametry charakterystyczne dla modutu

Raport sktada sie z elementéw opisanych ponizej. W zaleznosci od specyfikacji w ustawieniach zapisu -
rejestracji, w raporcie mozna odczyta¢ okreslone informacje. Dane ruchu we wszystkich kierunkach
przestrzennych sg wyswietlane w kontekscie wartosci srednich opartych na naukowych podstawach. W
tym przypadku stupki w kolorach zielonym/czerwonym/niebieskim opisuja indywidualne dane mierzonego
pacjenta, ktére mozna od razu poréwna¢ z wartosciami srednimi (zielony pastelowy odcien). Pomaga to
uzytkownikowi w sformutowaniu podstawowego stwierdzenia, czy wystepuje zaburzenie czynnosciowe lub
ograniczenie.

18.3.2 Explanation of the report content - Wyjasnienie tresci raportu
Motion recording - Nagrywanie ruchu
Przedstawione slady ruchu sga generowane na podstawie réznych specyfikacji ruchu w odniesieniu do obu

stawdw i punktu siecznego. W zaleznosci od wybranej pozyciji osi i ptaszczyzny odniesienia tory kiykciowe
mogq by¢ wyswietlane w rézny sposdb w swoim przebiegu i kacie.
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Report structure - Struktura Raportu
Raport CMDfact® Interactor oparty jest na strukturze
zapisu CMDtrace.

R = Szablon raportu podzielony jest na 5 sekgciji:

Profil pomiaru

Parametry

Slady ruchu

Translacja - diagramy rotaciji
Diagramy osi klykci

Measurement profile - Profil pomiarowy

Sekcja profilu pomiarowego pokazuje metode zastosowang
do okreslenia ptaszczyzny odniesienia oraz modut uzyty do
wykonania pomiaru.

Measurement profile

Condples defined by Hinge ans
M ement mode T ——

. . Incisal point - Punkt sieczny
mn | . m Wykresy stupkowe przedstawiajg zakres ruchu od punktu
f-- 1 !‘ siecznego w projekciji czotowej i strzatkowej, po lewej i
prawej stronie oraz w protruzji i przy otwieraniu ust.

.. EHpaTIEl r Condyle trackk - Sciezki kiykci

wchnatian right W Ineieston i (Fr

' ‘_ : : 4 Wykresy stupkowe pokazujg dtugos¢ toru i nachylenie
F I P || = dwoéch kiykei podczas ruchu protruzyjnego.

Condyle track during protrusion, sagittal view
Tor ktykciowy podczas protruzji, widok strzatkowy
e, Candye Latereusion right Har, o Literauusion, Diagramy przedstawiajq ruch kitykcia podczas rejestrowania

e = [ [ T ruchu protruzji w projekciji strzatkowe;j.

Horizontal condyle path, cranial view
Pozioma $ciezka ktykciowa, widok czaszkowy.
I ™ = - Diagramy pokazujg ruch kiykcia podczas rejestrowania
o [ (o @] | |[®] ruchu laterotruzji.

Incisal at jaw opening, frontal/ sagittal view
Punkt sieczny przy rozwarciu szczeki, widok z przodu w
ptaszczyznie strzatkowej.

L Diagramy przedstawiajg przebieg punktu siecznego podczas
sl ~ rejestrowania ruchu otwarcia.

Translation - Rotation - Translacja - Rotacja

Diagramy przedstawiajgq kat rotacji zuchwy w zaleznosci od

I predkosci ruchu. Ze wzgledu na ksztatt linii mozna

ey o whnioskowac¢ o niezaktéconym ruchu zuchwy. W przypadku

‘ ruchu jednorodnego wykres przedstawia krzywa predkosci z

pojedynczym szczytem.
Ten diagram pokazuje przebieg kiykci podczas ruchu
otwierania i zamykania. Niezaleznie od innych
zarejestrowanych ruchéw, na tym wykresie oceniane sg
tylko dane dotyczace ruchu otwierania i zamykania.
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1 Condylar axis movement
SR Ruch osi kiykciowej
Te diagramy pokazujg fazy osi miedzyktykciowej dla ruchow

otwierania i zamykania.
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19 Digitale Occlusion Analysis - Analiza cyfrowej okluzji

Modut ten to kombinacja indywidualnych ruchéw pacjenta oraz cyfrowych modeli szczeki i zuchwy. Masz
mozliwos¢ podgladu relacji kontaktéw na powierzchniach zgryzowych zebéw, statycznie i dynamicznie, juz
podczas rejestracji. Podczas analizy mozna wstawi¢ do czterech poprzecznych ptaszczyzn przekroju
przez modele i identyfikowaé¢ wczesne kontakty. Mozesz takze okresli¢, ktore obszary podlegajg
szczegolnie czestemu obcigzeniu

19.1 Perform Measurement - Przeprowadzenie badania

Module selection - Wybor modutu
Wybierz modut Digital Occlusion po lewej stronie, a
nastepnie kliknij przycisk Start.

19.1.1 Import tooth Meshes - Import skanéw zeboéw

Dzieki modutowi Digital Occlusion masz mozliwo$é importowania modeli 3D do aplikacji za pomoca
odpowiedniego widelca skanujacego.

Import
Acf\ Rozpocznij procedure importu, klikajac ten przycisk w prawym
7“3 dolnym rogu okna startowego modutu.

Pt o e et r— - a-

Select bite fork - Wybierz widelec zgryzowy
Wybierz widelec zgryzowy, ktory jest uzywany do pomiaru i kliknij
.Dalej - Next”.

[ r—ESu- G- M Automatic import: Bite fork - Automatyczny import: widelec
zgryzowy - Odpowiednie formaty danych 3D to *.stl i *.ply.

1. Wybierz Import Model aby zaimportowaé¢ dane skanoéw

M' - =T 2. Zataduj model gornej szczeki wraz z widelcem
zgryzowym. Postepuj zgodnie z instrukcjami, aby
dopasowa¢ modele metoda z 3 punktami.
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Import upper jaw with bite fork - Importuj gérng szczeke z widelcem
zgryzowym

T R e S ey

1. Wybierz opcje Import model, aby zaimportowac

A@ zeskanowane dane.

2. Zataduj model gornej szczeki wraz z widelcem
zgryzowym. Postepuj zgodnie z instrukcjami, aby
dopasowa¢ modele metoda z 3 punktami.

T Lt e s »— -

Automatic import: manual adjustment of the lower jaw
Automatyczny import: reczna korekta pozycji zuchwy

W ostatnim kroku Kreatora importu mozliwa jest reczna korekta
stosunku zuchwy do szczeki

2
U

= aq— L]
Automatic import: lower jaw
Automatyczny import: dolna szczeka. Model dolnej szczeki jest
SPRNS .. dodawany do modelu goérnej szczeki. Dopasowanie pozycji od
,.,Ml gornej do dolnej szczeki jest przesytane z systemu skanera.
" |

19.1.2 Reference Plane - Plaszczyzna referencyjna

Dane sg scisle powigzane z ptaszczyzng odniesienia. W przypadku wykonywania kilku rejestracji w jednej
sesji, kazda z kolejnych rejestracji moze by¢ wykonana z wczesniej ustalong ptaszczyzng referencyjng. W
przeciwnym razie mozna zdefiniowaé¢ nowa ptaszczyzne odniesienia, klikajac przycisk "Zdefiniuj ponownie
ptaszczyzne odniesienia - Redefine reference plane"

Reference plane for articulator
Ptaszczyzna odniesienia dla artykulatora

Mozliwosé¢ przeniesienia danych do réznych systemoéow
artykulacyjnych powoduje koniecznos¢ cyfrowego
dopasowania zapiséw ruchow do ptaszczyzn takich jak
ptaszczyzna frankfurcka, ptaszczyzna Campera czy
ptaszczyzna pacjenta. Jest to uwzgledniane podczas
rejestracji przez anatomiczne punkty odniesienia.
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Reference plane bite fork
Widelec zgryzowy w ptaszczyznie odniesienia

Rejestracja danych ruchowych dla przekazania do
oprogramowania CAD, jak rowniez dla przeniesienia do
artykulatora analogowego za pomocg stolika transferowego,
wymaga pomiaru pozycji lub wspétrzednych ustawienia
gornej szczeki. Wykonujemy to za pomocq specjalnego
widelca zgryzowego, Powoduje to rowniez okreslenie
pozycji zuchwy w zwarciu nawykowym.

Podczas zabiegu nalezy zadbaé¢ o prawidtowe ustawienie
zuchwy w stosunku do szczeki w celu pézniejszego
przetwarzania danych w oprogramowaniu CAD.

19.1.3 Measuring procedere - Procedura pomiarowa

W zaleznosci od ustawien rejestracji mierzone sg pozycje i ruchy. Wykorzystujac oryginalne powierzchnie
zebow pacjentéw, cyfrowy modut okluzji oferuje réznorodne opcje wspierajgce analize poszczegolnych
zebow lub relacji zgryzowych.

Test movement - Ruch testowy

D = Live privir. Press St b st o

W sekcji ruchu testowego ruchy moga by¢ wyswietlane,
sprawdzane i przedstawiane pacjentowi bez zapisywania wartosci.
Mozesz takze uzy¢ tego trybu do ¢wiczenia specjalnych ruchéw
funkcjonalnych z pacjentem. Aktywuj tryb za pomocg START. Tryb
testowy przetgcza sie na tryb nagrywania, naciskajgc przycisk
STOP. Funkcje te mozna wytaczy¢ w Ustawieniach rejestracji.

Modut Digital Occlusion oferuje specjalne funkcje kontrolne, ktére
| zostaty wyjasnione w rozdziale Elementy Kontrolne str. 96 .

19.1.4 Measure Movements - Pomiar Ruchéow

W zaleznosci od wybranych schematéw ruchowych, ich ilosci oraz kolejnosci, wykonywane sg one z
pacjentem po podgladzie (preview). Ogdlnie rzecz biorac, istnieje mozliwos$é indywidualnego
skonfigurowania wszystkich sekwencji zapisu ruchow. Korzystajac z przyktadu niektérych standardowych
ruchoéw, zostaniesz poprowadzony przez ponizszy protokot rejestracji ruchow.

Podczas pomiaru mozliwe jest wyswietlanie relacji kontaktow zebowych w czasie rzeczywistym. Mozliwe
jest rowniez monitorowanie ich czestotliwosci.
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Lateral movement - Ruch boczny

Rejestracja rozpoczyna sie od maksymalnego mozliwego do
osiggniecia ruchu bocznego w lewo i w prawo. Proces
rejestracji mozna uruchomié, klikajac przetgcznikiem
noznym przycisk ,Nagrywaj”, klawiszem Enter i przyciskiem
myszy. Pozycja wyjsciowa jest zawsze nawykowa sytuacjg
zgryzu w maksymalnym zaguzkowaniu . Na koniec ruchu
pacjent cofa szczeke do pozycji wyjsciowej, przy czym po
powrocie proces rejestracji zostaje zakonczony.

Protrusion movement - Ruch protruzyjny

Pozwdél pacjentowi zajgé pozycje wyjsciows i z tej pozyciji
wykonaj maksymalny ruch protruzyjny. Nastepnie pacjent
pozwala zuchwie cofngé¢ sie do pozycji wyjsciowe;j.

Opening movement - Ruch otwarcia

Pozwdél pacjentowi zajgé pozycje wyjsciows i z tej pozyciji
wykonaj maksymalny ruch otwierajgcy. Nastepnie pacjent
pozwala zuchwie cofng¢ sie z powrotem do pozycji
wyjsciowej.

,, - Chewing movement - Ruchy zucia

Pozwdél pacjentowi przyja¢ pozycje wyjsciowg i od tej
pozyciji rozpocza¢ proces zucia. Mozliwa jest praca ze
zastosowaniem przedmioty do zucia, np. takim jak zelkowe
misie.
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(1= Tpe S cacr for £ 8C0rd S0 e the Qe oo Na koniec pomiaru pojawia sie okno dialogowe:

Mesusement 24073015 07-31:31, Arsiculator & meveswet export

Dwsergtion s 1.3 revording \

| [/ T = P

Discard Record Odrzu¢ rekord

Pomiar jest odrzucany | Save & Repeat Zapisz i powtérz  Save & Close Zapisz i zamknij

Pomiar zostaje zapisany i Pomiar zostaje zapisany i
powraca do trybu podgladu w . i . . .
. nastepuje powrét do trybu przechodzi bezposrednio do
celu wykonania nowego . . i .
podgladu w celu wykonania widoku zakonczonego pomiaru.

pomiaru. .
nowego pomiaru

19.2 View Mode - Tryb podgladu

Ponizszy rozdziat opisuje funkcje, ktéorych mozna uzywa¢ z modutem Virtual Occlusion. Podstawy obstugi
trybu podgladu opisano w rozdziale Edycja pomiaru (Tryb podgladu) na stronie 49 .

19.2.1 Control elements - Elementy sterujace

P = A i, St b —— e "

=— Control elements - Elementy sterujace

Gtowne elementy sterujace znajdujg sie po prawej stronie
tego modutu. Elementy te mogg stuzy¢ do inicjowania
poszczegolnych dziatan, takich jak import danych, siatki/

s o modelu lub funkcji analizy.
2 : Aby opusci¢ szczegétowe informacje, kliknij przycisk
~Wstecz”.

_ Show/Hide models Pokaz/Ukryj modele

w tym podmenu mozna wykonaé nastepujgce czynnosci.

Visible
Upper jaw m © Wyswietl dane siatki - modele
I  so|x e Wyswietl przekroje poprzeczne

Upper jaw with bite fork a [ ] WyéW|et| ObWIedI”IIe

L% o Wyswietlanie siatki w tle
Bite fork O e Pokaz/ukryj tréjkat Bonwilla

" 100]% > . o,
e % e Pokaz/ukryj znaczniki
ower jaw

1 ool
Upper jaw envelope O

1o
Lower jaw envelope O

[ 100]% . . .
Cro o Calculate the digital FGP (Functional Guided Path)
i o Oblicz cyfrowy FGP (funkcjonalna sterowana sciezka )
Bonwil triangle m FGP mozna wygenerowaé, wybierajac interwat na osi czasu.
Sensor marks O

Transparency Przezroczystos¢
Model mozna wyswietli¢ jako potprzezroczysty za pomocq suwaka.

_ Import 3D data - Importuj dane 3D

Uruchamia Kreatora importu w celu zaimportowania modeli (zobacz
Importowanie modeli) w celu uzyskania szczegétowego opisu.
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Import images - Importuj obrazy
Umozliwia import obrazéw 2D (patrz Import obrazéw) strona 99

Analysis - Analiza
w tym podmenu mozna wykonaé nastepujgce czynnosci
Analysis Contact interval - Interwat kontaktu: Wizualizacja kontaktéw miedzyzebowych

Contact interval 5w zdefiniowanym przedziale pomiarowym, np. cykl zucia

Frequency interval O

Contact at t ti - - . . sz -
podton WM™ B Interval Frequency analysis - Interwatl analizujacy czestotliwo$é kontaktow:

wyswietlanie obszaréw/kontaktéw o duzej czestotliwosci w zdefiniowanym
przedziale pomiarowym, np. cykl zucia lubtylko wybrana sekwencja cyklu zucia

Current contact - Biezacy kontakt: Reprezentuje stosunek kontaktu miedzy
gorng i dolng szczekg w zaleznosci od odlegtosci pomiedzy nimi.

Marker - Znacznik
Wyswietlanie sciezek ruchu widelca zgryzowego.

Edit comment - Edytuj komentarz
Tworz i edytuj komentarze do zapiséw ruchow.

I, Modes
T zebris real movement Export EKSport
=8 export W tym podmenu mozna rozpoczgé¢ rézne rodzaje eksportu (patrz
a L’Xr;on' articultor settings Eksport danych) strona 99.
._T. Video export
w Contact/occlusion analysis - Analiza kontaktu/okluzji

£

Ta funkcja wizualizuje relacje kontaktu na powierzchniach okluzyjnych
zaimportowanych modeli w kolorowej formie, umozliwiajgc uzytkownikowi
podglad kontaktow i bliskosci modeli wzgledem siebie za pomocg regulowanego
filtra kolorow.

Frequency Analysis - Analiza czestotliwosci
Uzyj tej funkcji, aby dowiedzie¢ sie, ktére obszary styku sa szczegélnie czesto
obcigzane w okreslonym przedziale czasu.

Export upper jaw to STL

Follow this point

oo pcuctociond Right mouse button - Prawy przycisk myszy

Bonvillisngle Oprécz elementéw sterujgcych masz mozliwos¢ klikniecia prawym przyciskiem
Sensor marks . " . . . N .

3D e myszy na dowolnej czesci modelu szczeki. Pojawi sie mate menu wyboru:

2D measurement

o Eksportuj szczeke do STL: eksportuje wybrang siatke/model do dowolnie
wybranego katalogu.

Biezacy obraz do schowka: zapisuje biezacy obraz do schowka

Przetacz siatke: pokaz/ukryj siatke

Trojkat Bonwilla: pokaz/ukryj trojkat Bonwilla

Znaki czujnika: pokaz/ukryj trzy znaczniki odniesienia/czujnika widelca
Zgryzowego

Pomiar 3D: Do pomiaru odlegto$ci w przestrzeni

e Pomiar 3D: Do pomiaru odlegtosci w widoku projekciji

WINJAW+ Seite 97 von 117




1. Show/ hide models - Pokaz/ukryj modele

Funkcje ,Przekréj”, ,Obwiednia gornej szczeki” i ,,Obwiednia zuchwy” sa tutaj szczegotowo opisane.

Display / perform cuts through the model
Wyswietlaj / wykonuj przekroje modelu

Mozna zdefiniowaé do 4 cieé. Umieszczanie odbywa sie za
pomocg suwaka.

Example with 4 sections and display of contact
points.

Przyktad z 4 sekcjami i wyswietlaniem punktow
kontaktowych.

PP Praga »

Example with 4 cuts and envelope curves of upper
and lower jaw.

Przyktad z 4 cieciami i krzywiznami obwiedni gornej i
zuchwy.

ppp e B

Calculate envelopes - Oblicz obwiednie.

Zdefiniuj interwat do obliczenia obwiedni na osi czasu za
pomoca 2 kliknie¢ na poczatku i na koncu. Uwaga, po
pierwszym kliknieciu przytrzymaj klawisz Shift.

Pole wyboru : Aktywuj obwiednie.

Zostanie wyswietlona obliczona obwiednia.

W przyktadzie obliczono na podstawie ruchu zucia powtoki -
obwiednie zuchwy i szczeki.

Uwaga: Obwiednia modelu to powloka dostarczonej
siatki 3D ktora imituje wszystkie ruchy zaznaczone w
danym interwale ruchu tworzac nowa siatke.
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2. Import Pictures - Import Obrazéw

Import obrazow 2D i dopasowanie do modelu 3D.

_ Load a picture - Zataduj istniejacy obraz

Import

Take a picture with camera

Load a picture Taking a picture with a camera - Zréb zdjecie aparatem
Warunkiem wykonania zdjecia aparatem jest wybranie zrédta obrazu w
ustawieniach urzadzenia zebris. Jesli tak nie jest, pojawi sie ilustrowany

| (| L ————— komunikat.
=
Ustaw aparat i zrob zdjecie. Obraz 2D jest nastepnie umieszczany w przestrzeni
3D.
rem—
BT Match image with 3D model Dopasuj obraz do modelu 3D

Za pomocg 3 markerow mozna powiekszac¢, obracac i przesuwac obraz 2D w

. przestrzeni 3D.

-

3. Data export - Export Danych

W aplikacji pomiarowej dostepne sa tgcznie 4 rézne opcje eksportu
o Eksportuj modele (patrz Eksport siatek)
strona 115
e Eksport ruchu rzeczywistego

o Eksport ustawien wirtualnego
artykulatora (patrz XML - eksport

_1; Models ustawien wirtualnego artykulatora)

T zebris real movement Strona 1 1 1

R export

Qo T seins e Eksport wideo (patrz Eksport wideo)
strona 114

.T‘ Video export

A

Jesli w ustawieniach programu wybrate$ domysing sciezke, plik danych jest zapisywany bezposrednio w
tej Sciezce. Jesli tak nie jest, po nacisnieciu przycisku otworzy sie okno zadania w ktérym wybierzesz
lokalizacje zapisu.
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19.2.2 Module specific Parameters - Parametry charakterystyczne dla modutu

Modut digitale occlusion oferuje rézne opcje analizy nagran lub zaimportowanego modelu w trybie
przegladania.

Za pomocgq zaktadek mozna korzysta¢ z réznych funkcji. W ponizszej tabeli wyjasniono zaktadki i
odpowiednie funkcje specjalne znajdujace sie po prawej stronie ekranu.

#— o— =] Q- L]

Separate - Rozdzielenie

Prezentacja modeli szczek w osobnym widoku pozwala na
wizualne sprawdzenie wygladu kontaktéw podczas
rejestrowanych sekwencji ruchu (tryb analizy okluzji).

P R v socomea- B Occlusion - Okluzja
Na karcie Okluzja wyswietlane sg modele, trajektorie ktykci,
trajektoria punktu siecznego i trojkat Bonwilla. Mozesz
wyswietla¢ zarejestrowane ruchy pacjenta na podstawie
modeli szczek i np. analizowaé¢ warunki kontaktu.

Model

Jesli nie masz dostepnych zeskanowanych modeli, mozesz
uzy¢ tej karty, aby wyswietli¢ ogélng czaszke. Ponadto masz
mozliwos$¢ zaimportowania zeskanowanych danych modelu
do aplikaciji.

Tracks - Sciezki
Podobnie jak w modutach Funkcja oraz Artykulator, tutaj
pokazane sg $lady ruchu ktykci i punktu siecznego

19.3 Digital Occlusion- Report - Raport Cyfrowej Okluzji

Raport w module Digital Occlusion prezentuje wyniki poprzedniej analizy.

Preparation - Przygotowanie

Calculating contact data, please wait...

| Dane wymagane do wyswietlenia sg obliczane i
@ przygotowywane po zakonczeniu analizy (tryb View).
Cancel
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Displayed Data - Wyswietlane dane

W zaleznosci od konfiguraciji raport zawiera informacje o
warunkach kontaktu na powierzchniach okluzyjnych, a takze
analize czestotliwosci, ktéra dostarcza informacji o tym,
ktore obszary kontaktu sg najczesciej wykorzystywane.

Wyswietlane sg obrazy, w tym znacznik czasu, pochodzace
z analizy obrazu.

Ponadto wyswietlany jest uzywany widelec zgryzowy, a
takze zaimportowane modele i, jesli sg dostepne,
komentarze dotyczace obrazu/pacjenta.
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20 Troubleshooting - Rozwiazywanie problemoéw

Ta sekcja zawiera wszelkie pojawiajace sie komunikaty o btedach i sugerowane rozwigzania. Jesli pojawi
sie komunikat o btedzie, pomocne beda sugerowane rozwigzania. Jesli to nie zapewni pozadanego
rozwigzania problemu, skontaktuj sie z obstuga klienta.

20.1 General - Ogélne

"3D display not possible, your graphics driver does not support OpenGL 3.3 "
~Wyswietlanie 3D nie jest mozliwe, twéj sterownik graficzny nie obstuguje OpenGL 3.3 ”
"3D view cannot be created (OpenGL x.y)"; or: "OpenGL error code - 1285"

»Nie mozna utworzy¢ widoku 3D (OpenGL x.y)”; lub: ,Kod btedu OpenGL — 1285”

OpenGL 3.3 nie jest obstugiwany Podczas instalacji oprogramowania sprawdzane jest, czy
Twoj sprzet graficzny obstuguje OpenGL 3.3, co jest
niezbedne do prawidtowego dziatania oprogramowania.

Jesli po instalacji pojawi sie ten komunikat o btedzie, by¢
moze masz dwa uktady graficzne lub sterownik karty
graficznej zostat w miedzyczasie zmieniony. Systemy z
dwoma uktadami graficznymi zwykle oferuja opcje
przetaczania. W przypadku zmiany sterownika nalezy
zaktualizowaé¢ sterowniki karty graficznej.

Sterownik graficzny zostat zmieniony

Niespetnione minimalne wymagania/ Musisz okresli¢, czy Twoéj komputer spetnia minimalne
specyfikacje wymagania sprzetowe.

Informacje te mozna znalez¢ w rozdziale ,Wymagania
systemowe 11” niniejszej instrukciji.
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» Timeout reading from USB"- ,Przekroczono limit czasu odczytu z USB

Possible reason - Mozliwa przyczyna  Solution - rozwigzanie

Podtacz kabel USB swojego urzadzenia do komputera

Kabel USB nie jest podtaczony.
Wiacz urzadzenie odpowiednim przetacznikiem lub podtacz
Urzadzenie nie jest wigczone zasilanie poprzez zasilacz. Szczego6towe informacje mozna
znalez¢ w instrukcji obstugi sprzetu.

Device detection fails - Urzadzenia nie wykryto.

Nie udato sie wykry¢ zadnych urzadzen. Jezeli urzadzenia

Efe’;’;":fn‘j;;iﬁ;‘?;;j;“:;:‘;ﬂ?yf“”““’E”Vdmes' zostaly juz podtaczone, nalezy sprawdzi¢ zasilanie i
wigczy¢ podtaczone urzadzenia. Klikajac Zamknij, mozesz

recznie dodaé¢ urzadzenia do profilu.

J Close

"Dalsza aktywacja nie jest mozliwa" ) ) )
Licencje standardowg mozna aktywowaé¢ bezptatnie na

maksymalnie trzech réoznych komputerach. Jesli chcesz

aktywowa¢ czwarty komputer, skontaktuj sie z pomocag
Y Iread tivated this | 3 ters. Thi .

alf$wzéesurnsgrlzi :cuvallE\im‘wcsEFsSrEeZgheflr:‘nlzl;;erium:ct teChnICZI’]a.

your distributor about purchasing more activations

J Close

. . Baza danych jest uszkodzona, konieczna jest kopia
"Nieznany format danych [...].object" zapasowa.

Aby rozwigzac¢ problem, najpierw utworz kopie zapasowg
. bazy danych pacjentow.
@ Unknown data format: beig89s.object

e QOdinstaluj WINJAW+,
J Close

o Nazwa katalogu musi by¢ znieniona na:

C:\ProgramData\zebris\WINJAW+_damaged",

¢ Przeinstaluj oprogramowanie WINJAW+

"External database cannot be opened - Nie mozna otworzy¢ zewnetrznej bazy danych”

Podczas uruchamiania oprogramowania pojawia External database has already been started on another PC
sie nastepujacy komunikat o btedzie: Zewnetrzna baza danych zostata juz uruchomiona na innym komputerze

et b axtermal ditabne.

™1 suf dis Dtel sugrasfan, a e vem sinam andaren Presen vermendst wird

e 2 b, e Zamknij oprogramowanie WINJAW+ na wszystkich
A — pozostatych komputerach PC i uruchom ponownie
‘ Yoo @ am ey oprogramowanie WINJAW+ na swoim komputerze,

e Najpierw pracuj lokalnie na swoim komputerze, a
nastepnie potgcz swoje dane z zewnetrzng bazg danych
za pomocgq funkcji ,Kopia zapasowa/
przywracanie”."Backup/Restore"
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"License ID is not compatible with the software version - ID licencji nie jest zgodny z wersja oprogramowania"

Kazdy kod licencyjny jest powigzany z oprogramowaniem
. . ‘ konkretnego dostawcy OEM. Komunikat ten oznacza, ze
Sour cense 1D not sufable for przestany klucz oprogramowania nie jest zgodny z

Please contact the technical support of your dealer.
dostarczong wersjg oprogramowania.

+  Close Skontaktuj sie z pomoca techniczng swojego sprzedawcy,
aby rozwigzac¢ problem.

"It could not be checked for software updates"

e Aby sprawdzi¢ dostepnosc¢ aktualizacji oprogramowania,
Wi zebris .= upewnij sie, ze komputer ma aktywne potaczenie z
—— Internetem.

Sprawdz potaczenia bezprzewodowe lub potaczenia LAN
i sprébuj ponownie przeprowadzi¢ aktualizacje.

20.2 Installation - Instalacja

"Adapter could not be found.- Nie mozna znalez¢ adaptera.”

‘ ~x Podczas instalacji pojawi sie okno dialogowe po lewej

stronie.
TLwNEZN Upewnij sie, ze dostarczony adapter WLAN jest podtaczony
e do komputera.
W ot - Wi = Jesdli nie chcesz instalowa¢ sterownikéw karty WLAN,
Completing the WINJAW+ mozesz podczas instalacji dokona¢ wyboru w taki sposoéb,
Setup Wizard aby poming¢ ten krok.

Setup has frished instaling WIDAWS on your compuder.
The applcation may ba lunched by skecting the instalied
o

Click Finich o paet Senup,

] Add WINDAWY + t0 VDOS inberface

] WIFT Driver

O
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"Error during installation - Btad podczas instalacji"

retier | Podczas instalacji pojawi sie nastepujgce okno dialogowe.
Oprogramowanie WINJAW+ mozna zainstalowaé wytacznie

na systemach z wersjg systemu Windows obstugujaca
i architekture 64-bitowa.

i ~ § Dieses Programm kann nur auf Windows-Versionen installiert werden,
W die folgende Prozessor-Architekturen unterstiitzen:

Musisz ustali¢, czy Twoéj komputer spetnia minimalne
wymagania sprzetowe (zobacz Wymagania systemowe -
strona 11)

Informacje te mozna znalez¢ w rozdziale ,\WWymagania
systemowe” tej instrukciji.

20.3 No Connection through WIFI possible - Brak mozliwosci potaczenia przez WIFI

—_

Przed uruchomieniem komputera upewnij sie, ze adapter WIFI jest podtaczony przez USB.

2. Jesli modut Wi-Fi nie jest podtaczony podczas uruchamiania komputera, nalezy ponownie uruchomic¢
komputer z podtgczonym adapterem Wi-Fi.

3. Jesli podczas otwierania ustawien urzadzenia pojawi sie komunikat ,Ustuga nie dziata, potgczenia Wi-

Fi nie sg mozliwe”, mozna temu zaradzi¢, uruchamiajgc ponownie komputer. Moze by¢ konieczna

ponowna instalacja oprogramowania sterownika dostarczonego na karcie WIFI.

20.4 JMAnalyser - Measurement does not start - Pomiar nie rozpoczyna sie

- p Status LED is continuously red.
@ @ o @ Dioda LED stanu $wieci ciagle na czerwono. Znacznik jest
uszkodzony i system nalezy wysta¢ do sprzedawcy w celu
naprawy

@ @ o ° Adjacent status LEDs are red - Sasiednie diody LED

stanu $wieca na czerwono Mikrofon lub segment mikrofonu
jest uszkodzony i system nalezy zwro6ci¢ do sprzedawcy w
celu naprawy

all 4 status-LED's are red - wszystkie 4 diody LED stanu
$wiecg na czerwono

o o o o - Mozliwe przyczyny tego mogq byé¢:

‘ - Czujnik zuchwy nie jest podtaczony.
- Znaczniki ultradzwiekowe czujnika sg zakryte
- Przerwa w kablu
W kazdym przypadku, gdy jeden lub wiecej znacznikow
$wieci sie na czerwono, skontaktuj sie ze sprzedawcag w
celu uzyskania dalszej procedury. Jesli znaczniki migocza,
prosimy najpierw zapozna¢ sie z instrukcjami podanymi w
rozdziale Wartosci wyjsciowe, strona 108.
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20.5 SYNCCam

1. Sprawdz, czy wtyczka USB jest prawidtowo podtgczona
do komputera i aparatu. Jesli dioda LED swieci na

- zielono, kamera jest zasilana przez USB.

2. Wywotaj konfiguracje sprzetu i usun biezacy profil
sprzetu (,Usun” w prawym gérnym rogu), potwierdz
przyciskiem ,,OK” i rozpocznij automatyczne wykrywanie
urzadzenia, ponownie otwierajgc ustawienia urzadzenia.
Po zatwierdzeniu sprawdz, czy kamera zostata dodana.

3. Podtiacz kabel USB do innego gniazda w komputerze i
powtorz krok 2

4. Otwoérz Menedzera urzadzen systemu Windows i
wyszukaj wpis Urzadzenia do przetwarzania obrazu >>
sLogitech HD Pro Webcam C930”. Jesli nie istnieje,

T
.“II.II:‘HI .
! |l fl‘
.:" [ j
i odtgcz kabel USB i podtacz go ponownie. System

, Windows zainstaluje teraz sterowniki aparatu,

a nastepnie urzadzenie pojawi sie na liscie. Jesli tak sie
nie stanie lub jesli nazwa kamery to po prostu ,HD Pro
Webcam C920”, wpis nalezy aktywowaé¢ ponownie za
pomoca opcji ,Aktualizuj sterownik...”. System Windows
aktualizuje sterowniki i wymaga ponownego
uruchomienia.

20.6 Perform Measurement - Przeprowadzenie pomiaru

"Failed to access the device - Nie udato sie uzyskaé dostepu do urzadzenia"

Po rozpoczeciu pomiaru pojawia sie to okno dialogowe.

Upewnij sie, ze system jest podtgczony i witgczony. Dodaj
Fail he devicell ] . P m
Plaast roctan the deves and try again. swoj system za pomoca menedzera urzadzen i rozpocznij
nagrywanie ponownie.

J Close

"Add device in the device settings

To okno dialogowe pojawia sie po wybraniu ustawien
Dodaj urzadzenie w ustawieniach urzadzenia” g poj € pPo wyl

pomiaru.

Please insert dental device into the hardware profile.
Upewnij sie, ze masz wtgczony system, sprawdz ustawienia
+  cos urzadzenia i wybierz swéj system ponownie, aby doda¢ go
do biezacej sesiji.

"The battery charge is too low
Poziom natladowania akumulatora jest zbyt niski!"

Po rozpoczeciu pomiaru pojawia sie to okno dialogowe.
Accu Vaoltage is too low!!
Please recharge the Device or connect USB-Cable.
Upewnij sig, ze system ma wystarczajgco natadowane
akumulatory. Aby wykona¢ pomiar, umie$s¢ system w

Close tadowarce lub podtgcz system do komputera za pomocg
kabla USB.
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o Urzadzenie bedzie dziata¢ max. 40min,
o Sredni czas pomiaru 1 min,
e Max. 40 pomiaréw bez tadowania.

"Lower jaw sensor battery is too low to take a reading - Bateria czujnika zuchwy jest zbyt staba, aby dokonaé¢ odczytu.'

Po rozpoczeciu pomiaru pojawia sie to okno dialogowe.

Battery of the marker is too low for a defined = .
measwerenl. Otwérz komore baterii za pomoca dotgczonego narzedzia
: i ' (TORX T6) i wt6z nowa baterie pastylkowa (typ CR1632).

Close Rozpocznij pomiar ponownie.

e Sensor bedzie dziata¢ max. 50 godzin,

e Sredni czas pomiaru 1 min,

o Mozliwo$é wykonania max. 3000 pomiarow bez
wymiany baterii.

"Lower jaw of 3D skull moves upward - Dolna szczeka czaszki 3D przesuwa si¢ w gore "

Lower Jaw Position at start movement:

Pozycja dolnej szczeki w momencie rozpoczecia ruchu:

Odnoszac sie do uktadu odniesienia, ,lewy” i ,prawy”
widoki sg pomylone.

Powtérz pomiar i zwr6¢ szczegolng uwage kolejne
sekwencje pomiarowe w instrukcji oprogramowania
WINJAW+-.

Lower Jaw Position at opening movement:

Pozycja dolnej szczeki podczas ruchu otwierajacego:
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20.7 Output values - Wartosci wyjsciowe

"Wartosci wyjsciowe sa nieprawidiowe lub nie sa wyswietlane w raporcie."
Jesli wartosci wyjsciowe nie sg poprawnie wyswietlane w widoku lub raporcie, moze to mie¢ rézne
przyczyny.

e System pomiarowy nie zostat umieszczony na gtowie
pacjenta zgodnie z zaleceniami:

' /@ X e kuk zamontowany jest zbyt nisko lub zbyt wysoko na
gtowie pacjenta.

o Widelec paraokluzyjny nie zostat umieszczony réwnolegle
do ptaszczyzny zgryzowej.

Zaktocenie systemu podczas pomiaru przez bezposrednie
dziatanie swiatta stonecznego na obszar badania.

T':i“""f“ — e=n— T . Wyniki obejmujg niefizjologiczne ruchy czaszki wirtualnych
kiykci (1), a takze przerwy i skoki (2) w obrebie $ciezek
(Ln ruchu.

Problemy te mozna rozwigza¢ za pomocg nastepujacych ustawien:
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e Umies¢ prawidtowo system pomiarowy na gtowie pacjenta
o Umocuj prawidtowo widelec paraokluzyjny, upewnij sie, ze jest
ustawiony réwnolegle do ptaszczyzny zgryzowej i powtorz pomiar.

Ulokuj pacjenta w innym miejscu lub upewnij sie, ze
miejsce badania nie jest narazone na bezposrednie
dziatanie $wiatta stonecznego.
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21 Data Import Interfaces - Interfejsy importu danych

WINJAW+ zapewnia pewne interfejsy do wymiany danych z innymi pakietami oprogramowania, takimi jak
oprogramowanie do zarzadzania praktyka. Aby dowiedzie¢ sie, czy Twoje oprogramowanie obstuguje
jeden z tych interfejséw, zapoznaj sie z informacjami producenta.

W programie WINJAW+ imie, nazwisko oraz od wersji 1.10 data urodzenia pacjenta sg
7 a N\ obowigzkowymi danymi w bazie danych pacjentéw. Jesli obrazy sg przesytane ze
“ starszych pakietow oprogramowania, ktoére nie zawierajg daty urodzenia, pole
poczatkowo pozostaje puste. Jesli jednak do wykonania akcji wymagana jest data

urodzenia, system wyswietli odpowiedni komunikat.

Ponizej opisano konfiguracje interfejsu i dostepny =zakres. Jesli interfejs jest
udostepniany przez wiecej niz jednego dostawce, oprogramowanie strony trzeciej bedzie

@ w dalszej czesci okreslane jako oprogramowanie strony trzeciej.

22 Data Export Interfaces - Interfejsy eksportu danych

WINJAW+ zapewnia interfejs do dalszego przetwarzania lub oceny zarejestrowanych danych za pomocg
programéw CAD/CAM.

22.1 Zebris - own formats - wiasne formaty

W przypadku zastrzezonych formatéw zebris Medical GmbH sugeruje sie nazewnictwo w nastepujacy
sposob: data urodzenia RRRRMMDD [pierwsza litera imienia] [pierwsza litera nazwiska] _ [data zapisu
RRRRMMDD]-[godzina zapisu GGMMSS]_[nazwa modutu]_[nazwa eksportu (opcjonalnie)]-[typ
(opcjonalnie)] -[podtyp (opcjonalnie)] _[numeracja, jesli w miejscu docelowym istniejg juz pliki o tej samej
nazwie (opcjonalnie)]. [rozszerzenie pliku]. Podczas ustalania sciezek docelowych nie mozna zmienié
nazw plikéw (zobacz Eksport (Okresl sciezke domysing - strona 99))

W aplikacji pomiarowej dostepnych jest tacznie 6 réznych opcji eksportu:

XML - zebris real movement export - eksport prawdziwego ruchu zebris

o XML - Virtual articulator settings export - Eksport ustawien wirtualnego artykulatora
CSV export from the report - Eksport CSV z raportu

CSV export (raw data) from the database - Eksport CSV (dane surowe) z bazy danych
Video export - Eksport wideo

e STL - Export of mesh/3D models - Eksport siatek modeli 3D

22.1.1 XML - zebris real movement export - eksport prawdziwego ruchu zebris

Ten interfejs eksportu jest dostepny w trybie widoku w module artykulatora. Format danych XML jest
przeznaczony do dalszego przetwarzania przez pakiety oprogramowania z funkcjg parsera XML, ktore
zostaty uzgodnione z Zebris.

Oprécz metainformaciji, takich jak dane pacjenta i przyjecia, wyprowadzane sg przede wszystkim dane
dotyczace ruchu pacjenta, ktére mozna poézniej potaczy¢ z danymi skanu zuchwy.

zebris real movement export - eksport prawdziwego ruchu zebris
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T b i e F—e—EER- W

B - Aby przenie$¢ dane pomiaru ,artykulator i eksport danych”

: ) ~— oraz ,eksport danych rzeczywistego ruchu” do interfejsu
CAD/CAM, Kliknij przycisk eksport rzeczywistego ruchu
zebris.

rfrese -

22.1.2 XML - virtual articulator settings export - Eksport ustawien wirtualnego artykulatora

Format danych XML jest przeznaczony do dalszego przetwarzania przez pakiety oprogramowania z funkcjg parsera XML,
ktore zostaty uzgodnione z zebrisem.

Virtual articulator settings export - Eksport ustawien wirtualnego artykulatora

Ten eksport jest dostepny w trybie nagrywania tylko jezeli w

Gl - F—e—EEo- N ustawieniach pomiaru wybrano opcje ,Artykulator i eksport
- danych”.
» . Wygenerowany plik eksportu zawiera potozenie goérnej
S szczeki w artykulatorze, indywidualne dla pacjenta $ciezki
' ruchu, ustawienia artykulatora oraz pomiar parametréw

ruchu dla ruchu bocznego, protruzji i otwierania.

Opis uktadu wspétrzednych pliku XML z wykorzystaniem
artykulatora Amann Girrbach Artex

Amann Girrbach GmbH

22.1.3 CSV-Export from Report - Eksport CSV z raportu

Ten interfejs eksportu jest dostepny w trybie raportu. Wszystkie krzywe widoczne w raporcie sq
wyprowadzane jako osobne pliki CSV (wartosci oddzielone przecinkami). Mozesz wybraé¢ format pliku
CSV. System utworzy réwniez osobne pliki CSV dla parametréow oraz informacji o pacjencie lub
pomiarach. Mozesz tatwo otworzy¢ i edytowaé ten plik na przyktad jako tabele w programie Excel.

W pierwszym wierszu znajdujg sie wszystkie opisy, zaczynajac od informacji o pacjencie.

Odchylenie standardowe parametrow wyswietlane jest w postaci dodatkowej kolumny z nazwg parametru
i dodatkiem ,,SD” (odchylenie standardowe). Kwalifikatorami tekstu sg cudzystowy ("), separatorem jest
$rednik (;), ustawienie domysine jest pobierane z ustawien domysinych systemu operacyjnego. W razie
potrzeby podczas eksportu mozesz wybrac¢ inny separator.
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SO0 Pierwszym krokiem jest otwarcie raportu i naci$niecie

& Q \==nn przycisku Eksport CSV.
S 5 epert s - a8 %
‘-lemingsmh.csv“pmm. Nastepnym krokiem jest zdefiniowanie katalogu
[ewone s A AR e Fem e ~ wyjsciowego, separatoréw i separatorow dziesietnych.

| Cotumen weparatce (regionat -

 F—— gt . Ustawienia domyslne s pobierane 2z ustawien

‘ et Gemen momed— domy$lnych  systemu  operacyjnego. Potwierdz  za
e cancel of o

pomocg OK.
_ - -_F..‘ - . ™
= - = Dla kazdego pomiaru tworzony jest oddzielny katalog w
o e e : katalogu eksportu. Ten katalog zawiera pliki CSV dla
- P s tego raportu.
=n - = S ®

22.1.4 CSV-Export (Raw Data) from Database - Eksport CSV z bazy danych

Interfejs eksportu CSV jest dostepny w bazie danych. Dzieki tej opcji mozliwe jest uzyskanie danych
pomiaru (surowe dane) w formacie CSV. Surowe dane oznaczajg, ze kazdy zdefiniowany punkt, np.
tykciowy, sieczny lub nawet punkt anatomiczny mozna wybra¢ w oknie dialogowym eksportu i
wyeksportowaé. Format CSV umozliwia udostepnia¢ dane programom, ktére akceptuja pliki CSV jako dane
wejsciowe lub przeglada¢ je jako zapis tekstowy.

Kwalifikatorami tekstu sg cudzystowy ("), separatorem jest srednik (;), ustawienie domysine jest pobierane z
ustawien domyslnych systemu operacyjnego, w razie potrzeby mozna wybraé¢ inny separator podczas
eksportu.

Rozpocznij eksport surowych danych CSV w bazie danych,
klikajac Eksportuj - Export.
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Wybierz pacjenta lub konkretng rejestracje do wyeksportowania.

. Tutaj masz dodatkowag mozliwo$¢ wyszukania pacjenta, kodu lub
X rodzaju pomiaru oraz opisu pomiaru za pomocg szybkiego
wyszukiwania. Potwierdz wybor za pomocg Ok.
Okno dialogowe ustawien eksportu jest podzielone na 3 kolumny.

';—-_;mmmmmw - Kolumna1i
— TS e -Definicja katalogu wyjsciowego i separatora
-Wybor, czy ruchy i ktére ruchy majg by¢ eksportowane

-Wybér, czy i ktére pozycje majg by¢ eksportowane

Kolumna 2:

. : - <14 ®Mozesz uzy¢ tego filtra, aby skonfigurowaé¢ punkty do
z wyeksportowania

Kolumna 3:

o Wyswietlanie przefiltrowanych punktow
e Ostateczny wyboér sygnatow do eksportu

Folder: C:\Users\i\Documents\testdatenbank
@ Records exported: 21
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Name -

B3 Laterotrusion-links_Jaw-Inzisalpunkt.csv

@ Laterotrusion-links_law-L- Condylus.csv

@ Laterotrusion-links_law-R-Condylus.csv

@ Laterotrusion-links_law-5ensarmarkierung-1.csv
@ Laterotrusion-links_law-5ensarmarkierung-2.csv
@ Laterotrusion-links_law-Sensermarkierung-3.csv
@ Laterotrusion-rechts_Jaw-Inzisalpunkt.csv

@ Laterotrusion-rechts_Jaw-L-Condylus.csv

@ Laterotrusion-rechts_Jaw-R-Condylus.csv

@ Laterotrusion-rechts_Jaw-Sensormarkierung-1.csv
@ Laterctrusion-rechts_Jaw-Sensormarkierung-2.csv
@ Laterctrusion-rechts_Jaw-Sensormarkierung-3.csv
@ Offnen_Jaw-Inzisalpunkt.csv

@ Offnen_law-L-Condylus.csv

37| Offnen_Jaw-R-Cendylus.csv

B33 Offnen_Jaw-Sensormarkierung-T.csv

B33 Offnen_Jaw-Sensormarkierung-2.csv

B33 Offnen_Jaw-Sensormarkierung-3.csv

B3 Protrusion_Jaw-Inzisalpunkt.csv

B3 Protrusion_Jaw-L-Condylus.csv

B3 Protrusion_Jaw-R-Condylus.csv

B3 Protrusion_Jaw-Sensormarkierung-1.csv

B39 Protrusion_Jaw-Sensormarkierung-2.csv

B3 Protrusion_Jaw-Sensormarkierung-3.cov

B3] Static_positions.csv

22.1.5 Video Export - Export zapisu wideo
Video-Export

. Ta funkcja umozliwia utworzenie filmu z wyswietlanego
= Select format and size of the video, then press ‘0K’

nagrania w trybie przegladania - View mode. Na filmie
wszystkie przyciski sq usuniete, a elementy wyswietlacza sg
wyswietlane zgodnie z Twoimi ustawieniami. Podczas
wywotania funkcji zobaczysz podglad obrazu wideo i
mozesz dokonac¢ ustawien zwigzanych z tworzonym wideo.

-4 PG, -

1000 N seeiTe

Video format - Format nagrania wideo

Jesli Twoj odtwarzacz wideo ma problemy z odtwarzaniem,
tutaj mozesz wybraé inny format pliku. Nalezy pamieta¢, ze

| wynikowy rozmiar pliku rézni sie ze wzgledu na rézng
kompresje formatow.

Video size (Resolution) - Rozmiar nagrania
(rozdzielczos$¢)

Tutaj mozesz zmieni¢ rozmiar obrazu wideo, domysinym
ustawieniem jest rozmiar dostepny na monitorze (100%).

Playback speed - Szybko$¢ odtwarzania

W tym miejscu mozna ustawi¢ predkos¢ odtwarzania. Nalezy
pamietac¢, ze eksportowanie pomiaru z nizszg predkoscig
trwa diuzej, poniewaz generowanych jest wiecej obrazéw
posrednich.
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T ' -~ Drugim krokiem jest wybranie lokalizacji i nazwy dla
: nagrania wideo.

Po potwierdzeniu lokalizacji eksport wideo rozpocznie sie w

trybie na zywo. Po kliknieciu w obraz pojawia sie pytanie,

czy wideo powinno zosta¢ zatrzymane w tym miejscu.

e Do you want to stop recording? Szybkos¢ wyswietlania moze sie rézni¢ w zaleznosci od
mocy obliczeniowej komputera, ale wideo jest zawsze

generowane z okreslong przez uzytkownika szybkoscia

Nein odtwarzania.

Video-Export

Gotowe wideo mozna odtworzy¢ w dowolnym odtwarzaczu
wideo obstugujacym wygenerowany format. Jesli podczas
odtwarzania wystgpig btedy lub odtwarzanie nie jest
mozliwe, sprébuj wygenerowa¢ wideo w innym formacie lub
skontaktuj sie z producentem programu odtwarzacza wideo.

Video_Export_Bei
spiel

22.1.6 Mesh Export -
Eksport siatek modeli

Aby wyeksportowa¢ dane modelu / siatki, nalezy najpierw
wybra¢ zgdany model. Maksymalna konfiguracja tutaj
bytaby:

T St e e et et #— c— WS o

- Gorna szczeka

=" -Zuchwa

— - Widelec zgryzowy/gérna szczeka
- Widelec zgryzowy

o= - Goérna szczeka z obwiednig
. ' - Zuchwa z obwiednia

Nastepnie wybierz katalog eksportu i potwierdz OK.
Znajdziesz dane modelu w wybranym katalogu eksportu.

I

e O e 2 Modele sg eksportowane w ich biezacej pozycji i sytuaciji.
gl s ' o] [ i Oznacza to, ze mozesz np. zdefiniowaé sytuacje
: - terapeutyczng i wyeksportowaé jg do dalszego
przetwarzania w programie innej firmy.

5§~ - e— .~ Dane modelu/siatki mogg znajdowac si¢ w 2 réznych
uktadach wspotrzednych.

1. Uktad osiowo-orbitalny:

Jesli podczas pomiaru zdefiniowate$ uktad odniesienia
na czaszce badanego.
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2. System widelca zgryzowego:

Jesli wybrates$ tryb ruchu rzeczywistego - Real
Movement, w ustawieniach pomiaru

http://Iwww.meshlab.net
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Twdj partner:
Natrodent Profesjonalne Systemy Protetyczne

ul. Wierzbowa 46/48
90-133 Lodz

Support systemu Zebris JMA Optic dla naszych klientéw:
DIGITAL PRODUCT MANAGER
tukasz Sopatowicz

tel. 606 232 063

e-mail: lukasz.sopalowicz@natrodent.pl




	Foreword
	Conventions and symbolism used

	Software installation and activation
	System requirements
	Installing WINJAW+ software
	Step by step installation
	Customized installation

	Update installation
	Software activiation
	Enter license code
	Activation


	About WINJAW+
	Functions
	Patient Database
	Hints and Navigation
	Patients
	Filter

	Patientent properties/ New Patient
	Properties
	Patient picture
	Labels
	Comments & Clips

	Records
	Recording details

	Export Data records
	Import Data records
	Import WINJAW+ data
	Import of previous WinJAW 11.1


	Program settings
	Common
	Export settings with default path
	License
	Report
	Shortcuts
	Card reader

	Hardware Setup
	Connection via USB
	Connecting the JMA Optic systems via Wifi connection
	First WIFI connection between software and hardware system
	Disable internal WIFI adapters


	Module selection
	General
	Measurement setup
	Measurement mode
	Reference System
	Face Measurement
	Jaw Positions
	Jaw Movements
	Measured Parameters (Module Jaw Relation)

	Measurement Profile Management
	Measurement Preparation
	Head bow fixation on the patient
	Attachment Fixation
	Fixation with temporary material
	Fixation through bite registration material

	Bite Fork

	Measurement Execution

	Edit Measurement (View Mode)
	Basics
	View Options
	Functions

	Report
	Basics
	Comparision Report
	Report Controls

	Report Structure
	Report Properties

	Articulator Module
	Perform Measurement
	Reference Plane
	Measuring Procedere
	Measure Movements

	View Mode
	Module specific Parameters
	Data export to CAD/CAM interface

	Articulator Report
	Module specific Parameters
	Explanation of the report content


	Function Analysis (3D-Analysis)
	Perform Measurement
	Measure Movements

	View Mode
	Module specific Parameters

	Function Report
	Module specific Parameters
	Explanation of the report content


	Jaw Relation Analysis
	Description of the neuromuscular relational determination
	Principles for execution
	Preparation on patient
	Perform Measurement
	View Mode
	Module specific Parameters

	Jaw Relations Analysis Report

	EPA - Electronic Position Analysis
	Perform Measurement
	View Mode
	EPA- Report

	Cerec Articulator
	Attachment mounting
	Perform Measurement
	Reference Plane
	Measuring procedere

	View Mode
	Articulator Report
	Module specific Parameters
	Explanation of the report content


	Plaster Articulator PS1
	Perform Measurement
	Reference plane
	Measuring procedere
	Measure Movements

	View Mode
	Module specific Parameters

	Plaster Articulator PS1 Report
	Module specific Parameters
	Explanation of the report content


	Relax and Bite
	Description of EMG
	Perform Measurement
	EMG Relax & Bite Report
	Module specific Parameters


	CMDfact® Interactor
	Perform Measurement
	Measure Movements

	View Mode
	Module specific Parameters

	CMDfact® Interactor Report
	Module specific Parameters
	Explanation of the report content


	Digitale Occlusion Analysis
	Perform Measurement
	Import tooth Meshes
	Reference Plane
	Measuring procedere
	Measure Movements

	View Mode
	Control elements
	Show/ hide models
	Import Pictures
	Data export

	Module specific Parameters

	Digital Occlusion- Report

	Troubleshooting
	General
	Installation
	No Connection through WIFI possible
	JMAnalyser - Measurement does not start
	SYNCCam
	Perform Measurement
	Output values

	Data Import Interfaces
	Data Export Interfaces
	zebris - own formats
	XML - zebris real movement export
	XML - virtual articulator settings export
	CSV-Export from Report
	CSV-Export (Raw Data) from Database
	Video Export
	Mesh Export





